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1 UVOD

Tato pfiru¢ka popisuje pouziti Modbus protokolu s pritokomérem ALTOSONIC V.

V této pfiru€ce se pouzivaji tyto zkratky:

UFS-V: Ultrazvukovy snimag priitoku (primarni téleso pratokoméru)
UFC-V: Ultrazvukovy pfevodnik pritoku (5 pfevodnik)

UFP-V: Ultrazvukovy procesor priitoku

Uvod k protokolu Modbus

Ridici jednotka pritokoméru emuluje Fidici jednotku kompatibilni s Fidici jednotkou Modbus a tim je
umoznéna komunikace s hostitelskymi systémy.

Modbus protokol definuje strukturu zpravy, aby byla vyhodnocena fidici jednotkou bez ohledu na typ sité
pres kterou komunikuje. Protokol popisuje:

« postup ktery pouziva Fidici jednotka k Zadosti o pFistup k jinym zafizenim,

¢ jak odpovidat na Zadost jinych zafizeni a

* jak detekovat chyby a podavat hlaseni.

Ridici jednotky komunikuji na principu master-slave (fidici-podFizeny). Pouze master mize iniciovat
transakci (poZadavky), a pouze adresované zarizeni odpovida. V pfipadé vyslani poZzadavku neodpovida
zadna z podfizenych stanic.

PoZadavek Modbus sestava z:

e adresy,

¢ funké&niho kédu definujiciho pozadovanou akci,

e data (pokud jsou nutna pro pozadovanou funkci), a
¢ kontrolu chyby pro test integrity zpravy.

Odezva podfizené jednotky obsahuje:

e adresu podfizené jednotky,

e data v souladu s poZzadovanym typem, a
¢ kontrolu chyby.

Pokud test integrity dat vykaze chybu, nevysila se zpét Zadna odpovéd.
Pokud poZadavek nelze zpracovat, vy$le se zpét vyjimeéna (exception) zprava.
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2 FORMAT SERIOVEHO PRENOSU

Pouzivaji se dva pfenosové médy:
1. ASCIl
2. RTU.

UZivatel si musi zvolit pozadovany mod vzhledem k sériovym komunikaénim parametrdm (pfenosova
rychlost v Baudech, druh parity).

V3echny tyto parametry musi byt stejné pro vSechny fidici stanice v siti.

21 ASCIl-méd

e Kazdy byte zpravy se vysila jako dva znaky ASCII.
To znamena, Ze se pfenesou pouze ASCII znaky 0-9, A-F.
e Sériové komunikacni parametry:
1 startovni byte, 7 datovych bit(i, suda/licha/zadna parita, 1 stop bit pokud je parita pouzita a dva stop
bity pokud se nepouZzije Zadna parita.
¢ Kontrola chyby:
Kontrola podélnou paritou (Longitudinal Redundancy Check (LRC)).

Vyhoda ASCII je to, Ze dovoluje pro interval az 1 sec mezi znaky bez Casové prodlevy.
Nevyhoda modu ASCII je vétsi délka zpravy.

2.2 RTU-méd

» Kazdy byte zpravy se vysila jako 8 bitu.

e Sériové komunikacni parametry:
1 startovni byte, 8 datovych bit(l, suda/licha/zadna parita, 1 stop bit pokud je parita pouzita a dva stop
bity pokud se nepouzije Zzadna parita.

¢ Kontrola chyby:
Kontrola cyklickym kédem (Cyclic Redundancy Check (CRC)).
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3 STRUKTURA MODBUS ZPRAVY

ASCII-moéd

V ASCII-médu zagina zprava znakem dvojtecky (:) a kon€i navratem voziku—fadkovanim.

Béhem zpravy mohou uplynout mezi znaky intervaly aZ jedna sec. Je-li interval del$i, objevi se chyba
Casové prodlevy a zprava je odmitnuta.

RTU méd

V RTU- moédu zacina zprava mrtvym intervalem o délce nejméné 3.5 znaku. Cela zprava se musi prenést
plynule. Pokud mrtvy interval o délce vétSi nez 3.5 znaku se vyskytne pfed dokoncenim akce, pfijimaci
stanice zru§i pfichazejici zpravu a pfedpoklada, Ze nasledujici byte je adresou pro novou zpravu.

> Viz Appendix A tykajici se hodnot asovych prodlev.

Priklad typické struktury zpravy:

START ADDRESS FUNCTION DATA DATA CHECK | END
(kontrola dat)
ASCII “ 2 znaky 2 znaky N*2 LRC CR-LF
Mod znaky 2 znaky
RTU 3.5 znaku 8 bitl 8 bitu N*8 bitl CRC 3.5 znaku
Méd mrtvého 16 bitd mrtvého
intervalu intervalu

3.1 Adresové pole

Adresové pole zpravy obsahuje:
e 2znaky  (ASCII-mdd) nebo
e 8bitd (RTU-mod).

Platné adresy podfizenych stanic jsou 1 az 247.
Adresa 0 se pouziva pro vyslani na adresu vSech podfizenych stanic.

3.2 Funkeéni pole

Funkéni pole zpravy obsahuje:
e 2 znaky (ASCII-maod) nebo
e 8bitd (RTU-mod).

Platné kody leZi v rozsahu 1 az 127.

Funkéni kod nafizuje podfizené stanici jaky druh akce ma provést.

Podpurné funkce jsou uvedeny v odstavci 5.

Odpovéd podfizené stanice vzdy obsahuje funkéni kdd pozadavku. Pokud funkci nelze provést, podfizena
stanice vysila vyjime¢nou (exception) odpovéd. Vyjimka se indikuje navratovym funkénim kédem
nastavenim bitu 8 (nejvice signifikantni byte).
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3.3 Datové pole

Datové pole obsahuje 8 bitové hodnoty v rozsahu 0 az FF hexadecimalné.
V ASCII médu je tento byte tvofen dvéma ASCII znaky.

Datové pole zprav obsahuje informaci které nadfizené a podrizené stanice se pouziji pro akci. To zahrnuje
adresu registru, pocet registrii a nezbytna data.

3.4 Pole kontroly chyby (error checking field)

Obsah pole kontroly chyby zavisi na pfenosovém maodu.
Pouzivaji se dva druhy chybovych metod.

Kontrola chyby ASCIl-médem (error check with ASCIl-mode)

PFi pouziti ASCIl médu obsahuje pole kontroly chyby dva ASCII znaky.

Znaky kontroly chyby jsou vysledkem stanoveni kontroly podélnou redundanci (Longitudinal Redundancy
Check). Ta se provadi nad obsahem zpravy s vyjimkou zacinajici dvojtecky, navratu voziku a fadkovani.
Znaky LRC jsou pfipojeny ke zprave jako posledni pole pfedchazejici znaky CR-LF.

» Detailnégji viz Appendix B tykajici se kontroly podélnou paritou (Longitudinal Redundancy Check).

Kontrola chyby RTU-médem (error check with RTU-mode)

PFi pouziti RTU médu obsahuje pole kontroly chyby 16-bitovou hodnotu implementovanou do dvou bytd.
Hodnota kontroly chyby je vysledkem kontroly cyklickym kédem (Cyclic Redundancy Check). Ta se provadi
nad obsahem zpravy.

Pole CRC je pfipojeno ke zpravé jako posledni pole.

> Detailngji viz Appendix C tykajici se kontroly cyklickym kédem (Cyclic Redundancy Check).

3.5 Dalsi metody kontroly chyby

Norma Modbus pouziva dvé metody kontroly chyby:
1. Kontrola zalozena na znaku

pfidavny paritni bit pro kazdy znak (suda nebo licha parita).
2. Kontrola zaloZzena na zpravé

pfidavna kontrola chyby stanovena nad celou zpravou.

Jak kontrola znaku tak kontrola zpravy se generuji v pfenosovém zafizeni a aplikuji se na zpravu pred
pfenosem.
Podfizena stanice kontroluje kazdy znak a celou zpravu b&hem pfijmu.

Hlavni stanice ma pfedem stanoveny €asovy interval prodlevy pfed zruSenim transakce. Interval je dosti
dlouhy na to, aby podfizena stanice mohla normainé odpovedét.
Casovy interval prodlevy se nastavuje parametrem REQUEST_TO_RESPONSE_TIMEOUT.

ASCII méd
V ASCIl médu je maximalni doba mezi 2 znaky jedna sekunda. Pfi delSim intervalu je zprava odmitnuta a
vysledkem je hledani startovniho znaku (dvojtecka).

RTU méd

V RTU- médu se cela zprava musi pfenést plynule. Pokud se vyskytne mrtvy interval o délce vétsi nez 3.5
znaku pfed dokon&enim akce, pfijimaci stanice zrusi pfichazejici zpravu a pfedpoklada, Zze nasledujici byte
je adresou pro novou zpravu.
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4 FYZ'CKA KOMUN'KAéNi VRSTVA (physical communication layer)

Modbus protokol je half-duplex (poloduplexni) protokol. Fyzicka vrstva mize byt half nebo full duplex.
Ovlada¢ Modbus podporuje jak half (RS485) tak full (RS232/RS422) duplex komunika&ni vrstvy.

V pfipadé RS485 se musi zapnout parametr MODBUS_UART_HALF _DUPLEX. Vysila¢ se aktivuje pfi
pfenosu UFP-V dat.

Prijima¢ RS485 nesmi byt disabled (zablokovan) tj. pro spravnou funkci musi UFP-V také pfijimat
vysilana data!

4.1 Pouziti prevodniku RS232 na RS485

* Pouzivejte vzdy galvanicky oddélené prevodniky!

« Pouzivejte typy, které odblokuji vysila¢ pomoci signalu Request To Send signal.

e Parametr MODBUS_UART_RTS_MODE pouZijeme k ureni zda pfevodnik odblokuje vysoka (high)
nebo nizka (low) Uroven.

e Zkontrolujte, zda zakonCovaci odpor odpovida charakteristické impedanci vedeni.

*  Pro zajisténi operace bezpecného vypadku pouZijte odpovidajici odpory.

e Je-li mozno, pouzijte port sériové komunikace ktery pouziva zadost o pferuseni (Interrupt Request) 3.

4.2 Pouziti sériovych karet 1/0 s ovladaci RS485

« Pouzivejte typy, které odblokuji vysila¢ pomoci signalu Request To Send signal.

e Parametr MODBUS UART_RTS_MODE pouzijeme k uréeni zda pfevodnik odblokuje vysoka (high)
nebo nizka (low) Uroven.

e Zkontrolujte, zda zakonCovaci odpor odpovida charakteristické impedanci vedeni.

¢ Pro zajisténi operace bezpeéného vypadku pouZijte odpovidajici odpory.

* Nastavte 10-adresu a €islo pferudeni na spravné hodnoty.

« Je-limozno, pouzijte Zadost o pferuSeni (Interrupt Request) 3.
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5 PODPOROVANE FUNKCE

VSechny datové adresy ve zpravach Modbus jsou vztaZeny k nule.

Napfiklad:

e Coil 1 (binarni 1) se adresuje jako Coil 0000.

e P¥idrzovaci (holding) registr 40001 se adresuje jako 0000. VSimnéte si, Zze funkéni kod specifikuje
operaci ‘holding register’ (‘pfidrzovaci registr’) , proto je 4xxxx reference implicitni.

Pokud se spolu s vysilaci adresou pfijmou funkce, které nepodporuji poZadavky pfenosu, poZadavek je
zamitnut.

5.1  Funkce 01: READ COIL STATUS (naéteni binarniho statusu)

Popis

Funkce 1 ¢te ON/OFF status diskrétnich vstupl nebo diskrétnich proménnych v podfizené stanici (0 x
references called coils).

Vysilani neni podporovano.

Dotaz (Query)

Dotaz specifikuje startovni coil (binarni Cislo) a mnozstvi coils k nacteni.
Maximalni pocet coils zadanych v kazdém pozadavku je 2000.

Priklad
Zda je priklad poZadavku (request) nacteni coils 20-56 z podFfizené stanice 17:
Header Slave Function Starting address Number of points Error check Trailer
(zahlavi) | Address (pocet bodu) (kontrola (koncové
(adresa chyby) naveésti)
podf.stanice) | 01(h) Hi Low Hi Low
- 00(h) 13(h) 00(h) 25(h) -
11(h) -
Odpovéd
Header Slave address | Function | Byte Data Error check | Trailer
(zahlavi) | (adresa count Coil Coil Coil Coil Coil (kontrola (koncové
podF.stanice) 27-20 | 35-28 | 43-36 | 51-44 | 56-52 | chyby) navesti)
it 01(h) 05(h) | cD(h) | 6B(h) B2(h) 0E(h) 1B(h) -

The coil status v odpovédi je zhustén jako coil na bit datového pole. Status se indikuje: 1= ON, 0= OFF.
LSB prvniho datového bytu obsahuje coil adresovany v dotazu. DalSi coils sméfuji k vy§Sim Fadim tohoto
bytu a od “niz8iho fadu k vy38imu fadu' v naslednych bytech.

Pokud navratova kvantita coil neni nasobkem osmi, zbyvajici bity v kone¢ném datovém bytu budou
vyplnény nulami (k vy$Sim fadim tohoto bytu). Pocet bytl udava pocet celych datovych bytu.

Status coils 27-20 je znazornén jako bytova hodnota CD hexadecimalné nebo 1100 1101 binarné.
Coil 27 je MSB tohoto bytu a coil 20 je LSB tohoto bytu. Zleva doprava, status coils 27 az 20 je ON-ON-
OFF-OFF-ON-ON-OFF-ON.

Podle konvence jsou bity uvnitf bytu jsou sefazeny s MSB nalevo a LSB vpravo. Takto jsou coils v prvnim
bytu '27 az 20', zleva doprava. Dal$i byte ma coils '35 az 28', zleva doprava. ProtoZe byty jsou vyslany
sériové, vystupuji od LSB k MSB: 20...27, 28...35, atd.

V poslednim datovém bytu je status coils 56-52 znazornén jako byte o velikosti 1B hex, nebo binarné 0001

1011. Coil 56 je v poradi ¢tvrta bitova posice vlevo a coil 52 je LSB tohoto bytu. Status coils 56 az 52 je
ON-ON-OFF-ON-ON.

Altosonic V — Modbus Manual protocol description and setup, rev00 0300 page 9 of 9



KROHNE

Altometer
Zbyvajici tfi bity (smérem k vy§§im Fadum) jsou vyplnény nulami.

Pokud pozadavek nelze aplikovat, vysle se vyjimecna (exception) odpovéd.
» Viz odstavec 5.10 ktery se zabyva vyjimeCnymi odpovédmi.

5.2 Funkce 02: READ INPUT STATUS (nacteni vstupniho statusu)
V UFP-V Modbus protokolu provadi funkce 1 a 2 totéz zpracovani a jsou zaménitelné.

5.3 Funkce 03: READ MULTIPLE HOLDING REGISTERS (cti vicenasobné pridrzovaci registry)
Popis

Funkce 3 ¢te binarni obsahy pfidrzovacich registra (4X reference) v podfizené stanici.

Vysilani neni podporovano.

Maximalni pocet registri v kazdém pozadavku je omezen na 125 registr(i, 125 celych Cisel (integer) nebo
62 dlouhych celych ¢isel (long integer) nebo 62 plovoucich &isel (float) nebo 31 dvojic (doubles).

Query (dotaz)
Dotazovaci zprava urcuje startovni registr a pocet registrii které se maji nacist. Registry se adresuiji od

nuly. Registry 1-16 se adresu;ji jako 0-15.

Priklad
Zde je priklad zadosti o nacteni registril 40108-40110 od podfizené stanice 17:
Header Slave Address Function | Starting address Number of points Error check Trailer
(zahlavi) | (adresa (pocet bodul (kontrola (koncové
podf.stanice) Hi Low Hi Low chyby) navesti)
03(h) 00(h) 6B(h) 00(h) 03(h)
- 11(h) -
Odpovéd
Header Slave Funct. Byte Data Error Trailer
address count Reg Reg Reg Reg Reg Reg check
40108 40108 40109 40109 40110 40110
Hi Low Hi Low Hi Low
- 11(h) 03(h) 06(h) | 02(h) 2B(h) 00(h) 00(h) 00(h) 64(h) - -

Data registru v odpovédni zpravé jsou vyjadfena jako dva byty na registr, s binarnimi obsahy zarovnanymi
vpravo v kazdém bytu. U kazdého registru jsou v prvnim bytu bity vy3$8iho fadu, v druhém bytu bity nizSiho
fadu.

Obsahy registru 40108 se zobrazi jako dvy byty o velikosti 02 2B hex (555 decimalné).
Obsahy registru 40109 jsou 00 00 hex a registru 40110 jsou 00 64 hex (100 decimaing).

Pokud pozadavek nelze aplikovat, vySle se vyjimecna (exception) odpovéd.
» Viz odstavec 5.10 ktery se zabyva vyjimeCnymi odpovédmi.

Altosonic V — Modbus Manual protocol description and setup, rev00 0300 page 10 of 10



KROHNE

Altometer

5.4 Funkce 04: READ INPUT REGISTERS (nacteni vstupnich registrd)
V UFP-V Modbus protokolu provadi funkce 3 a 4 totéz zpracovani a jsou zaménitelné.

5.5 Funkce 05: WRITE SINGLE COIL (zapis jednoduchého binarniho ¢isla)
Popis

Funkce 5 dosadi jednoduché binarni ¢islo na ON nebo OFF (Ox reference).
Pokud adresa znamena vysilani, vSechny podfizené stanice zpracuji poZzadavek.

Query (dotaz)
Dotazova zprava specifikuje binarni referenci ke zpracovani. Coils (binarni &isla) jsou adresovany od nuly
(coil 1 je adresovana jako nula).

PoZadovany status ON/OFF je urCen konstantou v datovém poli dotazu. Hodnota FF 00 hex poZaduje, aby
coil byla ON. Hodnota 00 00 pozaduje OFF. VSechny ostatni hodnoty jsou neplatné a neovliviuji coil a
generu;ji vyjimku.

Priklad
Zde je priklad poZadavku zpracovat coil 173 ON v podfizené stanici 17.
Header Slave Function | Coil Address Data Error Trailer
(zahlavi) Address (binarné adresa) Check (koncové
(adresa Hi Low Hi Low (kontrola navesti)
- podf.stanice) 05(h) 00(h) AC(h) FF(h) 00(h) chyby)
11(h) - -

Normalni odezva je odpovéd na dotaz, returned after the coils state has been forced.

Header Slave Function Coil Address Data Error Trailer
Address Check
Hi Low Hi Low
-- 11(h) 05(h) 00(h) AC(h) FF(h) 00(h) - -

Pokud poZadavek nelze aplikovat, vySle se vyjimecna odpovéd.
» Viz odstavec 5.10 ktery se zabyva vyjimeCnymi odpovédmi.

5.6 Funkce 06: ZAPIS JEDNODUCHEHO PRIDRZOVACIHO REGISTRU

Popis
Funkce 6 pfednastavuje hodnotu do jednoduchého pfidrzovaciho registru (4x reference).
Pokud adresa znamena vysilani, vSechny podfizené stanice zpracuji poZzadavek.

Dotaz (que

Dotaz urcuje, ktera registrova reference bude pfednastavena. Registry zaCinaji nulovou adresou.
Pozadovana hodnota (pfednastavena) je uréena v datovém poli dotazu a je 16 bitova.
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Priklad
Zde je priklad request (poZadavku) pfednastavit registr 40002 az 00 03 v podfizené stanici 17.
Header Slave Function Register Address Data Error Trailer
(zahlavi) | Address Check (koncové
(adresa Hi Low Hi Low (kontrola navésti)
- podf.stanice) | 06(h) 00(h) 01(h) 00(h) 03(h) chyby)
11(h) --
Response (Odpovéd) znamena echo dotazu, poté co obsah registru byl pfednastaven.
Header Slave Function Register Address Data Error Trailer
Address Check
Hi Low Hi Low
- 11(h) 06(h) 00(h) 01(h) 00(h) 03(h) - -

Pokud poZadavek nelze aplikovat, vysle se vyjimecna (exception)odpovéd.
» Viz odstavec 5.10 ktery se zabyva vyjimecnymi odpovédmi.

5.7
Popis

Funkce 8: DIAGNOSTIKA

Funkce 8 zabezpeduje test umozniujici kontrolu komunikacniho systému mezi nadfizenou a podfizenou

stanici.

Dotaz (que
Tato funkce vyuziva dvoubytové pole subfunkce v dotazu pro stanoveni pouzitého testu.

Header

11(h)

Slave address

Function
08(h)

Sub-function
00 00(h)

Data Hi+Lo
A1B8 (h)

Error check

Trailer

Podporovana je pouze subfunkce 0, jejiz odpovéd znamena skok zpét na data dotazu.
Funkce 8 je podporovana pouze v mddu podfizené stanice.

5.8
Popis

Funkce 15: WRITE MULTIPLE COILS (zapis vicenasobnych binarnich Cisel)

Funkce 15 dosadi kazdou coil (Ox reference) do posloupnosti binarnich ¢isel bud ON nebo OFF.
Pokud adresa znamena vysilani, vdechny podfizené stanice zpracuji pozadavek.

Dotaz

Dotazova zprava urcuje ktea coil reference se zpracuje. Coils se adresuji od nuly (coil 1 se adresuje jako

0).

Priklad

Zde je priklad _poZadavku dosazeni serii binarnich Cisel zacinajicich u coil 20 v podfizené stanici 17.
Obsahy dat dotazu jsou dva byty CD 07 hex, binarni bity odpovidaji coils (bindrnimu vyjadfeni) takto:

Bit

1

1

0

0

1

1 0

1

0

0 0

0 0

0 0 1

Coil

27

26

25

24

23

22 21

20

X

X X

X X

X 29 28

X znamena Ze na hodnoté nezalezi a jsou nulové.
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Prvni byte vysilaného (CD) adresovaného coils 27...20, pfitom nejméné vyznamny bit adresuje nejnizsi
coil (20) v tomto nastaveni.
Dalsi byte vysilany (07) adresuje coils 29 a 28, pfitom nejméné& vyznamny bit adresuje nejnizsi coil (28)
v tomto nastaveni.
Nepouzité bity v poslednim datovém bytu by mély zistat nulové.

Header Slave Function | Coil Quantity Byte Force Error Trailer
(zahlavi) | Address address Of points counts data check (koncové
(adresa (binarni (pocet bodu) (kontrola | navésti)
podF.stanice adresa) chyby)
- OF(h) Hi Low Hi Low Hi Low
00(h) | 13(h) | 00(h) | OA(h) 02(h) CD(h) | 01(h) - -
11(h)
Odpovéd (response)
Normalni odpovéd vraci adresy podf. stanic, funkéni kdd, startovni adresu, a po€et dosazenych coil.
Header Slave Function Coil Quantity Error check Trailer
Address Address Of points
Hi Low Hi Low
-- 11(h) OF(h) 00(h) 13(h) 00(h) 0A(h) - -
Pokud poZadavek nelze aplikovat, vySle se vyjimecna odpovéd.
» Viz odstavec 5.10 ktery se zabyva vyjimeCnymi odpovédmi.
Header Slave Function Register Address Data Error Trailer
(zahlavi) | Address Check (koncové
(adresa (kontrola naveésti)
-- podf.stanice 06(h) chyby) --
11(h)
5.9 Funkce 16: ZAPIS VICENASOBNYCH PRIDRZOVACICH REGISTRU

Popis

Funkce 16 pfednastavuje hodnoty do posloupnosti pfidrzovacich registri (4x reference).
Kdyz adresa znamena vysilani, funkce pfednastavuije tytéz registrové reference do vSech pfipojenych
podfizenych stanic.

Dotaz

Dotazova zprava urcuje které registrové reference budou pfednastaveny. Registry se adresuji od nuly
(registr 1 se adresuje jako 0).

Priklad
Zde je priklad pozadavku na pfednastaveni dvou registrii od 40002 do 00 0A a 01 02 hex, v podfizené
stanici 17.
Header | Slave Funct. Starting Quantity Byte Error Trailer
Address address Registers counts Data check
10(h) Hi Low Hi Low Hi Low Hi Low
- 11(h) 00(h) | 01(h) | 00(h) | 02(h) | 04(h) | 00(h) | OA(h) | 01(h) | 02(h) | - -
Odpovéd
Normalni odpovéd vraci adresy podfizenych stanic, funkéni kod, startovni adresu a pocet prednastavenych
registru.
Header Slave Function Starting Quantity Error Trailer
Address Address Of points check
Hi Low Hi Low
- 11(h) 10(h) 00(h) 01(h) 00(h) 02(h) - -
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Pokud poZadavek nelze aplikovat, vySle se vyjimecna odpovéd.
» Viz odstavec 5.10 ktery se zabyva vyjimecnymi odpovédmi.

5.10 Vyjimecéné odpovédi (exception responses)

S vyjimkou vyslanych zprav, oéekava nadfizena stanice, po vyslani dotazu na podfizenou stanici, normalni
odpovéd.

Po dotazu nadfizené stanice muize nastat jedna ze Ctyf udalosti:

1. Pokud podtizena stanice pfijme dotaz bez komunikacni chyby a dotaz |ze zpracovat normalné, obdrzi
nadfizena stanice normalni odpovéd.

2. Pokud podfizena stanice kvili komunikacni chybé neobdrzi dotaz, nevysle Zadnou odpovéd. Hlavni
program muze zpracovat podminku pfekro¢eni ¢asu pro dotaz.

3. Pokud podfizena stanice pfijme dotaz, ale detekuje komunikacni chybu (parita, CRC, LRC), nevysle
zadnou odpovéd. Hlavni program muze zpracovat podminku pfekro¢eni ¢asu pro dotaz.

4. Pokud podfizena stanice pfijme dotaz bez komunikaéni chyby, ale nemuze ho zpracovat, obdrzi
nadFizena stanice vyjimecnou odpovéd ktera informuje nadfizenou stanici o povaze chyby.

Vyjime€na odpovéd ma dvé pole, které ji liSi od normalni odpovédi:
1 Pole funkéniho kédu
2  Datoveé pole.

Ad 1 Pole funkéniho kédu

V normaini odpovédi podfizené stanice odpovida funkéni kéd originalniho dotazu poli funkéniho kédu
odpovédi. VSechny funkéni kody maji nejvyse platny bit 0.

Ve vyjime¢né odpovédi nastavuje podfizena stanice nejvyse platny bit funkéniho kédu na 1.

Hlavni stanice rozpozna vyjimeénou odpovéd pomoci tohoto bitu a mlize prezkousSet datové pole na
vyjimecny kod.

Ad 2 Datové pole
Ve vyjimecné odpovédi vraci podfizena stanice vyjimecny kod v datovém poli.
To urci okolnosti, které zpusobily vyjimku.

Zprava o vyjimecné odpovédi:

Header Slave address Function Exception code Error check Trailer
(zahlavi) (adresa (Funkce) (vyjimecny kod) (kontrola chyby) (koncové navésti)
podf.stanice)
Vyjimeéné koédy
Kéd Oznaceni Vyznam
01 Neplatna funkce Funké&ni kéd v dotazu neni povolenou akci pro podfizenou stanici.

02

Neplatna datova adresa

Datova adresa obdrzena v dotazu neni povolena adresa pro podfizenou stanici.
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6 ZPRACOVANI VELKYCH DAT (large data types)

Standardni Modbus nevi, jak zpracovat data o vice neZ 16 bitech. Pro tento u€el je nutno modifikovat
standardni Modbus funkce pfidrZzovacimi registry (holding register).

Funkce 03 (nacteni vicenasobnych pfidrzovacich registr(i), funkce 06 (zapis do jednoduchého
pridrzovaciho registru), a funkce 16 (zapis vicenasobnych pfidrzovacich registri) se pouzivaji k nacteni
nebo modifikaci téchto dat.

V procesoru UFP-V obsahuje kazdy registr datovy typ.

Pro udrzeni kompatibility se star§imi systémy fidi ¢itani registrd parametr MODBUS_MODICON_COMPAT
V moédu kompatibilnim s modicon jsou data &itana jako 16 bitové registry.
V moédu nekompatibilnim s modicon jsou data €itana na datovy typ takZe vypis (float) je jeden registr!

Funkce 6 v mddu nekompatibilnim s modicon také zapiSe jeden typ pFisluSného datového typu!

Podporované datové typy:

« Integer (16 bit) (celoCiselny)

e Long integer (32 bit) (dlouhy celo¢iselny)
¢ Float (32 bit) (plovouci ¢arka)

e Double (64 bit) (dvojity)

Rozsahy registra pro pfislusny datovy typ:

Funkce Adresa Datovy typ Pocet registri pozadovanych pro kazdy datovy typ
(pfednastavena Modicon Nekompatibilni s Modicon
) kompatinilni

1,2,5,15 1000..2999 Boolean 1 1

3,4,6,16 3000..3999 Integer 1 1
5000..5999 Long integer 2 1
6000..6999 Double 4 1
7000..7999 Float 2 1

V médu kompatibilnim s modicon kazdy datovy typ vétSi nez 16 bitl musi byt adresovan jako 16 bitové
registry. Napriklad prvni float je na adrese 7000/7001, dalSi float je na adrese 7002/7003.

Double je zpfistupnéno &tyfmi 16-bitovymi registry, takze prvni double 6000/6001/6002/6003 a dalSi
double 6004/6005/6006/6007.

V odstavci 8.4 Modbus Mapping Assignments je vytisknut datovy udaj jak by mél byt zpfistupnén v médu
nekompatibilnim s modicon.
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Exponent je nastaven na 127.
Mantisa ma 24 bitd s nejvy$Sim platnym bitem 1 (neulozen), 23 bitd uloZeno.

Floating Point Representation (Vyjadieni pohyblivé ¢arky)

KROHNE

Altometer

Nastaveny exponent Mantisa 3 (high) Mantisa 2 Mantisa 1 (low)
SEEE EEEE E MMM MMMM MMMM MMMM MMMM MMMM
6.2 Vyjadreni Double (dvojity)

Exponent je nastaven na 1023.
Mantisa ma 53 bitG s nejvy$sim platnym bitem 1 (neulozen), 52 bitG ulozeno.

Nastaveny exponent Exp+ Mantisa Mantisa 6 Mantisa 5
SEEE EEEE EEEE MMMM MMMM MMMM MMMM MMMM
Mantisa 4 Mantisa 3 Mantisa 2 Mantisa 1
MMMM MMMM MMMM MMMM MMMM MMMM MMMM MMMM
6.3 Vyslani Sequence
Nejdfive se vySlou a uloZi Integers s nejvyse platnou Casti.

Priklad
Hodnota Integer 1790 dekadicky (6FE hexadecimalné) se vysle takto:

Prvni vyslany byte v datovém poli

Druhy vyslany byte v datovém poli

06

FE

Long integers (dlouhé celoCiselné) Ize vyslat dvojim zplsobem:
Priklad

Hodnota long integer 305419896 (12345678 hexadecimalné)
Poradi vysilani v obou médech:

Normal mode (normalni méd) (1) (2) (3) (4)
12h 34h 56h 78h
Reversed mode (reverzni mod) | (3) 4) (1) 2
561 78, 12n 34,

Floats (Cisla v pohyblivé ¢arce) Ize vyslat dvojim zpisobem:
Priklad:

Cislo 4.125977 bude vyjadieno v |IEEE representaci.

S EXPONENT MANTISA

0 1000 0001 (1) 000 0100 0000 1000 0000 0000

« Exponent gisla 129 (81 hexadecimalné) je 2.
¢ Kladné znaménko
¢ Mantisa=4 +1/8 + 1/1024. Prvni bit neni ulozen!
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Pofadi vysilani v obou médech:
IEEE 1) ) (3) 4)
40, 84 08 00,
Normal mode 0 (2) (3) (4)
40, 84 08 00,
Reversed mode (3) 4) (1) (2)
08h OOh 40h 84h
Doubles (Cisla o dvojnasobné délce) Ize vysilat dvojim zpusobem:
Priklad
Dvojité Cislo 4.125000001862645 bude vyjadifeno v IEEE representaci.
S EXPONENT MANTISSA
0 100 0000 0001 (1)0000 1000 0000 0000 0000 0000 0000 0010 0000 0000 0000 0000 0000
« Exponent gisla 1025 (401 hexadecimalné) je 2
¢ Kladné znaménko
¢ Mantisa =4 + 1/8 + 1/536870912. Prvni bit neni uloZen!
Poradi vysilani v obou médech:
IEEE (1) 2) (3) “4) (5) (6) (7) (8)
40, 10, 80, 00, 00, 20, 00, 00
Normal mode 1) (2) 3) (4) (5) (6) (7) (8)
40, 10n 80h 00, 00, 20, 00, 00,
Reversed mode (3) 4) 1) ) 7 (8) (5) (6)
80n 00, 40, 10n 00, 00, 00, 20,
6.4 Maximum pozadovanych bodt
Maximalni po¢et bodu v jednoduchém pozadavku zavisi na typu dat.
Datovy typ Mod kompatinilni s modicon Méd nekompatinilni s modicon
(¢itdno na 16 bitové registry) (¢itano na typ)
Boolean 2000 2000
Integer 125 125
Long integer 124 62
Float 124 62
Double 124 31

Jak nastavit redundantni systém

Dva nebo vice UFP-V systému

Pokud jeden nebo vice systéml UFP-V pouzijeme s jednim hostitelskym systémem, musi hostitelsky
systém podporovat méd nadfizené stanice Modbus. UFP-V pak pracuje v reZzimu podfizené stanice
Modbus.

Dva nebo vice hostitelskych systém( systému
Pro zajisténi bezpecénosti operace vyZaduji nékteré aplikace vice nez 1 hostitelsky systém komunikujici s
jednim UFP-V.

Pokud se UFP-V pouziva v rezimu podfizené stanice, Ize pfipojit pouze jednu hostitelskou stanici v rezimu
nadFfizené stanice.

Jednim z fedeni je pouzit UFP-V stanici v reZimu nadfizené stanice Modbus. Data se nyni vysilaji do prvné
adresované hostitelské stanice (prvni poll block), druhy poll block (volitelny blok) vysila data do dalSi
hostitelské stanice.

Data mohou byt riizna, protoze mérena data jsou obnovovana.
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Jiné feSeni je vysilat data do hostitelskych stanic pomoci vysilact. V tom pfipadé obdrzi vSechny
hostitelské stanice tytéz data.
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7 NASTAVENiIi MODBUS OVLADACE (DRIVER) UFP-V

7.1 Obsah ovladace

Ovlada¢ obsahuje:

e Standardni Modbus protokol podle Modicon.

e Simulace Modbus nadfizeného a podfizeného rezimu.

e ASCIl-méd a RTU mad.

e Half a full duplex podporované komunikacni struktury.

e Pfenos ON/OFF v rezimu half-duplex modu.

«  Sedm nebo osm datovych bittl, Suda/Licha/Zadna parita, 1 nebo 2 stop bity
» Podpora rozsifenych datovych typ0.

« Funkce 1, 2, 3, 4,5, 6, 8,15,16 v€etné& generovani vyjimky.

7.2 Nastaveni hardware
Pro nastaveni komunikace Modbus je nejdfive nutno nastavit hardware.

UFP je vybaven komunikacni kartou RS485/RS422 ktera obsluhuje 2 sériové komunikaéni kanaly, z toho
prvni kanal CH1 se pouziva pro komunikaci s UFC-V, zde prosim nic neménte. Druhy kanal CH2 je volny
pro komunikaci s hostitelskymi systémy .

Existuji dvé generace karet RS485:
* AX4285A instalovana dfive
e PCL745s instalovana nyni
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7.21 RS485/422 karta: AX4285A

Prvni generace karet RS 485

|

CH#1
i
]

]

el

[

376643
(zékladni adresa)

CH#2

jpugonooon - 2"
[s+]+
RAGAT 18192021 22 23 24 25 Pz
—3F Ri1
R3x1-RT
juaennnuon
R36 394041 4243 44 45 46 47
[e]+

CH# CH#2
F466T2 T46672

SRR RN EHEE 25 3

(volba IRQ)

JPE

—

DIP SWITCH CH1***
DIP SWITCH CH2***

: COM 3 Baseaddress ch#1: 3E8 Zakladni adresa
: COM 4 Baseaddress ch#2: 2E8

JP1*** : COMS Interrupt IRQ4 Preruseni
JP2*** : COM4 Interrupt IRQ3

JP3*** : COM3 RS 485 mode

JP4***

JP5

JP6

***(=Krohne Altometer nastaveni)

Poznamka:

RS485 moéd a RS422 méd pro COM4 (Modbus)
- Spojky JP5 RS485 nebo RS422

- Externim zapojenim RS422 a RS485

se liSi nastavenim:

Externi zapojeni AX5285A pro Modbus:

: COMS Serial resistors enabled, No jumpers installed Zapojeny seriové odpory, bez spojek
: COM4 RS 485 mode as default prednastaven moéd RS 485
: COM4 Serial resistors not enabled, jumpers installed Nezapojeny seriové odpory, spojky instalovany

Haidbin RS Modben RS2
1 r J L} 3 1 2 ¥ E | 5 L
Tn Tar Fwr B g Ts- Tes Fzs  Na Ll g | Ered
| I
Svorkovnice
s un Altosonic-V
ilkly
Bl Svorlfpvr:wie
uzivatele
== AT LiE
1 2 1 4 5 4 ] b, 1 5 Lhorl
Te- Tee Bz Mz God e He=  Ta= To G Wiy trminal
-

Do svorkovnice Altosonic-V je nutno zapojit odpory 120 Ohm
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7.2.2

Karta RS485/422: PCL-745 S

Soucasna generace karet RS485/422

dFf s = e LR

UL R ] JF e JFE .

Dip switch ch1***
Dip switch ch2***
JP1 *kk

JPZ***

JP4***

JP5

JPE***

JP7***

JPg***

JPO***

JP10***

JP11

: COM 3 Address 3ES8 (Krohne Altometer nastaveni)
: COM4 Address 2E8

. Interrupt COM3 IRQ4

(Pteruseni)

. Interrupt COM4 IRQ3

: Ovladag vysilani odblokovan COM3 vzdy RTS

: Ovladag vysilani odblokovan COM4 prednastaveno RTS

: Prijem COM3 (422 je vzdy on)

: Spojka svorek COM3 120

: Spojka svorek COM3 neni nikdy nainstalovana

: Pfijem COM4 (422 je vzdy on)

: Spojka svorek COM4 120

: Spojka svorek COM4 (120 pro mod RS422, neinstalovano pro méd RS485)

***(=Krohne Altometer setting)

Poznamka:

JP6 and JP9 jsou vzdy 422 protoze se ¢eka, Ze pfijimac je pro oba médy RS485 a RS422 odblokovan pro UFP-Program.
RS485 moéd a RS422 moéd pro COM4 (Modbus) se lisi timto nastavenim:

- Spojka JP11 neni instalovana (RS485) nebo instalovana na 120 (RS422)

- Externi zapojeni pro RS422 a RS485

Externi zapojeni PCL745 pro Modbus:

1
Hunllnn A4S ke NI

| ] ] E] £ ] 2 E] ) E] Almyr ¥
in Twr  Har  HAr [l iy Tes FAme N Ered gy ey el
| Svorkovnice
Altosonic-V
iRz Svorkovnice
AT ik g uZivatele

| I
n 2 - | L L] i 1 - & Cieevd

s Fes HAmr  He Ered Fa Nes Ta= Te s ‘Sl sl
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Nastaveni Software

Nyni se nastavi software; vSechna nastaveni pro ovlada¢ Modbus se provadi v souboru [coms0300.dat].

7.3.1  Prvni nastaveni parametrii pro komunikacéni spojeni

Modbus_uart_baseaddress pro kanal 1 je COM4 toto je zakladni adresa 0x2E8
Modbus_uart_interrupt je pro COM4 nastaveni preruseni 3.

Zavisi na vasi aplikaci : Modbus_uart_baudrate 1200,2400,4800,9600,19200
Modbus_uart_rts_mode to 0.

Zavisi na vasi aplikaci: Modbus_uart_N_databits na 7 nebo 8

Zavisi na vasi aplikaci: Modbus_uart_n_stopbits na 1 nebo 2

Zavisi na vasi aplikaci: Modbus_uart_parity na none (zadny), even (sudy) nebo odd (lichy).
Zavisi na vasi aplikaci: Modbus_uart_baudrate 1200,2400,4800,9600,19200
Zavisi na vasi aplikaci:

Pouzijete-li RS485 nastaveni Modbus_uart_half_duplex na HALF_DUPLEX(
PouZijete-li R§422 nastaveni Modbus_uart_half_duplex na FULL_DUPLEX(

1)
0)

7.3.2 Nyni zvolte parametry pro pouzity protokol

Zvolte kéd RTU nebo ASCIl s médem Modbus_transfer_mode.

Nastavte UFP-V jako MASTER (nadfizena) nebo SLAVE (podfizena stanice) pomoci
Modbus_device_type.

Zvolte, zda proménné, které jsou del$i nez 16 bitl jsou presto brany jako Cislo o 16 bitech
Registry(=Modicon compatible mode), nebo zda jsou zadany jako 1 TYPE (=not-modicon
compatible mode), tj. m6éd nekompatibilni s modicon.

7.3.3 UFP-V v rezimu SLAVE, t.j. podfizena stanice

RezZzim podfizené stanice se aktivuje pokud parametr MODBUS_DEVICE_TYPE=1.

Pokud UFP-V je v rezimu Modbus Slave device (podfizena), nastavte SlavelD pomoci
Modbus_Slave_ID.

Flag_hold_time je pfidrZzovaci doba pro status flags (pouze Booleans), Flag_hold_time zmrazi flags
(pfiznaky) poté, co flag zménil stav.

Nastavte tento €as trochu vétdi neZz je maximalni interval na poZzadavek komunikace (communication-
request).

Dalsi pole definuji ke kterym adresam Modbus se budou mapovat data UFP-V; tato nastaveni jsou
pfednastavena a neméla by se ménit, pouze v nevyhnutelném pfipadé.

Pole jsou DATAFIELD 1 az N, mél by se nastavit pfistupovy moéd pro kazdy DATAFIELD .

access mode (pfistupovy mod) definuje, jak data se vysilaji a interpretuji pokud UFP-V je v slave-
mode (modu podfizené stanice).

Viz manual pro pfislusné poradi bytl (byte-order) vysilani/pfijem s 2 mody.

Ovlada¢ by nyni mél pracovat pro pouZziti v reZimu podfizené stanice.
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7.3.4 UFP-V jako Master (rezim nadfizené stanice)

Master madd se aktivuje pokud MODBUS_DEVICE_TYPE=2.

PFi master mode musi UFP-V musi védét, co poslat k pfipojené podfizené stanici, a nadfizena stanice
pracuije tedy s poll blocks (volitelné bloky). Kazdy poll block definuje, jak provést celou transakci, tj. ktera
podFfizena stanice je naadresovana, které registry jsou nacteny nebo se budou pfepisovat a jak to udélat.

Maximalni pocet poll blocks (volitelnych blok() na definovani je 20. Pocet poll blocks které chceme pouzit
se nastavi parametrem NUMBER_OF_POLLBLOCKS_TO_USE.

Béhem startu UFP-V se provadi kontrola platnosti poll block. Pouze poc¢et poll blocks nadefinovanych v
NUMBER_OF_POLLBLOCKS_TO_USE bude kontrolovan.

Maximalni doba odezvy po pozadavku na poll block se nastavi parametrem
REQUEST_TO_RESPONSE_TIMEOUT.

Pokud béhem této doby nepfijde Zadna odezva z podfizené stanice, generuje se poll block timeout error
(Casova prodleva).

Takze pro kazdé nastaveni pollblock (=pohyb dat):

e SLAVEID : adresa podrizené stanice , vS§imnéte si, Ze 0 se vysila ke vSem podfizenym stanicim,
vSechny funkce nemusi byt povoleny ve vysilanych zpravach.

* master register, urcuje umisténi dat v UFP-V.

» slave register urcuje umisténi dat v podfizené stanici.

« number of points (poCet bod(l) uréuje pocet datovych bodul v pfenasenych typech dat, jako 1
Boolean, 1 int, 1 float. Skute¢ny pocet 16 bitovych registrd v Modbus zpravé je stanoven vypocétem.
Napfiklad v modicon kompatibilnim maédu je pocet registri ve zpravé (message) vzdy 2 nasobek poctu
floats.

V moédu nekompatibilnim s modicon je pocet registrd ve zpravé (message) vzdy stejny jako pocet
floats. TakZze number of points (pocet bodl) v pollblock definici vzdy pocitaji datatypes.

* Function (funkce) tfidi, ktera Modbus funkce se pouziva pro pfenos dat (viz Uplny seznam v pfirucce).

- datatype ma pouze interni platnost, pfesto je nutno ji uvést spravné.

< datanotation urcuje v jakém poradi bytl jsou data posilana, float, longs, doubles mohou byt poslana
s rliznou notaci (jako velky a maly indian).

* delay (zpozdéni) je doba, ktera je oCekavana poté co byl odeslan posledni pollblock pfed odeslanim
dal$iho pollblock. Kdyz jsou uréeny vSechny pollblocks, zvolte s Number of pollblocks to use (pocet
pouzitych pollblocks) , ktery pollblock se méa pouzit. 1=pouze prvni, 2 = €islo jedna a dvé ...atd.
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7.4 Kde je chyba?

PFi pouzivani RS485, zkontrolujte:

e Je provedeno spojeni mezi svorkou 1 a 47

e Je provedeno spojeni mezi svorkou 2 a 3?

* Je zapojen zakon&ovaci odpor mezi 1+4 a 2+3 (pouze pokud je UFP-V na konci vedeni).

e Je vlozena spojka k 485 a ne 4227 (jinak je vysila¢ trvale aktivovan a znici pfijimané zpravy)
e Je spravna polarita? Nejsou vedeni pfehozena?

* Je software nastaven na HALF DUPLEX?

PFi pouzivani RS422, zkontrolujte:

e Jsou oba zakonc¢ovaci odpory zapojeny na konci kabelu na vedeni TX+, TX- a RX+, RX-?
« Je spojka na karté RS485 nastavena na 4227

* Je software nastaven na HALF DUPLEX?

DalsSi kontroly:

e Jsou prenosova rychlost, N stop bity a parita spravné?

» Jsou oba pfistroje ve stejném moédu RTU nebo ASCII?

e Je spravna Slave ID?

* RTU vyzaduje pfesné ¢asovani, nékteré z prevodnikl RS485 -> RS232/422 pracuji s ukladanim dat do
vyrovnavaci paméti coz muze zpusobovat problémy.
Pokud je toto problémem, zkuste ASCIlI mad.

« VSimnéte si, ze podfizena stanice nedava zadnou odpoveéd, pokud je adresovana vysilacem
(SlavelD=0).

Zvlastni informace:

UFP-V mé zvlastni okna, ktera zajidtuji informace tykajici se Modbus komunikace:
Tato okna jsou pfistupna z Main Window (hlavni okno) funk&nim tladitkem F10

Viz také Altosonic-V Provozni pfiru¢ka (odstavec RUNTIME WINDOWS)

7.5 Jak jsou obnovovany Status Flags (stavové priznaky)

Pokud je nutno provést autoreset status flags

PFi kazdém strojnim cyklu (35 ms) jsou v§echny chybové a varovné pfiznaky obnoveny s poslednim
strojnim statusem.

Aktivni flag (pfiznak) trva dobu alespon (FLAG_HOLD_TIME * 35) ms.

Aktivni flag (pfiznak) Ize resetovat dfive(zapisem nuly) nez je stanoveny ¢as (FLAG_HOLD_TIME * 35
ms), ale nasledujici update musi nastat az po tomto Case.

Pokud flags (pfiznaky) je nutno potvrdit

PFi aktivaci tohoto médu je nutno nastavit parametr FLAG_HOLD_TIME na 0. Pfi kazdém strojnim cyklu

(35 ms) jsou v8echny chybové a varovné pfiznaky obnoveny s poslednim strojnim statusem.

Pfiznaky se resetuji pomoci:

e zapisem 0 na tyto pfiznaky nebo

e zapisem 1 na doprovodny pfiznak (accompanying flag) potvrzeni (kazdy stavovy pfiznak ma
doprovodny pfiznak potvrzeni) nebo

» zapisem 1 na acknowledge_all flag
(pro hostujici pocitaCe s omezenym volné programovatelnym Boolean prostorem).

Priklad nacteni status flag (stavového pfiznaku) z UFP-V v médu podfizené stanice
Status flag se nacte nadfizenou stanici.
1. Pokud je status flag aktivni,
pouziva nadfizena stanice tento status k provedeni své Cinnosti a posila potvrzeni na UFP-V
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nastavenim doprovodného ACK_flag na 1.

Nyni UFP-V obnovi status flag na aktuaini status.

VSimnéte si, Ze v tomto modu zlstava status flag aktivni dokud nedojde potvrzeni.
Pokud status flag neni aktivni,

nadFfizena stanice odejme potvrzeni resetovanim ACK flag.

Priklad nacteni status flag 0 z UFP-V v médu nadfizené stanice

1.
2.

3.
4.

Prvni poll block (volitelny blok) posila status flag do nadfizené stanice

Pokud je status flag aktivni, pouziva nadfizena stanice tento status k provedeni své Cinnosti a posila
potvrzeni na UFP-V nastavenim doprovodného ACK_flag na 1.

Dalsi poll block &te tento ACK_FLAG a obnovuje ho v UFP-V,

Nyni UFP-V obnovi status flag na aktuaini status.

Pokud status flag neni aktivni,

nadfizena stanice odejme potvrzeni resetovanim ACK_flag.

Pokud je ACK_flag aktivni, je status flag obnovovan kazdych 35 milisekund.

Pokud je znama komunikacéni rychlost, zvolte FLAG_HOLD_TIME dost velky na to, aby dal moznost
hostitelské stanici detekovat stav pfiznaka.

FLAG_HOLD_TIME je umistén v souboru coms0300.dat.
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7.6 Zpusob zapisu dat do pole FLOAT

Pole 6 (adresy jsou pfedem mapovany na adresu 7500) je pole s moznosti ¢teni nebo zapisu pro FLOAT.
Soucasné aplikace pro zapis do systému UFP-V:

1. Nastaveni API na parametry pouzivané v programu UFP pro vypocet pratoku (objemu/hmotnosti) a
sumace. Adresy jsou 7501...7514 pro float a 2068...2069 , 2201.. 2214 pro Boolean.

2. Nastaveni externiho pritokoméru na parametry pouzivané v programu UFP pro testovani externiho
pratokoméru jako je turbinkovy pratokomér.
Spojeni se provede pies pulzni vstup a teplotu a tlak v externich podminkach. Adresy jsou
7521...7523 pro float (pohybliva ¢arka) a 2070...2071 , 2221.. 2223 pro Boolean (pevna Carka).

3. Odchylka systémového ¢asu
UFP-Program ma systémovy &as, ktery Ize zménit zadanim odchylky [s] na sou€asny systémovy &as.
V souboru COMS0300.dat sekce 5.6 je nutno nakonfigurovat odblokovani (enable) zapisu (writing).
Soucasny systémovy Cas (current system time) viz Integers 3033...3038
Adresy pro zapis jsou 7577 float a 2230 pro Boolean.

4. Kalibracni data hustoméru
UFP-Programem je mozno méfit hustotu hustomérem.
Existuji 4 datové sestavy, 2 pro Solartron a 2 pro Sarasota.
Viz Floats (pohybliva Carka) 7531...7566 a Booleans (pevna ¢arka) 2231...2241 pro zapis dat.

5. Prepisovani hodnot na sekundarnich vstupech
V UFP-Programu je mozno ru¢né prepsat hodnoty sekundarniho vstupu pokud se ve vypoctu pouzije
specificky parametr a vystup Alarm je odblokovan (enabled) v inicializaénim souboru CLNT0300.dat
Viz Floats 7578...7588 a Booleans 2072...2081 a 2243...2255.

6. Rizeni davky pritokomérem (interni davka)
The UFP-Program ma moznost provést davkovani. Sériova tiskarna pfipojena k UFP tiskne listky.
Rizeni davky se provadi jednim float 7530 ktery obsluhuje specifické hodnoty float pomoci ovladacich
prikazuU.
Po uspésném dokoné&eni se hodnota float vraci na 1, pokud ne, vraci se na 0.
Status na Fizeni davky - viz Integers 3020...3023 a Long 5008.
Vnitfni program davky je proveden hodnotami batch1, viz Float 7077...7127.

7. Sekundarni vstupy pies Modbus komunikaci
Misto pouziti AD nebo frekvenéniho vstupu je mozno pouzit sekundarni vstup pfes Modbus.
Toto je nutno nakonfigurovat v souboru CLNT0300.dat sekce 9.
Casovou prodlevu na novém vstupu Ize konfigurovat v souboru COMS0300.dat sekce 5.5.
Pokud se nezapiSe nova hodnota pfed uplynutim této prodlevy, generuje se na specifickém vstupu
alarm. Po kazdé nové vstupni hodnoté je Cita¢ prodlevy resetovan.
Viz Float 7567...7576.

Aplikace 1...5 jsou pfistupné pro zapis pouze pokud prvni Boolean je nastaven tak, Zze umozni zapis na 30
sec. Toto je popsano v dalsim odstavci 7.6.1

7.6.1  Zapis do pole float (pohybliva ¢arka) pro specifické aplikace

Aplikace 1...5 jsou pfistupné pro zapis pouze pokud prvni Boolean je nastaven tak, Zze umozni zapis na 30
sec.
ZpUsob zapisu:
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« Aby bylo mozno zapsat pole float jak je popsano v aplikaci 1...5, odblokovana Boolean tykajici se dané
aplikace musi byt zapsana do xxxxx enable writing data Boolean.
Napfiklad pfi aplikaci 1 je Boolean 2201.

«  Po zapisu této Boolean mame 30 sec &asu na zapis dat float do aplikadniho pole. Cas zbyvajici pro
zapis do aplikaéniho pole Ize odecist z float xxxxxTime to update a parameter (Cas pro update
parametru)

Napfiklad pfi aplikaci 1 je Float 7501

* Pokud se data zménila Ize tuto skute¢nost pfecist v poli Boolean jak je uvedeno v aplikaci. Tyto
Booleans je nutno resetovat hostitelskou stanici.

Napfiklad pfi aplikaci 1 je Booleans 2202...2214

¢ Takeé je mozno zménit vSechna data Boolean pro danou aplikaci. Tento Boolean resetuje automaticky
po ulozeni dat.

Napfiklad pfi aplikaci 1 je Boolean 2068.

e Pokud se data zménila, je mozno je ulozit do UFP-V systému. To se provede zapisem enable Boolean
v aplikacnim poli.

Napfiklad pfi aplikaci 1 je Boolean 2069.

Tato akce bude automaticky resetovat (0) Booleans:

Xxxxx Data changed in float write field. (data zmé&néna v zapisovém poli pohyblivé &arky). Napfiklad
aplikace 1 je Boolean 2068.

xxxxx Save changed data in float write field (uloz zménéna data).Napfiklad aplikace 1 je Boolean 2069
xxxxx Enable writing data (odblokuj zapis dat). Napfiklad aplikace 1 je Boolean 2201
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Data se déli na Ctyfi skupiny:

1.

Primarni data

2. Data pro analyzu

3. Data analyzu chyb

4. Ridici data

Data jsou sefazena podle jejich typu.

8.1

Field 0 (Read only Boolean field) (¢ti pouze Boolean pole)
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Data jsou pouze pro ¢teni a jsou pfistupna s Modbus funkci 1 a 2 v médu Modbus podfizené stanice a
s funkcemi 5 a 15 v médu Modbus nadfizené stanice.

Bez dali poznamky O=neaktivni a 1=aktivni

Startujici adresy se mapuji do adresy 1000 (pfednastaveno).

1 Basic flow measurement warning (zakladni méfeni pritoku vystraha) (Level 1)  (droven 1)

2 Basic flow measurement error (zakladni méfeni priitoku chyba) (Level 1)

3 System runtime warning (b&h programu vystraha) (Level 1)

4 System runtime error (béh programu chyba) (Level 1)

5 System set-up warning (nastaveni systému vystraha) (Level 1)

6 System set-up error (nastaveni systému chyba) (Level 1)

7 Totaliser proces: sum totaliser rollover occurred (proces sumace: (Level 1)
pocitadlo prebéhlo)

8 Totaliser proces: totaliser reset occurred (proces sumace: pocitadlo bylo | (Level 1)
resetovano)

9 Flow direction (smér pratoku) (Level 1) 0=dopiedu 1=zpét

10 Algo. Basic flow on output (na vystupu je zakladni prutok) (Level 2)

11 Reserved (rezerva)

12 Algo. Reyn. Correction on output. (na vystupu je Reyn. korekce) (Level 2)

13 Swirl correction on output (na vystupu je korekce na viry) (Level 2)

14 Temperature correction on output (na vystupu je korekce na teplotu) (Level 2)

15 Standard volume on output (na vystupu je standardni objem) (Level 2)

16 API group out of range (API skupina mimo rozsah) (Level 2)

17 Correction parameters hold. Due to flow deviation (drzeni korekénich (Level 2)
parametrll. Zpusobeno odchylkou prutoku)

18 Reserved (rezerva)

19 Alarm on reading: temperature proces (alarm pfi ¢teni:teplotni proces) (Level 2)

20 Alarm on reading: pressure proces (alarm pfi ¢teni:tlakovy proces) (Level 2)

21 Alarm on reading: densito meter density (alarm pfi ¢teni:hustota v (Level 2)
hustoméru)

22 Alarm on reading: (alarm pfi &teni:teplota télesa) (Level 2)

23 Totaliser standard: sum totaliser rollover occurred (pocitadlo standard: (Level 2)
pocitadlo prebéhlo)

24 Totaliser standard: totaliser reset occurred (pocitadlo standard: pocitadlo | (Level 2)
bylo resetovano)

25 Totaliser proces: forward totaliser rollover occurred (pocitadlo proces: (Level 2)
pocitadlo pfebéhlo)

26 Totaliser proces: reverse totaliser rollover occurred (pocitadlo proces: (Level 2)
reverzni pocitadlo pfebéhlo)

27 Totaliser standard: forward totaliser rollover occurred (pocitadlo (Level 2)
standard: pfimé pocitadlo pfeb&hlo)

28 Totaliser standard: reverse totaliser rollover occurred (pocitadlo (Level 2)
standard: reverzni pocitadlo pfebéhlo)

29 Totaliser mass: sum totaliser rollover occurred (hmotnostni pocitadlo: (Level 2)
pocitadlo prebéhlo)

30 Totaliser mass: totaliser reset occurred (hmotnostni pocitadlo: pocitadlo | (Level 2)
bylo resetovano)

31 Totaliser mass: forward totaliser rollover occurred (hmotnostni po¢itadlo: | (Level 2)

pfimé pocitadlo pfebéhlo)
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32 Totaliser mass: reverse totaliser rollover occurred (hmotnostni pocitadlo: | (Level 2)
reverzni pocitadlo pfebéhlo)

33 Over range data path 1 (datova cesta 1 za rozsahem) (Level 3)

34 Over range data path 2 (datovéa cesta 2 za rozsahem) (Level 3)

35 Over range data path 3 (datovéa cesta 3 za rozsahem) (Level 3)

36 Over range data path 4 (datova cesta 4 za rozsahem) (Level 3)

37 Over range data path 5 (datova cesta 5 za rozsahem) (Level 3)

38 Path failure path 1 (chyba v cesté kanalu 1) (Level 3)

39 Path failure path 2 (chyba v cesté kanalu 2) (Level 3)

40 Path failure path 3 (chyba v cesté kanalu 3) (Level 3)

41 Path failure path 4 (chyba v cesté kanalu 4) (Level 3)

42 Path failure path 5 (chyba v cesté kanalu 5) (Level 3)

43 Deviation in sound velocity path 1 (Odchylka rychlosti zvuku kanalu 1) (Level 3)

44 Deviation in sound velocity path 2 (Odchylka rychlosti zvuku kanalu 2) (Level 3)

45 Deviation in sound velocity path 3 (Odchylka rychlosti zvuku kanalu 3) (Level 3)

46 Deviation in sound velocity path 4 (Odchylka rychlosti zvuku kanalu 4) (Level 3)

47 Deviation in sound velocity path 5 (Odchylka rychlosti zvuku kanalu 5) (Level 3)

48 Communication failure path 1 (Komunikaéni chyba kanalu 1) (Level 3)

49 Communication failure path 2 (Komunikaéni chyba kanalu 2) (Level 3)

50 Communication failure path 3 (Komunikaéni chyba kanalu 3) (Level 3)

51 Communication failure path 4 (Komunikaéni chyba kanalu 4) (Level 3)

52 Communication failure path 5 (Komunikaéni chyba kanalu 5) (Level 3)

53 Real profile sampling on hold. Due to channel failures or flow deviation | (Level 2)
(vzorkovani reélného profilu ve stavu hold. Chyby kanalu nebo odchylka
pritoku)

54 Alarm on reading: external viscosity (alarm pfi ¢teni:externi viskozita) (Level 2)

55 Alarm on reading: temperature densito meter (alarm pfi ¢teni:teplota (Level 2)
hustoméru

56 Alarm on reading: pressure densito meter (alarm pfi ¢teni:tlak (Level 2)
hustoméru)

57 Alarm on reading: temperature proving (external flow meter) (alarm pfi (Level 2)
Cteni:zkou$ka teploty (externi prutokomér)

58 Alarm on reading: pressure proving (external flow meter) (alarm pfi (Level 2)
Cteni:zkou$ka tlaku (externi pratokomeér)

59 Densito meter switch alarm (alarm spinae hustoméru) (Level 2)

60 Real profile out of range during correction of channel(s) (realny profil (Level 2)
mimo rozsah béhem korekce kanal()

61 Alarm on reading: standard density input ((alarm pfi ¢teni:vstup (Level 2)
standardni hustoty)

62 Alarm on service value: temperature body (alarm na servisni hodnotu: (Level 2)
teplota télesa)

63 Alarm on service value: temperature proces (alarm na servisni hodnotu: | (Level 2)
teplota procesu)

64 Alarm on service value: temperature proving (external flow meter) (alarm | (Level 2)
na servisni hodnotu: teplota zku$ebni (externi priitokomér))

65 Alarm on service value: temperature densito meter (alarm na servisni (Level 2)
hodnotu: teplota hustoméru)

66 Alarm on service value: pressure proces (alarm na servisni hodnotu: tlak | (Level 2)
procesu)

67 Alarm on service value: pressure proving (external flow meter) (alarm na | (Level 2)
servisni hodnotu: tlak zkuSebni (externi pritokomér))

68 Alarm on service value: pressure densito meter (alarm na servisni (Level 2)
hodnotu: tlak hustoméru)

69 Alarm on service value: densito meter density (alarm na servisni (Level 2)
hodnotu: hustota hustoméru)

70 Alarm on service value: standard density (alarm na servisni hodnotu: (Level 2)
standardni hustota)

71 Alarm on service value: viscosity external (alarm na servisni hodnotu: (Level 2)
externi viskozita)

72 Override enable possible for temperature body (odblokovani moznosti | (Level 1)
prepsat teplotu télesa)

73 Override enable possible for temperature proces (odblokovani moznosti | (Level 1)
pfepsat teplotu procesu)

74 Override enable possible for temperature proving (external flow meter) | (Level 1)

(odblokovani moznosti pfepsat zkousku teploty externiho pratokoméru)
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75 Override enable possible for temperature densito meter (odblokovani (Level 1)
moznosti pfepsat teplotu hustoméru)
76 Override enable possible for pressure proces (odblokovani moznosti (Level 1)
prepsat tlak procesu)
77 Override enable possible for pressure proving (external flow meter) (Level 1)
(odblokovani moznosti pfepsat zkousku tlaku externiho pritokoméru)
78 Override enable possible for pressure densito meter (odblokovani (Level 1)
moznosti pfepsat tlak hustoméru)
79 Override enable possible for density densito meter (odblokovani (Level 1)
moznosti pfepsat hustotu hustoméru)
80 Override enable possible for density standard (odblokovani mozZnosti (Level 1)
prepsat standard hustoty)
81 Override enable possible for viscosity external (odblokovani moznosti (Level 1)
pfepsat externi viskozitu)
82 Override default (automatic) temperature body (automatické prepsani (Level 2) if enabled in CLNT0300.dat
prednastavené teploty télesa) pokud odblokovano v CLNT0300.dat
83 Override default (automatic) temperature proces (automatické prepsani | (Level 2) if enabled in CLNT0300.dat
prednastavené teploty procesu) pokud odblokovano v CLNT0300.dat
84 Override default (automatic) temperature proving (external flow meter) | (Level 2) if enabled in CLNT0300.dat
(automatické prepsani zkousky teploty (externi prdtokomeér)) pokud odblokovano v CLNT0300.dat
85 Override default (automatic) temperature densito meter (automatické (Level 2) if enabled in CLNT0300.dat
prepsani pfednastavené teploty hustoméru) pokud odblokovano v CLNT0300.dat
86 Override default (automatic) pressure proces (automatické pfepsani (Level 2) if enabled in CLNT0300.dat
prednastavené tlaku procesu) pokud odblokovano v CLNT0300.dat
87 Override default (automatic) pressure proving (external flow meter) (Level 2) if enabled in CLNT0300.dat
(automatické prepsani zkousky tlaku (externi pritokomér)) pokud odblokovano v CLNT0300.dat
88 Override default (automatic) pressure densito meter (automatické (Level 2) if enabled in CLNT0300.dat
prepsani pfednastaveného tlaku hustoméru) pokud odblokovano v CLNT0300.dat
89 Override default (automatic) density densito meter (automatické (Level 2) if enabled in CLNT0300.dat
prepsani pfednastavené hustoty hustoméru) pokud odblokovano v CLNT0300.dat
90 Override default (automatic) density standard (automatické pfepsani (Level 2) if enabled in CLNT0300.dat
pfednastaveného standardu hustoty) pokud odblokovano v CLNT0300.dat
91 Override default (automatic) viscosity external (automatické prepsani (Level 2) if enabled in CLNT0300.dat
prednastavené externi viskozity) pokud odblokovano v CLNT0300.dat
92...128 | Reserved (rezerva)
8.2 Pole 1 (éteni/zapis Boolean pole)

Data jsou pfistupna s Modbus funkci 1, 2, 5 a 15. Startovni adresy se mapuji do adresy 2000
(pfednastaveno).

Bez dali poznamky O=neaktivni a 1=aktivni

1...64 Acknowledge_flags _field_0 (potvrzeni_pfiznaky pole 0) (Level 1)
65. General_acknowledge_flags_field_0 (obecné_potvrzeni_pfiznaky_pole_0) | (Level 1)
66. Reset all errors  (reset vSech chyb) (Level 4) automatic reset
67. Reset all totalisers and all errors(reset vSech pocitadel a vSech chyb) (Level 4) automatic reset
68. API: data zménéna v float zapisovém poli (APl 202...214) (Level 1) automatic reset
69. API: uloz zménéna data v float zapisovém poli (API 202...214) (Level 4) automatic reset
70. EXT: data zménéna v float zapisovém poli (EXT 222...223) (Level 1) automatic reset
71. EXT: uloz zménéna data v float zadpisovém poli (EXT 222...223) (Level 4) automatic reset
72. EXT: restartuj zkousku externiho pritokoméru (Level 4) automatic reset
73. Davka 1 reset priméry (Level 4) automatic reset
Pro plynulé méfeni potrubi hostitelskou stanici, ne pro UFP interni CPL
davkovy méd
74 Davka 2 reset priméry (Level 4) automatic reset
Pro plynulé méfeni potrubi hostitelskou stanici
75 Vystup Modbus pro v8echna poditadla a hodnoty davek 1+2 drzenych 15 | (Level 4) automatic reset
sec. (Interné v8echna pocitadla pokraduiji)
76...200 | Reserva
201. API enable writing data (API povoleni zapisu dat) (Level 4) reset po 30 sec
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202. API change in: correction type (APl zména v: oprava typu) (Level 1) manual reset
203. API change in: density standard type (APl zména v: standardni typ (Level 1) manual reset
hustoty))
204. API change in: fluid type (APl zména v: druh media) (Level 1) manual reset
205. API zména v: stand. hustota ropy (druh media 0) (Level 1) manual reset
206. APl zména v: stand. hustota benzinu  (druh media 1) (Level 1) manual reset
207. APl zména v: stand. hustota trans.area (druh media 2) (Level 1) manual reset
208. API zména v: stand. hustota jet group (druh media 3) (Level 1) manual reset
209. API zména v: stand. hustota topny olej  (druh media 4) (Level 1) manual reset
210. API zména v: stand. hustota k volnému vyplnéni  (druh media 5) (Level 1) manual reset
211. APl zména v: k volnému vypInéni KO (Level 1) manual reset
212. APl zména v: k volnému vyplInéni K1 (Level 1) manual reset
213. API zména v: k volnému vypInéni K2 (Level 1) manual reset
214. API zména v: teplotni standard (Level 1) manual reset
215...220 | Reserva
221. EXT povoleni zapisu dat (Level 4) automatic reset 30 s
222. EXT zména v: K-faktor externi prutokomér (Level 1) manual reset
223. EXT zména v: parametry se mohou ménit pfi pratoku nebo pfi potlaceni (Level 1) manual reset
malych pruatoki
224...229 | Reserva
230 SYSTEM TIME zapis povoleni odchylky (viz float 7577) (Level 4) pokud povoleno pfi
nastaveni
231. SOLARTRON?1 povoleni zapisu dat (Level 4) automatic reset 30 s
232. SOLARTRON1 zména v: kalibraéni data (Level 1) automatic reset
233. SOLARTRONTH1 uloz a odblokuj zapis dat (Level 1) automatic reset
234. SOLARTRON2 povoleni zapisu dat (Level 4) automatic reset 30 s
235. SOLARTRON2 zména v: kalibra¢ni data (Level 1) automatic reset
236. SOLARTRON2 uloz a odblokuj zapis dat (Level 1) automatic reset
237. SARASOTAA1 povoleni zapisu dat (Level 4) automatic reset 30 s
238. SARASOTA1 zména v: kalibraéni data (Level 1) automatic reset
239. SARASOTAA1 uloz a odblokuj zapis dat (Level 1) automatic reset
240. SARASOTAZ2 povoleni zapisu dat (Level 4) automatic reset 30 s
241. SARASOTA2 zména v: kalibraéni data (Level 1) automatic reset
242. SARASOTAZ uloz a odblokuj zapis dat (Level 1) automatic reset
243. OVERRIDE povoleni zapisu dat (Level 4) automatic reset 30 s
244, OVERRIDE zména v: pfepi$ data (Level 1) automatic reset
245. OVERRIDE uloz a odblokuj zapis dat (Level 1) automatic reset
246. OVERRIDE povoleni nastavit hodnotu teplota télesa (Level 4) pokud povoleno k
pFepisu
247. OVERRIDE povoleni nastavit hodnotu teplota procesu (Level 4) pokud povoleno k
pFepisu
248. OVERRIDE povoleni nastavit hodnotu zkusebni teplota (externi (Level 4) pokud povoleno k
pritokomér) pFepisu
249. OVERRIDE povoleni nastavit hodnotu teplota hustoméru (Level 4) pokud povoleno k
pFepisu
250. OVERRIDE povoleni nastavit hodnotu tlak procesu (Level 4) pokud povoleno k
pfepisu
251. OVERRIDE povoleni nastavit hodnotu zkusebni tlak (externi priitokomér) | (Level 4) pokud povoleno k
pFepisu
252. OVERRIDE povoleni nastavit hodnotu tlak hustoméru k pfepsani (Level 4) pokud povoleno k
pfepisu
253. OVERRIDE povoleni nastavit hodnotu hustota hustoméru k prepsani (Level 4) pokud povoleno k
pFepisu
254. OVERRIDE povoleni nastavit hodnotu standard hustoty k pfepsani (Level 4) pokud povoleno k
pFepisu
255. OVERRIDE povoleni nastavit hodnotu dynamicka viskozita k pfepsani (Level 4) pokud povoleno k
prepisu
256...320 | Rezerva

Reset pocitadel automaticky resetuje mezni bity vSech pocitadel, alarmu a procesni ¢as.

8.3

Pole 2 (Integer Field pouze ke ¢teni)

Data jsou pouze pro ¢teni a jsou pfistupna s Modbus funkci 3 a 4 v médu Modbus podfizené stanice a
s funkcemi 6 a 16 v mdédu Modbus nadfizené stanice.
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Startujici adresy se mapuji do adresy 3000 (pfednastaveno).

KROHNE

Altometer

1 Proces pratoku (Level 1) méfitko —32768...32767 < -125%... +125%
2 Primérna rychlost zvuku (Level 1) méfitko —32768...32767 < -3276.8...3276.7 m/s
3 Teplota procesu (Level 1) méfitko —32768...32767 < -327.68...327.67 °C
4 Tlak procesu (Level 1) méfitko —32768...32767 < -327.68...327.67 Bar
5 Hustota procesu (Level 1) méfitko 0...32767 < 0...1683.35 kg/m3
6 Teplota télesa (Level 1) méfitko —32768...32767 < -327.68...327.67 °C
7 Standard pratoku (Level 1) méfitko —32768...32767 < -125% ...+125%
8 Hmotnostni prutok (Level 1) méfitko —32768...32767 < -125% ...+125%
9 Pritok kanalu 1 (Level 2) méfitko —32768...32767 < -125% ...+125%
10 Pritok kanalu 2 (Level 2) méfitko —32768...32767 < -125% ...+125%
11 Pratok kanalu 3 (Level 2) méfitko —32768...32767 < -125% ...+125%
12 Pratok kanalu 4 (Level 2) méfitko —32768...32767 < -125% ...+125%
13 Pritok kanalu 5 (Level 2) méfitko —32768...32767 < -125% ...+125%
14 Rychlost zvuku kanalu 1 (Level 2) méfitko 0...32767 <> 0...3276.7 m/s
15 Rychlost zvuku kanalu 2 (Level 2) méfitko 0...32767 < 0...3276.7 m/s
16 Rychlost zvuku kanalu 3 (Level 2) méfitko 0...32767 < 0...3276.7 m/s
17 Rychlost zvuku kanalu 4 (Level 2) méfitko 0...32767 <> 0...3276.7 m/s
18 Rychlost zvuku kanalu 5 (Level 2) méfitko 0...32767 <> 0...3276.7 m/s
19 Vybér hustoméru (Level 2) 0=AD /Modbus vstup
1=Solartron1
2=Solartron2
3=Sarasota 1
4=Sarasota2
5=Freqg-span (frekvenéni rozsah)
20 UFP davka 1 gislo listku (Level 1) 0...32767
21 UFP davka 1 status (Level 1) 0=non
1=setup (nastaveni)
2=running (b&h)
3=end-batch (konec davky)
5=end-printing (konec tisku)
6=end-printfail (konec vypadku tisku)
7=confirm (ovéfeni)
10=reset
22 UFP davka 1 status tiskarny (Level 1) O=Pfipraven k tisku
1=Porucha tisku
2=Tisk
2=Kontrola pfipojeni tiskarny (kdyz se netiskne)
3=Nepfipojena zadna tiskarna
23 UFP davka 1 zadani tiskarny (Level 1) 0 =Tisk neni zadan
1...2 =Tisk prvniho znaku hlavicky
3 =Doba prodleni ¢itana doll pfi aktualnim tisku
4...98=Tisk hlavicek
99 =Uspésny tisk davkového listku
100 =Pf¥ipraven ovéfit zadani tisku
101 =Pf¥ipraven resetovat davkovy status RESET
24 Rezerva
25 Systémové nastaveni Cisla vystraha/chyba | (Level 3) (drover 3)
26 Systémovy béh Cisla vystraha/chyba (Level 3)
27 Systémova hlaseni 01...16 (Level 3)
28 Systémova hlaseni 17...32 (Level 3)
29 Systémova hlaseni 33...48 (Level 3)
30 Systémova hlaseni 49...64 (Level 3)
31 Pocet soucasnych vystrah (Level 3)
32 Pocet sou¢asnych alarmi (Level 3)
33 SYSTEM TIME: sekundy (Level 1) 0...59
34 SYSTEM TIME: minuty (Level 1) 0...59
35 SYSTEM TIME: hodiny (Level 1) 0...23
36 SYSTEM TIME: den (Level 1) 1...31
37 SYSTEM TIME: mésic (Level 1)1...12
38 SYSTEM TIME: rok (Level 1) 2001...
39...40 | Rezerva
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8.4

Pole 3 (Long Integer Field pouze ke ¢teni)

KROHNE

Altometer

Data jsou pouze pro ¢teni a jsou pfistupna s Modbus funkci 3 a 4 v médu Modbus podfizené stanice a
s funkcemi 6 a 16 v médu Modbus nadfizené stanice.
Startujici adresy se mapuji do adresy 5000 (pfednastaveno).

1 Resetovatelné pogitadlo: sumace procesu (Level 1) Hodnota v litrech
2 Pratok: proces (Level 1) méfitko -32768 ... +32767 ¢ -125% ...+125%
3 Primérna rychlost zvuku (Level 1) méfitko 0...32767 < 0...3276.7 m/s
4 Resetovatené poditadlo:standardni sumace (Level 1) Hodnota v litrech
5 Pritok: standard (Level 1) méfitko -32768 ... +32767 & -125%... +125%
6 Resetovatené pocitadlo:hmotnostni sumace (Level 1) Hodnota v kilogramech
7 Pritok: hmotnost (Level 1) méfitko -32768 ... +32767 & -125%... +125%
8 UFP davka 1 ¢&itani listku (Level 1) 0....2147483647
9 Resetovatené pogitadlo: pfimy procesni priitok (Level 1) Hodnota v litrech
10 Resetovatené pogcitadlo: zpétny procesni pritok (Level 1) Hodnota v litrech
11 Resetovatené poéitadlo: standardni pfimy pratok (Level 1) Hodnota v litrech
12 Resetovatené poéitadlo: standardni zpétny pratok (Level 1) Hodnota v litrech
13 Resetovatené pocitadlo: hmotnostni pfimy pratok (Level 1) Hodnota v kilogramech
14 Resetovatené pocitadlo: hmotnostni zpétny pritok (Level 1) Hodnota v kilogramech
15 UFP sérioveé (vyrobni) &islo (Level 1)
16 Verze software (Level 1)
17 Cislo systémového nastaveni vystraha/chyba (Level 3)
18 Cislo systémového b&hu vystraha/chyba (Level 3)
19 Systémova hlageni 01...32 (Level 3)
20 Systémova hlaseni 33...64 (Level 3)
21 Resetovatelné pogitadlo: sumace externiho (Level 1) Hodnota v litrech
pritokoméru
22 Resetovatelné pogitadlo: pfimy pratok externim (Level 1) Hodnota v litrech
pritokomérem
23 Resetovatelné pocitadlo: zpétny pratok externim (Level 1) Hodnota v litrech
pritokomérem
24 Procesni ¢as (provadi reset na resetu pocitadla) (Level 2) Hodnota v sec., pouZité jako hlidaci &asovaé pro
hostitelskou stanici
25 Neresetovatené pocitadlo: sumace procesu (Level 1) Hodnota v 0.1m3
26 Neresetovatené pocitadlo: pfimy procesni pratok (Level 1) Hodnota v 0.1m3
27 Neresetovatené pocitadlo: zpétny procesni pratok (Level 1) Hodnota v 0.1m3
28 Neresetovatené pogitadlo: standardni sumace (Level 1) Hodnota v 0.1m3
29 Neresetovatené poditadlo: standardni pfimy prétok (Level 1) Hodnota v 0.1m3
30 Neresetovatené pocitadlo: standardni zpétny pritok | (Level 1) Hodnota v 0.1m3
31 Neresetovatené pogitadlo: hmotnostni sumace (Level 1) Hodnota v 0.1m3
32 Neresetovatené pogitadlo: hmotnostni p¥imy pritok (Level 1) Hodnota v 0.1m3
33 Neresetovatené pocitadlo: hmotnostni zpétny pritok | (Level 1) Hodnota v 0.1m3
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8.5

Pole 4 (Cteni pouze Float Field)

KROHNE

Altometer

Data jsou pouze pro ¢teni a jsou pfistupna s Modbus funkci 3 a 4 v médu Modbus podfizené stanice a
s funkcemi 6 a 16 v mdédu Modbus nadfizené stanice.

Startujici adresy se mapuji do adresy 5000 (pfednastaveno).

1 Proces pratoku (Level 1) v m’/hod

2 Priimérna rychlost zvuku (Level 1) vm/s

3 Teplota procesu (Level 1) v °C

4 Tlak procesu (Level 1) v bar

5 Hustota procesu (Level 1) v kg/m®

6 Teplota télesa (Level1)v °C

7 Standard priitoku (Level 1) v m°/hod

8 Hmotnostni pritok (Level 1) v tuny/hod

9 Priitok kanalu 1 (Level 2) 0 aZz 1000

10 Pritok kanalu 2 (Level 2) 0 az 1000

11 Pratok kanalu 3 (Level 2) 0 az 1000

12 Prutok kanalu 4 (Level 2) 0 az 1000

13 Priitok kanalu 5 (Level 2) 0 aZz 1000

14 Rychlost zvuku kanalu 1 (Level 2) vm/s

15 Rychlost zvuku kanalu 2 (Level 2) vml/s

16 Rychlost zvuku kanalu 3 (Level 2) vml/s

17 Rychlost zvuku kanalu 4 (Level 2) vml/s

18 Rychlost zvuku kanalu 5 (Level 2) vm/s

19 Zbyvajici doba pro korekci. Rei odchylky priitoku (Level 2) v sec

20 Reynoldsovo Eislo (Level 2)

21 Cislo viru (Level 2)

22 Vnitfni viskozita (Level 2) 10° m“/s

23 A (Level 3)

24 B (Level 3)

25 A offset (Level 3)

26 B_offset (Level 3)

27 Kr (Level 3)

28 Ks (Level 3)

29 Reserva

30 Reserva

31 Kb (Level 2)

32 Standard hustoty (Level 1) v kg/m’

33 AGC prevodnik kanalu 1 (Level 2) v mA

34 AGC prevodnik kanalu 2 (Level 2) v mA

35 AGC prevodnik kanalu 3 (Level 2) vmA

36 AGC prevodnik kanalu 4 (Level 2) v mA

37 AGC prevodnik kanalu 5 (Level 2) v mA

38 Zbyvajici &as pro vzorkovani realného profilu. Resi odchylku priitoku nebo | (Level 2) v sec
poruchy kanalu

39 Prdmérny pratok kanalem 1 z vypoctu standardni odchylky (Level 2) 0 az 1000

40 Pramérny pratok kanalem 2 z vypoctu standardni odchylky (Level 2) 0 az 1000

41 Priimérny prutok kanalem 3 z vypo¢tu standardni odchylky (Level 2) 0 az 1000

42 Primérny prutok kanalem 4 z vypoétu standardni odchylky (Level 2) 0 aZz 1000

43 Priimérny prutok kanalem 5 z vypoétu standardni odchylky (Level 2) 0 aZz 1000

44 Externi viskozita (Level 1) v cSt

45 Teplota hustoméru (Level 1) v

46 Tlak hustoméru (Level1) v bar

47 Teplota pfi zkou$ce (externi pritokomér) (Level1) v

48 Tlak pfi zkouSce (externi pritokomér) (Level1) v bar

49 Standardni odchylka kanalu 1 (Level 2) v %

50 Standardni odchylka kanalu 2 (Level 2) v %

51 Standardni odchylka kanalu 3 (Level 2) v %

52 Standardni odchylka kanalu 4 (Level 2) v %

53 Standardni odchylka kanalu 5 (Level 2) v %
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54 Standardni odchylka prutoku (Level 2) v % (uroven 2)
55 Max odchylka tau2::tau2/10 pro korekci kanalu 1 (Level 3) v %
56 Max odchylka tau2::tau2/10 pro korekci kanalu 2 (Level 3) v %
57 Max odchylka tau2::tau2/10 pro korekci kanalu 3 (Level 3) v %
58 Max odchylka tau2::tau2/10 pro korekci kanalu 4 (Level 3) v %
59 Max odchylka tau2::tau2/10 pro korekci kanalu 5 (Level 3) v %
60 Max odchylka tau2::tau2/10 pro korekci pritoku (Level 3) v %
61 Max odchylka treal::treal/10 pro méfeni profilu kanalu 1 (Level 3) v %
62 Max odchylka treal::treal/10 pro méfeni profilu kanalu 2 (Level 3) v %
63 Max odchylka treal::treal/10 pro méfeni profilu kanalu 3 (Level 3) v %
64 Max odchylka treal::treal/10 pro méfeni profilu kanalu 4 (Level 3) v %
65 Max odchylka treal::treal/10 pro méfeni profilu kanalu 5 (Level 3) v %
66 Max odchylka treal::treal/10 pro méfeni profilu (Level 3) v %
67 Hustota naméfena hustomérem (Level 1) v kg/m3
68 Maximalni priitok 100% (Level 1) vm3/h
69 Ctl (15°C vztazenych k procesu ) (Level 1)
70 Cpl (0 Bar vztazenych k procesu) (Level 1)
7 Ctl (15°C vztazenych k standardu) (Level 1)
72 Cpl (0 Bar vztazenych k standardu, vzdy 1) (Level 1)
73 Ctl (15°C vztazenych k hustoméru) (Level 1)
74 Cpl (0 Bar vztazenych k hustoméru) (Level 1)
75 Ctl (15°C vztazenych ke zkousenému externimu prutokoméru) (Level 1)
76 Cpl (0 Bar vztazenych ke zkou$enému externimu pratokoméru ) (Level 1)
77 Davka 1 primérna teplota télesa (Level1) v
78 Davka 1 primérna teplota procesu (Level 1) v
79 Davka 1 primérna teplota zkouSeného externiho pratokoméru (Level 1) v
80 Davka 1 prdmérna teplota hustoméru (Level 1) v
81 Davka 1 primérny tlak procesu (Level1) v bar
82 Davka 1 primérny tlak zkouSeného externiho pratokoméru (Level 1) v bar
83 Davka 1 pramérny tlak hustoméru (Level 1) v bar
84 Davka 1 primérna hustota namérena hustomérem (Level 1) v kg/m3
85 Davka 1 pramérny standard hustoty (Level 1) v kg/m3
86 Davka 1 prdmérna externi viskozita (Level 1) v cSt
87 Davka 1 pramér Ctl (15°C vztaZenych k procesu ) (Level 1)
88 Davka 1 pramér Cpl (0 Bar vztazenych k procesu) (Level 1)
89 Davka 1 pramér Ctl (15°C vztazenych k standardu) (Level 1)
90 Davka 1 pramér Cpl (0 Bar vztazenych k standardu, vzdy 1) (Level 1)
N Davka 1 primér Ctl (15°C vztaZenych k hustoméru) (Level 1)
92 Davka 1 pramér Cpl (0 Bar vztaZzenych k hustoméru) (Level 1)
93 Davka 1 prameér Ctl (15°C vztazenych ke zkousenému externimu (Level 1)
prutokoméru)
94 Davka 1 pramér Cpl (0 Bar vztazenych ke zkouSenému externimu (Level 1)
pritokoméru )
95 Davka 1 pramér teplotni standard (Level1) v
96 Davka 1 prdmér procesni hustota (Level1) v kg/m3
97 Davka 1 prdmér aktualni pratok (Level 1) vm3/h
98 Davka 1 primér hustota zkouSeného externiho pritokoméru (Level 1) v kg/m3
99 Davka 1 pramér pritok zkouseného externiho pritokoméru (Level 1) vm3/h
100 Davka 1 primér instalovany K faktor zkouseného externiho pritokoméru | (Level 1) v pulzy/litr
101 Davka 1 zjistény novy K faktor zkouSeného externiho pritokoméru (Level 1) v pulzy/litr
102 Davka 1 rozdil mezi instalovanym a nové zjisSténym K faktorem (externi (Level 1) %
prutokomér)
103 Davka 1 alarm: pritok 1-4 kanaly je nizky Level 2) v [s]
104 Davka 1 alarm: pritok v8ech kanall je nizky (Level 2) v [s]
105 Déavka 1 alarm: chyba ve vypoc&tu API skupiny (Level 2) v [s]
106 Davka 1 alarm: nastal alarm systémového ¢asu (Level 2) v [s]
107 Davka 1 alarm: profil realného ¢asu je mimo rozsah, pokud je vyuzit (Level 2) v [s]
108 Davka 1 alarm: méfeni mimo rozsah: teplota télesa (Level 2) v [s]
109 Davka 1 alarm: méfeni mimo rozsah: teplota procesu (Level 2) v [s]
110 Davka 1 alarm: méfeni mimo rozsah: zkouseného externiho priitokoméru | (Level 2) v [s]
111 Davka 1 alarm: méfeni mimo rozsah: teplota hustoméru (Level 2) v [s]
112 Davka 1 alarm: méfeni mimo rozsah: tlak procesu (Level 2) v [s]
113 Déavka 1 alarm: méfeni mimo rozsah: tlak zkouseného externiho (Level 2) v [s]

pritokoméru
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114 Davka 1 alarm: méfeni mimo rozsah: tlak hustoméru (Level 2) v [s] (droven 2)
115 Davka 1 alarm: méfeni mimo rozsah: hustota naméfena hustomérem (Level 2) v [s]
116 Déavka 1 alarm: méfeni mimo rozsah: standard hustoty (Level 2) v [s]
117 Déavka 1 alarm: méfeni mimo rozsah: externi viskozita (Level 2) v [s]
118 Déavka 1 alarm: pFepis teploty télesa (Level 2) v [s]
119 Davka 1 alarm: piepis teploty procesu (Level 2) v [s]
120 Davka 1 alarm: prepis teploty zkouSeného externiho pritokoméru (Level 2) v [s]
121 Davka 1 alarm: pfepis teploty hustoméru (Level 2) v [s]
122 Davka 1 alarm: pfepis tlaku procesu (Level 2) v [s]
123 Davka 1 alarm: prepis tlaku zkouseného externiho pritokoméru (Level 2) v [s]
124 Davka 1 alarm: prepis tlaku hustoméru (Level 2) v [s]
125 Davka 1 alarm: pfepis hustoty naméfena hustomérem (Level 2) v [s]
126 Déavka 1 alarm: pfepis standardu hustoty (Level 2) v [s]
127 Déavka 1 alarm: pfepis externi viskozity (Level 2) v [s]
128 Davka 2 primérna teplota télesa (Level 1) v
129 Davka 2 primérna teplota procesu (Level 1) v
130 Davka 2 primérna teplota zkouSeného externiho pratokoméru (Level 1) v
131. Davka 2 primérna teplota hustoméru (Level1) v
132. Davka 2 primérny tlak procesu (Level1) v bar
133. Davka 2 prumérny tlak zkouseného externiho pritokoméru (Level 1) v bar
134. Davka 2 prumérny tlak hustoméru (Level 1) v bar
135. Davka 2 primérna hustota naméfena hustomérem (Level 1) v kg/m3
136 Davka 2 pramérny standard hustoty (Level 1) v kg/m3
137 Davka 2 primérna externi viskozita (Level 1) v cSt
138 Davka 2 pramér Ctl (15°C vztazenych k procesu ) (Level 1)
139 Davka 2 pramér Cpl (0 Bar vztazenych k procesu) (Level 1)
140 Davka 2 pramér Ctl (15°C vztazenych k standardu) (Level 1)
141 Davka 2 primér Cpl (0 Bar vztaZzenych k standardu, vzdy 1) (Level 1)
142 Davka 2 pramér Ctl (15°C vztaZenych k hustoméru) (Level 1)
143 Davka 2 pramér Cpl (0 Bar vztazenych k hustoméru) (Level 1)
144 Davka 2 prameér Ctl (15°C vztazenych ke zkousenému externimu (Level 1)
prutokoméru)
145 Davka 2 pramér Cpl (0 Bar vztaZzenych ke zkouSenému externimu (Level 1)
pritokoméru )
146 Davka 2 pramér teplotni standard (Level1) v
147 Davka 2 primér procesni hustota (Level 1) v kg/m3
148 Davka 2 prdmér aktualni pratok (Level 1) vm3/h
149 Davka 2 pramér hustota zkouSeného externiho pratokoméru (Level 1) v kg/m3
150 Davka 2 prameér pritok zkouseného externiho pritokoméru (Level 1) vm3/h
151 Davka 2 primér instalovany K faktor zkou$eného externiho priitokoméru | (Level 1) v pulzy/litr
152 Davka 2 zjiStény novy K faktor zkouSeného externiho pratokoméru (Level 1) v pulzy/litr
153 Davka 2 rozdil mezi instalovanym a nové zjisSténym K faktorem (externi (Level 1) %
pritokomér)
154 Davka 2 alarm: pritok 1-4 kanaly je nizky Level 2) v [s]
155 Davka 2 alarm: pritok v8ech kanall je nizky (Level 2) v [s]
156. Davka 2 alarm: chyba ve vypoctu API skupiny (Level 2) v [s]
157 Davka 2 alarm: nastal alarm systémového ¢asu (Level 2) v [s]
158 Déavka 2 alarm: profil realného €asu je mimo rozsah, pokud je vyuzit (Level 2) v [s]
159 Davka 2 alarm: méfeni mimo rozsah: teplota télesa (Level 2) v [s]
160 Davka 2 alarm: méfeni mimo rozsah: teplota procesu (Level 2) v [s]
161 Davka 2 alarm: méfeni mimo rozsah: zkouseného externiho pritokoméru | (Level 2) v [s]
162 Davka 2 alarm: méfeni mimo rozsah: teplota hustoméru (Level 2) v [s]
163 Davka 2 alarm: méfeni mimo rozsah: tlak procesu (Level 2) v [s]
164 Déavka 2 alarm: méfeni mimo rozsah: tlak zkouseného externiho (Level 2) v [s]
pritokoméru
165 Davka 2 alarm: méfeni mimo rozsah: tlak hustoméru (Level 2) v [s]
166 Davka ch 2 alarm: méfeni mimo rozsah: hustota namérena hustomérem | (Level 2) v [s]
167 Davka 2 alarm: méfeni mimo rozsah: standard hustoty (Level 2) v [s]
168 Déavka 2 alarm: méfeni mimo rozsah: externi viskozita (Level 2) v [s]
169 Déavka 2 alarm: pFepis teploty télesa (Level 2) v [s]
170 Davka 2 alarm: piepis teploty procesu (Level 2) v [s]
171 Davka 2 alarm: prepis teploty zkouSeného externiho pratokoméru (Level 2) v [s]
172 Déavka 2 alarm: pfepis teploty hustoméru (Level 2) v [s]
173 Davka 2 alarm: pfepis tlaku procesu (Level 2) v [s]
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174 Davka 2 alarm: prepis tlaku zkouseného externiho pritokoméru (Level 2) v [s] (uroven 2)
175 Davka 2 alarm: prepis tlaku hustoméru (Level 2) v [s]
176 Déavka 2 alarm: pfepis hustoty naméfena hustomérem (Level 2) v [s]
177 Déavka 2 alarm: pfepis standardu hustoty (Level 2) v [s]
178 Déavka 2 alarm: pfepis externi viskozity (Level 2) v [s]
179 Servisni hodnota: teplota télesa (Level 2) v
180 Servisni hodnota: teplota procesu (Level 2) v
181 Servisni hodnota: teplota zkou$eného externiho pritokoméru (Level 2) v
182 Servisni hodnota: teplota hustoméru (Level 2) v
183 Servisni hodnota: tlak procesu (Level 2) v Bar
184 Servisni hodnota: tlak zkouseného externiho priitokoméru (Level 2) v Bar
185 Servisni hodnota: tlak hustoméru (Level 2) v Bar
186 Servisni hodnota: hustota namérena hustomérem (Level 2) v kg/m3
187 Servisni hodnota: standard hustoty (Level 2) v kg/m3
188 Servisni hodnota: externi viskozita (Level 2) v cSt
189...200 | Reserva
8.6 Pole 5 (Read only Double Field) (Cte pouze dvoijité pole)

Data jsou pouze pro ¢teni a jsou pfistupna s Modbus funkci 3 a 4 v médu Modbus podfizené stanice a

s funkcemi 6 a 16 v médu Modbus nadfizené stanice.

Startujici adresy se mapuji do adresy 6000 (pfednastaveno).

1 Resetovatelné pocitadlo: sumace procesu (Level 1) v litrech
2 Pritok: proces (Level 1) v m’/hod
3 Primérna rychlost zvuku (Level 1) vm/s

4 Resetovatené pocitadlo:standardni sumace (Level 1) v litrech
5 Pritok: standard (Level 1) v m3/hod
6 Resetovatené pocitadlo:hmotnostni sumace (Level 1) v kg

7 Pritok: hmotnost (Level 1) v tunach/hod
8 Rezerva (Level 1)

9 Resetovatené pocitadlo: pfimy procesni pratok (Level 1) v litrech
10 Resetovatené pocitadlo: zpétny procesni pratok (Level 1) v litrech
11 Resetovatené pocitadlo: standardni pfimy pratok (Level 1) v litrech
12 Resetovatené pocitadlo: standardni zpétny prutok (Level 1) v litrech
13 Resetovatené pocitadlo: hmotnostni pfimy pritok (Level 1) vkg

14 Resetovatené pocitadlo: hmotnostni zpétny pratok (Level 1) vkg

15 Resetovatené pocitadlo: externi pratokomér- procesni pratok (Level 1) v litrech
16 Resetovatené pocitadlo: externi pritokomér- standardni pratok | (Level 1) v litrech
17 Resetovatené pocitadlo: externi pritokomér- hmotnostni pritok | (Level 1) v kg
18...24 Rezerva
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V médu podrizené stanice zapis do pole funkci 16, ¢teni z pole funkci 3.
V médu nadfizené stanice zapis do pole funkci 3, ¢teni z pole funkci 16
Startujici adresy se mapuji do adresy 6000 (pfednastaveno).

Vysvétlivky pro zpUsob zapisu parametru:
viz odstavce

7.6 Jak zapisovat data do float field

8.8 Vysvétlivky pro data dostupna v Modbus

KROHNE

Altometer

Pole 6 (Read/Write Float Field) (Cteni/zapis Float Pole-plovouci ¢arka)

1 API: doba pro update parametru (pouze ¢teni) (Level 1) v sec, max 30 sec
2 API: typ korekce (Level 4) 0,1,2
3 API: typ standardu hustoty (Level 4) 0,1,2
4 API: druh media (Level 4) 0,1,2,3,4,5
5 API: stand. hustota ropy (druh media 0) (Level 4) 610.5..1075.0 kg/m3
6 API: stand. hustota benzinu (druh media 1) (Level 4) 653.0.. 770.0 kg/m3
7 API: stand. hustota trans.area(druh media 2) (Level 4) 770.5.. 787.5 kg/m3
8 API: stand. hustota jet group (druh media 3) (Level 4) 788.0.. 838.5 kg/m3
9 API: stand. hustota topnych oleji  (druh media 4) (Level 4) 839.0..1075.0 kg/m3
10 API: stand. hustota k volnému zapisu  (druh media 5) (Level 4) 500.0..2000.0 kg/m3
11 API: volny zapis KO (Level 4) —10°9 .. 10°9
12 AP!: volny zépis K1 (Level 4) —10°9 .. 10°9
13 API: volny zapis K2 (Level 4) —10°9 .. 10°9
14 API: teplotni standard (Level 4) 0-30°C
15...20 | Rezerva
21 EXT: doba pro update parametru (pouze ¢teni) (Level 1) v sec, max 30 sec
22 EXT: externi K faktor (Level 4) v pulsech/litr
23 EXT/API: parametry Ize ménit béhem pritoku nebo pfi potlac¢eni malych (Level 4) O=vzdy
prutokd 1=pouze < potlac¢eni malych
prutokd
24...29 | Rezerva
30 UFP fizeni davky: (Level 4)
Pfikaz vstupu hodnoty:
Normal: Navrat 0 pokud neakceptovano
Nastaveni=9 (pokud UFP davka1 status davky=0 neni zadna davka) Navrat 1 pokud akceptovano
Zruseni=5 (pokud UFP davka1 status davky =1 je nastaveni)
Start davky=119 (pokud UFP davka1 status davky =1 je nastaveni)
Konec davky=229 (pokud UFP davka1 status davky =1 je béh)
reset tisku=1009 (pokud UFP davka1 status davky =5...10 je tisk)
Potvrzeni listku=779 (pokud UFP davka1 status davky =10 je potvrzeni)
Plynulé méfeni v potrubi, listek na pozadani:
Konec bez resetu=559 (pokud UFP davka1 status davky je bez tisku)
Konec s resetem=229  (pokud UFP davka1 status davky je bez tisku)
Reset tisku=1009 (pokud UFP davka1 status davky 5...10 je s tiskem)
31 Solartron1: doba pro update parametru (pouze &teni) (Level 1) v sec, max 30 sec
32 Solartron1: KO (Level 4) kalib. Parameter
33 Solartron1: K1 (Level 4) kalib. Parameter
34 Solartron1: K2 (Level 4) kalib. Parameter
35 Solartron1: K18 (Level 4) kalib. Parameter
36 Solartron1: K19 (Level 4) kalib. Parameter
37 Solartron1: K20A (Level 4) kalib. Parameter
38 Solartron1: K20B (Level 4) kalib. Parameter
39 Solartron1: K21A (Level 4) kalib. Parameter
40 Solartron1: K21B (Level 4) kalib. Parameter
41 Solartron2: doba pro update parametru (pouze &teni) (Level 1) v sec, max 30 sec
42 Solartron2: KO (Level 4) kalib. Parameter
43 Solartron2: K1 (Level 4) kalib. Parameter
44 Solartron2: K2 (Level 4) kalib. Parameter
45 Solartron2: K18 (Level 4) kalib. Parameter
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46 Solartron2: K19 (Level 4) kalib. Parameter
47 Solartron2: K20A (Level 4) kalib. Parameter
48 Solartron2: K20B (Level 4) kalib. Parameter
49 Solartron2: K21A (Level 4) kalib. Parameter
50 Solartron2: K21B (Level 4) kalib. Parameter
51 Sarasota1: doba pro update parametru (pouze &teni) (Level 1) v sec, max 30 sec
52 Sarasotal: K (Level 4) kalib. Parameter
53 Sarasotal: TO (Level 4) kalib. Parameter
54 Sarasota1: DO (Level 4) kalib. Parameter
55 Sarasotal: Nt (Level 4) kalib. Parameter
56 Sarasotal: Np (Level 4) kalib. Parameter
57 Sarasota1: Tcal (Level 4) kalib. Parameter
58 Sarasotai: Pcal (Level 4) kalib. Parameter
59 Sarasota2: doba pro update parametru (pouze &teni) (Level 1) v sec, max 30 sec
60 Sarasota2: K (Level 4) kalib. Parameter
61 Sarasota2: TO (Level 4) kalib. Parameter
62 Sarasota2: DO (Level 4) kalib. Parameter
63 Sarasota2: Nt (Level 4) kalib. Parameter
64 Sarasota2: Np (Level 4) kalib. Parameter
65 Sarasota2: Tcal (Level 4) kalib. Parameter
66 Sarasota2: Pcal (Level 4) kalib. Parameter
67 Vstup UFP (pokud povolen v UFP): teplota télesa (Level 4) v °C
68 Vstup UFP (pokud povolen v UFP): teplota procesu (Level 4) v °C
69 Vstup UFP (pokud povolen v UFP): teplota zkouSeného externiho (Level 4) v °C

pritokoméru
70 Vstup UFP (pokud povolen v UFP): teplota hustoméru (Level 4) v °C
71 Vstup UFP (pokud povolen v UFP): tlak procesu (Level 4) v Bar
72 Vstup UFP (pokud povolen v UFP): tlak zkouSeného externiho (Level 4) v Bar

pritokoméru
73 Vstup UFP (pokud povolen v UFP): tlak hustoméru (Level 4) v Bar
74 Vstup UFP (pokud povolen v UFP): hustota naméfena hustomérem (Level 4) v kg/m3
75 Vstup UFP (pokud povolen v UFP): standard hustoty (Level 4) v kg/m3
76 Vstup UFP (pokud povolen v UFP): dynamicka viskozita (Level 4) v cSt
77 Systémovy ¢as UFP nastaveny v sec (Level 4) v sec,

Viz Boolean 2230 : povoleni zapisu -7200...7200 sec
78 PREPIS (OVERRIDE): &as pro obnoveni parametru (pouze &teni) (Level 1) v sec, max 30 sec
79 PREPIS pokud je povolen: teplota télesa pro prepis (Level 4) v °C
80 PREPIS pokud je povolen: teplota procesu pro pfepis (Level 4) v °C
81 PREPIS pokud je povolen: teplota zkougeného externiho pritokoméru pro | (Level 4) v °C

prepis
82 PREPIS pokud je povolen: teplota hustoméru pro pfepis (Level 4) v °C
83 PREPIS pokud je povolen: tlak procesu pro prepis (Level 4) v Bar
84 PREPIS pokud je povolen: tlak zkouseného externiho priitokoméru pro (Level 4) v Bar

prepis
85 PREPIS pokud je povolen: tlak hustomé&ru pro piepis (Level 4) v Bar
86 PREPIS pokud je povolen: hustota namé&Fena hustomé&rem pro prepis (Level 4) v kg/m3
87 PREPIS pokud je povolen: standard hustoty pro pfepis (Level 4) v kg/m3
88 PREPIS pokud je povolen: externi viskozita pro prepis (Level 4) v cSt
89..105 | Rezerva
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8.8 Vysvétlivky k datiim dostupnych v Modbus

Zakladni méreni pritoku WARNING (vystraha)

Tato vystraha nastane, pokud kanal 1...4 je v poru$e, ale systém pracuje v dovolenych mezich.

Mozné pficiny vystrahy: pfekroCeni rozsahu, porucha kanalu, odchylka rychlosti zvuku nebo komunikacni
porucha.

Zakladni méreni pritoku (Basic Flow measurement) ERROR (chyba)

Tato chyba nastane, pokud jsou v poruse vSechny kanaly.

Mozné pfiCiny chyby: pfekro€eni rozsahu, porucha kanalu, odchylka rychlosti zvuku nebo komunikaéni
porucha.

Béh systému (systém runtime) WARNING (vystraha)

Tato vystraha je zpusobena systémovou poruchou nebo poruchou ovlada¢e Modbus. Viz systémova
hlaseni

Tyto poruchy neovlivni méfeni pratoku.

Cislo posledni vystrahy je ulozeno v poli integer a v poli long integer System Runtime warning/error
number... (vystraha bé&h systému/€&islo poruchy...)

Béh systému ERROR (porucha)

Tato porucha je zplsobena systémovou poruchou. Viz systémova hlaseni.

Tyto poruchy mohou ovlivnit méfeni pritoku.

Cislo posledni poruchy je uloZeno v poli integer a v poli long integer System Runtime warning/error
number... (porucha béh systému/€islo poruchy...)

System Set-up WARNING (systémové nastaveni vystrahy)

Tato porucha je zplsobena nedostate¢nymi statistickymi udaji béhem nastavovani. Pouziji se
prfednastavena data dokud se neziska dostatec¢na statisticka informace.

V tomto pfipadé vystraha mizi sama.

Dal$i moznosti je nespravna inicializace ovlada¢e Modbus (Modbus neni dostupny). V tomto pfipadé
vystraha z(istava aktivni.

Cislo poruchy je uloZeno v poli integer a v poli long integer System Runtime warning/error number...
(vystraha bé&h systému/Cislo poruchy...).

» Viz provozni pfedpis Altosonic-V

System Set-up ERROR (systémové nastaveni poruchy)

Tato porucha je zplsobena nespravnou inicializaci. Ovlada¢ Modbus je mozna inicializovan uspésné.
Cislo poruchy je uloZeno v poli integer a v poli long integer System Runtime warning/error number...
(vystraha béh systému/€islo poruchy...).

» Viz provozni pfedpis Altosonic-V

V resetovateném pocitadle nastal Rollover (pretoceni)
Status pokud na pocitadle nastala vy38i hodnota nez 159 litru, stav pocitadla se snizi o 159 a nastavi se
status pocitadla Rollover.

V resetovateném pocitadle nastal Reset
Status po resetu pocitadla (Modbusem, ruéné nebo kontaktem relé).

Smeér pratoku
Status pro okamzity smér pritoku: O=pfimy smér, 1=zpétny smér.

Algo. Basic flow on output
Status pro vypocet zakladniho algoritmu.

Algo. Reyn. Correction on output
Status pro vypocet zakladniho algoritmu, v&etn& Reynoldsova korekéniho algoritmu.
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Swirl correction on output (korekce viru na vystupu)
Status pro vypocet zakladniho algoritmu, v&etné& Swirl (virového) korekéniho algoritmu.

Temperature correction on output (korekce teploty na vystupu)
Status pro korekci roztazeni potrubi zplisobené odchylkou teploty.

Standard volume on output (standardni objem na vystupu)
Status pro korigované/vypoctené standardni podminky 15 °C a 1 Bar.

Correction parameters HOLD. Due to flow deviation (korekéni parametry HOLD pro odchylku pratoku)
V pfipadé velké odchylky prutoku jsou korekéni parametry “zmrazeny” dokud se neziska dostate¢na
statisticka informace aby bylo moZno provést spolehlivou korekci.

Overrange data sensor 1...5 (datovy snimac pfekroceni rozsahu)

Tento booleovsky operand je pro kazdy ultrazvukovy kanal.

Pokud se prevodnik pratoku dostane pfi méfeni mimo rozsah (+125%), nastavi se tento booleovsky
operand.

Path failure sensor 1...5 (porucha kanalu)

Tento booleovsky operand je pro kazdy ultrazvukovy kanal.

Pokud prevodnik pratoku detekuje poruchu ultrazvukové cesty, nastavi se tento booleovsky operand.
Porucha cesty je vétSinou zplsobena plynem nebo pevnymi ¢asticemi.

Deviation in sound velocity sensor 1...5 (odchylka rychlosti zvuku)

Tento booleovsky operand je pro kazdy ultrazvukovy kanal.

Méfici program vypocte stfedni rychlost zvuku ze tfech blizkych hodnot a kontroluje odchylku od této
stfedni hodnoty pro v8echny kanaly.

Pokud je odchylka pfilis velka, nastavi se tento booleovsky operand.

Communication failure sensor 1...5 (komunikaéni porucha)

Tento booleovsky operand je pro kazdy ultrazvukovy kanal.

Data pfenasena z prevodniku pratoku se testuji na platnost a pokud je test negativni, nastavi se tento
booleovsky operand.

Real profile sampling on hold (vzorkovani realného profilu je ve stavu hold)

Vystraha, ze Real Profile Sampling je ve stavu hold, coz je zptisobeno poruchou kanalu (1..5), bud velkou
odchylkou pratoku nebo nizkym pratokem.

External Viscosity meter (externi méfi¢ viskozity), Temperature external densito meter (teplota
externiho hustoméru), Pressure external densito meter (tlak externiho hustoméru), Temperature
external flow meter (teplota externiho prutokoméru), Pressure external flow meter (tlak externiho
pritokoméru) out of range (mimo rozsah)

Vystraha, ze nactené hodnoty jsou mimo své limity (nastavené na vrchni a spodni alarm).

Acknowledge_flags_field_0
» Viz odst. 7.5 kde je vice informaci o tomto booleovském operandu.

General_acknowledge_flags_field_0
» Viz odst. 7.5 kde je vice informaci o tomto booleovském operandu.

Reset All errors (reset vSech poruch)
Tento booleovsky operand Ize nastavit na reset/update vSech poruch, které nastaly pfi béhu.
Tento booleovsky operand se sam resetuje.

Reset Totalisers and All Errors (reset pocitadel a vSech poruch)

Tento booleovsky operand Ize nastavit na reset vSech pocitadel AND reset/update vSech poruch AND
procesniho ¢asu, které nastaly pfi b&hu.(Akce se provede pokud booleovsky operand je nastaven na 1).
Tento booleovsky operand se sam resetuje.
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Flow actual /Flow standard / Flow mass (aktualni pratok/standardni pritok/hmotnostni pratok)
Hodnoty pritoku dostupné v scaled integer (cela hodnota v méfitku), scaled long integer (delsi cela
hodnota) float (pohybliva ¢arka) and double (dvo;ité hodnota).

Cisla s pohyblivou ¢arkou znamenaji pratok v m“/hod nebo kg/m3, celistvé hodnoty jsou v méFitku
k hodnoté pIné stupnice (-32768 ... +32767 © -125%... +125%).

Sound velocity (rychlost zvuku)

Rychlost zvuku vyjadfena cela hodnota (integer) v méfitku, long integer (delSi cela hodnota) v méFitku,
float (pohybliva ¢arka) a double (dvojitd hodnota).

Cisla s pohyblivou &arkou predstavuiji rychlost zvuku v m/s, celé hodnoty (integer) v méfitku jsou rozdéleny
do 32767 (msfitko 0...32767 < 0...3276.7 m/s).

Flow of path 1...5 (pratok kanalem 1...5)
Dostupné v scaled integer (celd hodnota v méfitku) a float (pohybliva &arka); pfedstavuji jednotky UFP-V.

Sound velocity of path 1...5 (rychlost zvuku kanalu 1...5)

Dostupné v scaled integer (celd hodnota) a float (pohybliva ¢arka).

Cisla s pohyblivou &arkou predstavuiji rychlost zvuku v m/s, celé hodnoty (integer) v méFitku jsou rozdéleny
do 32767 (méitko 0...32767 < 0...3276.7 m/s).

System Set-up warning/error number (Cislo systémového nastaveni vystrahy/poruchy)
Hodnota obsahuje €islo posledni vystrahy systémového nastaveni nebo systémové poruchy.

System Runtime warning/error number (Cislo systémového béhu vystrahy/poruchy)
Hodnota obsahuje &islo posledni vystrahy systémového béhu nebo systémové poruchy béhu.

System messages 1...64 (systémova hladeni 1...64)

Kazdé systémové hlaseni odpovida bitu v této celo€iselné hodnoté.

Pokud se vyskytne systémové hlaseni, nastavi se odpovidajici bit a ten zGstava, dokud neni nastavena
booleovska hodnota Reset All_Errors (resetuj vSechny poruchy).

Hlaeni jsou sefazena od nejméné vyznamného bitu po nejvice vyznamny bit.

Integer values (celoCiselna hodnota) obsahuje status 16 hlaseni,

Long integers (delSi celoCiselna hodnota) obsahuje status 32 hlaseni.

Proces/standard/mass Totaliser (pocitadlo proces/standard/hmotnost)

Sumace pfimého a zpétného prutoku pro pocitadla proces/standard/hmotnost dostupné v long integer
(del8i celoCiselna hodnota) a double (dvojita hodnota). V8echna data znamenaji poéitani v litrech (objemy)
nebo kg (hmotnost), pocitadla maji rollover (pfetoceni) v 159. Lze resetovat.

Forward proces/standard/mass Totaliser (pocitadlo pfimého pratoku proces/standard/hmotnost)
Sumace pfimého prutoku pro pocitadla, dostupné v long integer (delSi cela hodnota) a double (dvojita
hodnota). VSechna data znamenaji pocitani pfimého priitoku v litrech (objemy) nebo kg (hmotnost),
pocitadla maji rollover (pfeto€eni) v 159. Lze resetovat.

Reverse proces/standard/mass Totaliser(pocitadlo zpétného prutoku proces/standard/hmotnost)
Sumace zpétného prutoku pro pocitadla, dostupné v long integer (delSi celda hodnota) a double (dvojita
hodnota). VSechna data znamenaji pocitani zpétného pratoku v litrech (objemy) nebo kg (hmotnost),
pocitadla maji rollover (pfetoceni) v 159. Lze resetovat.

Remaining HOLD time on real-profile sampling (zbyvajici ¢as HOLD pfi vzorkovani redlného profilu)
V pripadé velké odchylky pritoku nebo nizkého pritoku je vzorkovani realného profilu ve stavu hold dokud
neni pratok stabilni. Plati az do navzorkovani nového realného profilu.

API: Time to update a parameter (read only) Cas pro parametrovy update (pouze &teni)

Cas zbyvaijici pro update hodnoty v pohyblivé &arce v API aplikagnim poli. Zbyvajici ¢as zagina na 20 sec
po booleovském Cisle 2201 API enable writing data a Cita se dol do 0 sec. Pfi 0 sec se booleovskeé Cislo
2201 resetuje (0) a neni mozny zapis do aplikacniho pole.
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API: Correction type (typ korekce)

Typ korekce pro vypocet standardniho objemového nebo hmotnostniho pratoku.
0: Disable (blokace), neni pocitan zadny objemovy nebo hmotnostni priitok.

1: Standardné objem/hmotnost podle API 2540

2: Méreni hmotnosti pomoci procesni hustoty (méfena hustomérem)

API: Density standard type (typ standardu hustoty)

Je-li typ korekce 1 (Standardné objem/hmotnost podle API12540):
Typ standardu hustoty (pfi standardni teploté a tlaku)

0: Zapis ruéné

1: Vypocet z procesni hustoty (mé&fena hustomérem)

2: Na vstup AD/Modbus

API: Fluid type (Druh media)

Je-li typ korekce 1 (Standardné objem/hmotnost podle API12540):
Typ media:

0: Ropa

1: Benzin

2: Trans.area

3: Jet group

4: Topny olej

5: Volny zapis

API: Stand. Density crude/gasoline/trans.arealjetgroup/fuel oil/free fill
(API:Stand.hustota ropa/benzin/trans.arealjetgroup/topny olej/volny zapis)
Je-li typ korekce 1 (Standardné objem/hmotnost podle API12540):

Limity pro standard 15°C

Ropa :610.5..1075.0 kg/m3
Benzin :653.0.. 770.0 kg/m3

Trans.area 1 770.5.. 787.5 kg/m3
Jet group : 788.0.. 838.5 kg/m3
Topny olej 1 839.0..1075.0 kg/m3
Volny zapis : 500.0..2000.0 kg/m3

Pokud je hodnota mimo limity UFP-V, systém tuto hodnotu nebude akceptovat

API: Free Fill KO/1/2 (Volny zapis)

Je-li typ korekce 1 (Standardné objem/hmotnost podle API12540) a druh media je 5 (Volny zapis):
KO...K2 jsou faktory pouzivané pfi vypoctu API.

Limity: —10°9 .. 10°9

API: Temperature standard (teplotni standard)

Je-li typ korekce 1 (Standardné objem/hmotnost podle API12540):
Standardni teplota je teplota za standardnich podminek

Limity: 0..30°C

Batch averages 1 on temperatures, pressures, densities, and correction factors (davkové priiméry 1
na teploty, tlaky, hustoty a korekéni faktory)

PFi resetu pocitadel (Booleovské nastaveni pouze na 1) se provadéji nové davkové praméry na max. 1500
dni, po 1500 dnech se priméry jiz nepoditaji.

Batch averages 2 on temperatures, pressures, densities, and correction factors(davkové priméry 2
na teploty, tlaky, hustoty a korekéni faktory)

Booleovské nastaveni pouze na 1, provadeéji se nové davkové primeéry na max. 1500 dni, po 1500 dnech
se praméry jiz nepoditaji.
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Systémova hlaSeni obsahuji vystrahy a alarmy bé&hu systému. Jsou uloZeny jako bity do celo&iselnych
(integer) dat. Kazdé systémové hlaseni je uspofadano jako jedno hlaseni na bit celého Cisla. HIaseni je
aktivni pokud doprovodny bit je jedna. Hlaseni jsou Cislovana od nejméné vyznamného bitu do nejvice
vyznamného bitu.
Status systému je rozdélen do:
e System Runtime Warnings (vystrahy systémového béhu). Ty jsou zplsobeny poruchami systému. Tyto
poruchy neovlivni méfeni pratoku.
e System Runtime Alarms (alarmy systémového béhu). Ty jsou zplsobeny poruchami systému. Tyto
poruchy mohou ovlivnit méfeni prutoku.
« ldentified System Runtime Errors (identifikované poruchy béhu systému) jsou Cislovany 1 az 60:

Identifikované poruchy béhu systému jsou &islovany 1 az 60, A = alarm, W = vystraha:

Chyba €. | Ve funkci Problém Dusledek

A:1 Dostat RS485 data z Prebéh, ztracena data Ztracena data, hlaseni
prevodniku

A:2 Autotest Chyba v autotestu Nespolehliva pamét

A:3 Davka start / stop Chyba béhem ukladani souborll start nebo | Soubor ztracen ale listek vytvoren

stop

A:4 Korekce profilu (REAL) Chyba v state_correction Pokus délit nulou

W:5 Cteni Backup (zaloha) Chyba ve &teni souboru backup Mozna ztrata souboru backup
vSech souborti

W: 6 Prepinani disku Chyba v hledani ovladace Hlaseni

W:7 Systémovy ¢as Poznamka Ze systémovy ¢as byl nastaven | Zadny dusledek pro pocitadla

ruéné nebo pomoci Modbus

nebo procesni ¢as, pouze pro ¢as
na vytvoreni listku

o]

Konec kalibrace

Chybny zapis v kalibraéni zpravé

Soubor ztracen, hlaseni

©

Davkovy status backup

Status souboru v poruse

Mozna ztrata statusu davky

-
o

Soubory hodnot pro prepis

Chyba v otvirani/zavirani souboru hodnot
pro prepis

Pfepisované hodnoty nejsou
uloZeny ale dosud pouzivany

11 Backup davkového Zalozni soubor pocitadla v poruse Soubor ztracen, hlaseni
pocitadla

12 Backup davkového Zalozni soubor priiméru v poruse Soubor ztracen, hlaseni
praméru

Vytvoreni davkového listku

Chyba ve vytvareni souboru davkového
listku

Listek sam vytvoren pro tisk ale
ztracen pfi ukladani

N
N

Otvirani souboru (pro
update)

Chyba v otvirani souboru REAL

Soubor ztracen, hlaseni

15

Zavirani souboru (pro
update)

Chyba v zavirani souboru REAL

Soubor ztracen, hlaseni

16

API nastaveni

Chyba v souboru, pfednastavené hodnoty
zavedeny a uloZeny

Stara nastaveni ztracena

S EEEEREREERE
w

17

Davka 2

Alarm v souboru davky 2 (Davka 2 se
pouziva pouze pfes Modbus se systémem
Scada)

Soubor ztracen, hlaseni

ulozen

W: 18 Kontrola volného prostoru | Chyba dos_getdiskfree() call Funkce ¢asové prodlevy 30 s
disku

W: 19 Kontrola volného prostoru | Maly prostor na disku Funkce ¢asové prodlevy 30 s
disku

W: 20 AD karta prebéh Pozadovana AD karta neni k dispozici Reste problém

W: 21 Otviraci soubor (pro Chyba otevreni souboru API tabulky Soubor ztracen, hlaseni
update)

W: 22 Kontrola hodnoty 1 nebo vice API hodnot pfednastaveno Kontrolujte instalované parametry

W: 23 Otviraci soubor (pro Chyba otevreni souboru externiho Soubor ztracen, hlaseni
update) pritokoméru

W: 24 Kontrola hodnoty Prednastaveny K-faktor externiho Kontrolujte instalovany K-faktor

pratokoméru

W: 25 Vstup CitaCe Neni mozno nacist hodnotu Eitace Cteni na dalSim vstupu

A:26 Kalibrace karty MP103 Soubor MPCA naru$en Instalujte backup

A:27 Kalibrace karty AD Soubor narusen Instalujte backup

A:28 Kalibraéni data snimace Soubor narusen Automatickd instalace
hustoty prednastavenych hodnot

Nastavte spravné hodnoty on-
line
A:29 Davkovy listek prave Zadany davkovy listek nedostupny pro tisk | Listek s timto oznacenim nebyl

ulozen nebo uz mél chybu v
uloZeni
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A:30 Davkovy listek CRC chyba v davkovém listku Listek nebyl spravné ulozen nebo
byl ru€né zménén
W: 31 Cteni dfive ulozeného Zadany davkovy listek nedostupny pro tisk | Listek s timto oznacenim nebyl
davkového listku ulozen nebo uz mél chybu v
uloZeni
W : 32 Zaviraci soubor davkového | Chyba v zavirani davkového listku Listek nebyl zavfen ,
listku pravdépodobné proto, Ze nemohl
byt otevien
Chyby v komunikace viz také v ALTOSONIC V Provozni predpis.
Chyba €. | Ve funkci Problém Dusledek
W: 33 Modbus nadfizena stanice | Poll block (volitelny blok) nevyslan kvali
chybé v pfenosu
W: 34 Modbus nadfizena stanice | Nastala dlouha prodleva v odezvé Poll
block
W: 35 Modbus nadfizena stanice | Neplatna odezva Slave ID
W: 36 Modbus nadfizena stanice | Neplatna funkce v odezvé
W: 37 Modbus nadfizena stanice | Nespravna odezva
W: 38 Modbus nadfizena stanice | Chybné zpracovani funkce 1,2
W: 39 Modbus nadfizena stanice | Chybné zpracovani funkce 3,4
W: 40 Modbus nadfizena stanice | Chybné zpracovani funkce 5
W: 41 Modbus nadfizena stanice | Chybné zpracovani funkce 6
W: 42 Modbus nadfizena stanice | Chybné zpracovani funkce 15
W: 43 Modbus nadfizena stanice | Chybné zpracovani funkce 16
W: 44 Modbus nadfizena stanice | Pfijata vyjimka
W: 45 Modbus nadfizena stanice | Chybné rozbaleni booleovskych dat
W: 46 Modbus nadfizena stanice | Chybné rozbaleni integer dat
W: 47 Modbus nadfizena stanice | Chybné rozbaleni long integer dat
W: 48 Modbus nadfizena stanice | Chybné rozbaleni float dat
W: 49 Modbus nadfizena stanice | Chybné rozbaleni double dat
W: 50 Modbus nadf./podf. Chyba v nespravné délce hlaseni
stanice
W: 51 Modbus nadf./podf. PFijat neplatny CRC nebo LRC
stanice
W: 52 Modbus nadf./podf. PFijimaci buffer saturovan
stanice
W: 53 Modbus nadf./podF. UART chyba ( parita, ramcovani, pfebéh )
stanice
W: 54 Modbus nadf./podf. Pfenosovy buffer neni prazdny pro dalsi
stanice prenos
W: 55 Modbus podfizena stanice | Vyzadovana nepodporovana funkce
W: 56 Modbus podfizena stanice | Vyzadovan nepodporovany registr
W: 57 Modbus podfizena stanice | NepfizpUusobeni Level (Uroveri) zadanych
dat a funkce
W: 58 Modbus podfizena stanice | Vyzadovano pfili§ mnoho datovych bodu
(registry)
W: 59 Modbus podfizena stanice | Chybné rozbaleni pfijatych dat
W: 60 Modbus podfizena stanice | Neni povoleno vysilani
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9 Time out values (Hodnoty gasovych prodiev)

Charakteristicka délka lezi mezi 9 a 12 bity

UFP-V uruje ¢as mezi dvéma byty, aby bylo mozno poznat komunikaéni chybu ve zpravé. UFP-V rozliSuje
mezi prodlevou mezi 2 byty a prodlevou po poslednim bytu, ktery nastava na konci zpravy.

Cas mezi dvéma byty se méfi s rozli§enim £100 us.

Pro detekci velikosti prodlevy (konec zpravy) se Sasovaé inkrementuje kazdou milisekundu. Casovaé se
resetuje pfijatym bytem. KaZzdou milisekundu se kontroluje asova¢ na hodnotu prodlevy a kdyZ se prekroci
definovana hodnota, oznaci se posledni pfijaty byte jako end of message (konec zpravy).

Sériova komunikace je asynchronni proces ktery je pferuSovan ¢asovacem a proto je nutno vzit do uvahy
“jitter” (neklid) o velikosti 1 ms..

Hodnoty ¢asové prodlevy definované Modbusem pro kazdou prenosovou rychlost s poctem byt N:

Prenos. 9 bit 10 bit 11 bit 12 bit

rychlost

Prodleva | 3.5 4.0 3.5 4.0 3.5 4.0 3.5 4.0

chars

1200 26.25ms | 30 ms 29.17 ms 33.34ms | 32.08 ms | 36.67ms | 35.00ms | 40 ms

2400 13.16 ms | 15ms 14.58 ms 6.67 ms 16.04 ms 18.33ms | 17.50ms | 20 ms

4800 6.56 ms 7.5 ms 7.29 ms 8.33 ms 8.02 ms 9.17 ms 8.75 ms 10 ms

9600 3.28 ms 3.75 ms 3.65 ms 4.16 ms 4.01 ms 4.58 ms 4.38 ms 5ms

19200 1.64 ms 1.88 ms 1.82 ms 2.08 ms 2.01 ms 2.29 ms 2.19 ms 2.5ms
Maximalni doba pro detekci prodlevy (konec zpravy) pouzita v UFP-V:

Pfenosova rychlost | 9 10 11 12

1200 28...29 ms 31...32 ms 33...34 ms 36...37 ms

2400 14...15 ms 15...16 ms 16...17 ms 18...19 ms

4800 6...7 ms 7..8ms 8...9ms 9...10 ms

9600 3...4ms 3...4ms 4..5ms 4..5ms

19200 2...3ms 2...3ms 2...3ms 2...3ms
Maximalni doba mezi 2 znaky ve zpravé (GAP) pouzita v UFP-V:

Pfenosova rychlost | 9 10 11 12

1200 28.2 ms 31.3ms 344 ms 37.5ms

2400 14.1 ms 15.6 ms 17.2 ms 8.8 ms

4800 7.0 ms 7.8 ms 8.6 ms 9.4 ms

9600 3.5ms 3.9 ms 4.3 ms 4.7 ms

19200 1.8 ms 1.95 ms 2.2 ms 24 ms
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10 File COMS0300.DAT
1<1 UFC500 COMMUNICATION SETUP>
1.1 UFC_UART_BASEADDRESS =#3E8 // COM1=0x3F8, COM2=0x2F8

// COM3=0x3E8, COM4=0x2ES8
1.2 UFC_UART_INTERRUPT =#4 // 3 OR 4, (IRQ3=COM2/4) (IRQ4 COM1/3)
1.3 UFC_UART_BAUDRATE =#28800 // DO NOT CHANGE !  (neméhte !)
1.4 UFC_UART_RTS_MODE =#0 // ENABLE TRANSMITTER WITH LOGICAL 0 OR 1 (povolen prevodnik

s Togickou 0 nebo 1)

2<PRINTER COMMUNICATION SETUP>

2.1 PRINTER_COMPORT =#1 //1,2, 3 4
2.2 PRINTER_WORD_LENGTH =#8 //7 or
2.3 PRINTER_PARITY =#2 //0= d1sab1ed 1=0dd, 2=even (0=bTlokace, 1=1lichy, 2=sudy)
2.4 PRINTER_STOP_BITS =#1 //1 or 2
2.5 PRINTER_BAUDRATE =#9600 //38400, 19200, 9600, 4800, 2400, 1800
//1200, 600, 300, 200, 150, 134.5, 110, 75
2.6 PRINTER_DTR_POLARITY =#1 //0=pos,l=neg
2.7 PRINTER_RTS_POLARITY =#1 //0=pos,l=ne
2.8 PRINTER_TIMEOUT =#5000 //T1meout[ms? on acknowledges etc.(prodleva (ms) na potvrzen1)
2.9 PRINTER_TIMEOUT_MANAGE =#10 //Timeout[ s] for print management switch (prodleva na tisk)

ODBUS COMMUNICATION SETUP>
MODBUS_UART_BASEADDRESS=#2E8 // COM1=0x3F8, COM2=0x2F8
// CoM3=0x3E8, COM4=0x2E8

MODBUS_UART_INTERRUPT =#3 // 3,4 : (IRQ3=COM2/4) (IRQ4=COM1/3)
MODBUS_UART_BAUDRATE  =#9600 // 1200 2400,4800,9600,19200
MODBUS_UART_RTS_MODE  =#0 // 0,1 : ENABLE TRANSMITTER (pFevodnik)LOGICAL 0 OR 1

MODBUS_UART_N_DATABITS =#8
MODBUS_UART_N_STOPBITS =#1

;; 7,8 : NUMBER OF DATABITS (pocet databitl)
MODBUS_UART_PARITY =#0 //
//
//

2 : NUMBER OF STOPBITS (pocet stogbitﬁ)

.2: PARITY 0=NONE,1=0DD,2=EVEN (0=zadna,l=Tlicha,2=suda)
1 : O=FULL_DUPLEX,1=HALF DUPLEX

1 : 0=ASCII 1=RTU

MODBUS_UART_HALF_DUPLEX=#0
MODBUS_TRANSFER_MODE =#1

wwwwwwww uu»
ONOUVIAhWWN kaz

4<SYSTEM CHECK>
4.1 DISPLAY_SYSTEM_INTERRUPTS=#1 // 0,1 : 0=NO 1=YE

4.2 LOG_RECEIVED_DATA =#0 // 0..10240 : O= NO to 10240 KB

5<MODBUS TYPE DEFINITION >

5.1 MODBUS_DEVICE_TYPE =#1 // 1,2 : 1=SLAVE 2=MASTER

5.2 MODBUS_MODICON_COMPAT. =#1 // 0,1 : 0=NOT MODICON COMPATIBLE (nekompatibilni s MODICON)
// 1=MODICON COMPATIBLE (kompatibilni s MODICON)

5.3 MODBUS_SLAVE_ID =#1 // 0.. 247

5.4 FLAG_HOLD_TIME =#90 // N ¢ 35 ms flag hold time. (priznak)

5.5 TIME_OUT_ON_READIN =#10 // PRODLEVA v N sec pro novou vstupni hodnotu

5.6 TIME_CORRECTION_MODBUS =#1 // Update systémovy cas pFes MODBUS

// O=disable, 1= enable

6<MODBUS SLAVE ADDRES DEFINITION>

STARTREGISTERS:
6.1 DATAFIELD 1 =#1000 //R Boolean

ACCES MODE 1 =#0 //0,1: 0=NORMAL 1=REVERSED DATATYPE
6.2 DATAFIELD 2 =#2000 //RW Boolean

ACCES MODE 2 =#0 //0,1: O=NORMAL 1=REVERSED DATATYPE
6.3 DATAFIELD 3 =#3000 //R integer

ACCES MODE 3 =#0 //0,1: O=NORMAL 1=REVERSED DATATYPE
6.4 DATAFIELD 4 =#5000 //R Tlong integer

ACCES MODE 4 =#0 //0,1: 0=NORMAL 1=REVERSED DATATYPE
6.5 DATAFIELD 5 =#7000 //R float

ACCES MODE 5 =#0 //0,1: O=NORMAL 1=REVERSED DATATYPE
6.6 DATAFIELD 6 =#6000 //R double

ACCES MODE 6 =#0 //0,1: O=NORMAL 1=REVERSED DATATYPE
6.7 DATAFIELD 7 =#7500 //Rw float

ACCES MODE 7 =#0 //0,1: 0=NORMAL 1=REVERSED DATATYPE

7<MODBUS MASTER POLLBLOCK DEFINITION> . .
7.1 NUMBER_OF_POLLBLOCKS_TO_USE =#1 //1..20 POCET POLLBLOCKS PRO PRENOS
7.2 REQUEST_TO_RESPONSE_TIMOUT =#10 //35 ms jednotky

POLLBLOCK:

SLAVEID - MODBUS SLAVE ADDRESS, 0..247

MASTERREGISTER - ADDRESS OF DATA IN ALTOSONIC_V, 0..10000

SLAVEREGISTER - ADDRESS OF DATA IN SLAVE, 0..10000

N_POINTS - NUMB OF DATA ITEMS TO TRANSFER(NOT REGISTERS BUT DATATYPES)O..255

FUNCTION - FUNCTION TO USE FOR DATA TRANSFER,1..16

DATATYPE - DATATYPE FOR CODING,DECODING AND VERIFICATION
1=boolean
2=integer
3=Tonginteger
4=float
S5=doubTle
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DATANOTATION - NORMAL(0) OR REVERSED NOTATION(1) OF THE DATATYPE
DELAY - DELAY TO TRANSMIT NEXT POLLBLOCK 1..30000
(zpozdéni pro prenos dalSiho volitelného bloku)

7.3

NR SLAVEID MASTERREG. SLAVEREG. N_POINTS FUNC DATATYPE DATANOT. DELAY
1 #2000 #7501 #2000 #1 #1 #0 #5
2 #1 #3010 #3501 #10 #3 #2 #0 #5
3 #1 #7010 #7501 #10 #3 #4 #0 #5
4 #1 #5010 #5501 #10 #3 #3 #0 #5
5 #1 #7018 #7501 #2 #3 #4 #0 #5
6 #0 #0 #0 #1 #1 #1 #0 #1
7 #0 #0 #0 #1 #1 #1 #0 #1
8 #0 #0 #0 #1 #1 #1 #0 #1
9 #0 #0 #0 #1 #1 #1 #0 #1
10 #0 #0 #0 #1 #1 #1 #0 #1
11 #0 #0 #0 #1 #1 #1 #0 #1
12 #0 #0 #0 #1 #1 #1 #0 #1
13 #0 #0 #0 #1 #1 #1 #0 #1
14 #0 #0 #0 #1 #1 #1 #0 #1
15 #0 #0 #0 #1 #1 #1 #0 #1
16 #0 #0 #0 #1 #1 #1 #0 #1
17 #0 #0 #0 #1 #1 #1 #0 #1
18 #0 #0 #0 #1 #1 #1 #0 #1
19 #0 #0 #0 #1 #1 #1 #0 #1
20 #0 #0 #0 #1 #1 #1 #0 #1
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