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Zalecamy starannie przeczyta¢ te¢ instrukcje, by moc zapoznaé si¢ z poszczegdlnymi
funkcjami przed zamontowaniem przyrzadu.

Gdyby wystapily pytania lub problemy, to prosz¢ bezzwlocznie zwracaé si¢ do naszego
Dziatu Ustug dla Klientow.

Prosz¢ wyjaé strong 47 by przed telefonicznym zwroceniem si¢ do nas przekaza¢ nam
opracowang przez panstwo konfiguracj¢ faksem.

STRUKTURA INSTRUKCJI MONTAZU I EKSPLOATACJI

Dla utatwienia korzystania z tej instrukcji podzielono ja na trzy czesci.
Cze$¢ A: Montaz i uruchomienie przyrzadu BM 100 strony 6 — 47
Cze$é B: Konserwacja strony 48 — 53
Cze$¢ C: Dane techniczne strony 54 - 62

ODPOWIEDZIALNOSC I GWARANCJA

Przyrzad do pomiaru poziomu Reflex Radar BM 100 zostal skonstruowany dla ciagtego
pomiaru poziomu, warstwy rozdzielczej i objetosci.

Stosowanie w obszarach zagrozonych wybuchem jest regulowane przez specjalne ustalenia.
Klient jest we wlasnym zakresie odpowiedzialny za stosowanie przyrzadu zgodnie z jego
przeznaczeniem.

Jezeli sposéb montazu lub eksploatacji jest przyczyna uszkodzenia przyrzadu, to wygasa
gwarancja udzielona dla tego miernika poziomu.

Przy stosowaniu w obszarach zagrozonvch wybuchem (obszarach EEx) przed
otwarciem okienka wziernikowego musi uplyna¢ okreslony czas po wylaczeniu napiecia .

OPIS DOSTAWY

— Przetwornik pomiarowy z przyporzadkowanym sensorem o nastgpujacym typie:
A (2 prety)
B (2 elastyczne kable)
C ( przewdd koncentryczny)
— Instrukcja montazu 1 eksploatacji
— Magnes pretowy do programowania poprzez okienko wziernikowe
— Klucz z tworzywa sztucznego do otwierania pokrywy obudowy przetwornika
pomiarowego.

TERMINOLOGIA




Sensor
Mostek zwarciowy

Impuls
elektromagnetyczny

Przektadka
utrzymujaca staly
odstep

Przeciwciezar

Odlegtos¢

Odlegtos¢ warstwy
rozdzielczej

Poziom
Wysokos$¢ warstwy

rozdzielczej

Odlegtos¢ trzymania

2 statyczne przewody znajdujace si¢ ponizej kolnierza

przewdd metalowy, ktory jest umieszczony na koncu sensora migdzy
sztywnymi pre¢tami (opcja pretowa)

impuls elektromagnetyczny, ktory przebiega dookota przez obydwa
przewody

pret z tworzywa sztucznego, ktory okresla odstgp migdzy dwoma
sensorami.

przeciwcigzar na koncu kabla sensora, ktéry ma za zadanie utrzymacé
przewody w zbiorniku w stanie napr¢zonym - ten element nie jest
mierzony.

warto$¢ odstgpu miedzy kotnierzem i powierzchnia medium, ktére ma
by¢ mierzone.

warto$¢ odstgpu migdzy powierzchnig kotnierza a powierzchnia cieczy
o wigkszym cigzarze wlasciwym.

wysoko$¢ miedzy dnem zbiornika a powierzchnia medium.

wysoko$¢ pomigdzy dnem zbiornika a powierzchnia cieczy o wyzszym

cigzarze wlasciwym.

obszar ponizej kolnierza w czesci koncowej sensora, w ktérym pomiar
jest niemozliwy.
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CZESC A: MONTAZ 1 URUCHOMIENIE PRZYRZADU BM 100

1. Wstep

1.1. Zasada pomiaru

Nasze doswiadczenia w technice radarowej, wykorzystane w przyrzadzie do pomiaru
poziomu (BM 70 Level Radar), doprowadzily nas do rozwoju nowego innowacyjnego
przyrzadu do pomiaru poziomu o nazwie Reflex Radar BM 100 (bez ruchomych czgsci). Jest
to przyrzad do ciaglego pomiaru poziomu 1 warstwy rozdzielcze] cieczy, proszkow
1 granulatow.

Zasada pomiaru

W uktadzie pomiarowym wykorzystana jest zasada pomiaru T.D.R. (Time-Domain-
Reflectometry), ktora jest znana w technice sprawdzania kabli. Zasada dziatania tego systemu
pomiarowego jest w wielu punktach zbiezna z zasada dziatania przyrzadéw radarowych.
Firma KROHNE dopasowata ten system pomiarowy dla zastosowan zwigzanych z pomiarami
przemystowymi poziomu i warstwy rozdzielczej.

Ekstremalnie krotki impuls elektryczny jest przesytany do zbiornika poprzez uktad
dwuprzewodowy. Na powierzchni substancji mierzonej nastgpuje odbicie tego impulsu. Sita

tego odbicia zalezy od statej dielektrycznej wzglednej (E€y) substancji mierzonej. Im wyzsza
stata dielektryczna wzgledna, tym silniejsze jest odbicie (np. 80% dla wody). Czas biegu
sygnatu jest proporcjonalny do odstepu miedzy kotnierzem montazowym i powierzchnia
substancji mierzonej. Pyly, pary, piana oraz zmiany ci$nienia, temperatury i stalej
dielektrycznej wzglednej nie wplywaja ujemnie na dokladno$¢ pomiarowa tej metody
pomiaru poziomu.

Zasadniczo rozroznia si¢ dwa rozne tryby pomiarowe:
1. Tryb bezposredni - dla produktow o stalej dielektrycznej wzglednej €y > 2
2. Tryb TBF - dla produktow o stalej dielektrycznej wzglednej €y < 2

1. Tryb bezposredni - dla produktow o stalej dielektrycznej wzglednej €y > 2
W przypadku tego trybu pomiarowego odbicie od powierzchni produktu jest bezposrednio
rejestrowane. Ten tryb bezposredni jest stosowany w dwoch roznych przypadkach
zastosowania:
a) pomiar poziomu
b) pomiar warstwy rozdzielczej

a) Pomiar poziomu

Impuls elektryczny jest wysylany poprzez uktad dwuprzewodowy, ulega odbiciu od
powierzchni produktu 1 jest z powrotem odbierany przez przetwornik pomiarowy.
Poniewaz impuls rozprzestrzenia si¢ w atmosferze zbiornika nad produktem z predkoscia
swiatta (V1 = cy), dlatego czas biegu impulsu jest wprost proporcjonalny do odlegtosci
migdzy kotnierzem przyrzadu i powierzchnia produktu.
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b) Pomiar warstwy rozdzielczej
Warunki:

a) &y gornego produktu <20
b) €y dolnego produktu > €y goérnego produktu
c) Agy>10

Poniewaz w przypadku substancji mierzonych o statej dielektrycznej €y <20 impuls
elektryczny nie jest catkowicie odbity od powierzchni produktu, dlatego wystepuje przy
pomiarze warstwy rozdzielczej drugie odbicie od warstwy rozdzielajacej obydwie ciecze.
Sygnat przemieszcza si¢ przy tym wewnatrz gornej warstwy cieczy z mniejsza predkoscia

(V2 =c¢o/ \/> €y goérnego produktu). Oznacza to, ze predkos¢ sygnatu w gornym produkcie

zalezy catkowicie od wartosci €y 1 warto$¢ ta musi by¢ znana, by moéc doktadnie rejestrowac
(analizowac) warstwg rozdzielcza.

W przetworniku pomiarowym nast¢puje teraz pomiar czasu migdzy wystaniem sygnatlu
1 odbiorem drugiego odbitego sygnatu. Poniewaz czas biegu sygnalu do pierwszego odbicia
jest znany z pomiaru poziomu, dlatego roznica czasu biegu migdzy dwoma odbiciami
odpowiada czasowi biegu przez gérny produkt. RdzZnica czasu biegu jest przy znanej stalej
dielektrycznej wzglednej gornego produktu wprost proporcjonalna do wysokosci gornej
warstwy produktu.

Jezeli stala dielektryczna gérnego produktu nie jest doktadnie znana, to mozna uruchomié
pomiar z przyblizona warto$cia i dokona¢ ostateczne dopasowanie po wzorcowaniu catego
uktadu pomiarowego.



2. Tryb TBF - dla produktow o stalej dielektrycznej wzglednej €y < 2.

Poniewaz bezposrednie odbicie od powierzchni produktu nie jest wystarczajaco duze przy

produktach o €y < 2, dlatego jest w takim przypadku stosowana metoda pomiarowa T.B.F
(Tank Bottom Following). Przy tej metodzie pomiarowej umieszczono na koncach sensorow
elektryczny element zwarciowy.

Sygnat przechodzi w tym przypadku najpierw z predkoscia swiatta (V1 = ¢g) przez atmosfere
zbiornika. Jedynie mala czg$¢ sygnatu jest odbita od powierzchni produktu za§ reszta

przechodzi z predkoscia V2 (V2 = ¢y / \/> €y ) przez produkt. Odbicie sygnalu odbywa si¢

teraz na elektrycznym elemencie zwarciowym. W przetworniku pomiarowym jest mierzony
czas biegu sygnatu. Poniewaz czas biegu sygnatu w przypadku pustego zbiornika jest znany,
dlatego réznica czasu biegu jest wprost proporcjonalna do poziomu, przy znanej stalej
dielektrycznej wzglednej produktu.

Poniewaz i tutaj predkos$¢ rozprzestrzeniania si¢ sygnatu w produkcie zalezy od wartosci €y,

dlatego wartos$¢ ta musi by¢ znana. Doktadno$¢ pomiarowa w trybie T.B.F. jest mniejsza niz
w trybie bezposrednim.
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1.2. Opis sensorow

Na podstawie wytycznych EMV (zgodno$¢ elektromagnetyczna)obowiazujacych w krajach
Unii Europejskiej, przyrzad BM 100 w odmianach A i B moze by¢ stosowany tylko
w zbiornikach hermetycznie zamknigtych. Jezeli zachodzi jednak konieczno$¢ otwarcia
zbiornika, to nie nalezy si¢ obawia¢ zadnych zagrozen (patrz do tego rozdz. 1.4: Przepisy
EMYV dla krajow Unii Europejskiej).

Typy sensorow:

Typ A:

Zastosowanie:

Wartosci
graniczne:

Typ B:

Zastosowanie:

Wartosci
graniczne:

Typ C:

Zastosowanie:

Wartosci
graniczne:

Sensor z dwoma sztywnymi prgtami.

Wszystkie pomiary poziomu cieczy i ciat statych wzglednie pomiary
warstwy rozdzielcze;j.

Maksymalny zakres pomiarowy wynosi 6 metrow.

Sensor z dwoma kablami i z przeciwcigzarkiem wzglednie z systemem do
mechanicznego zamocowania konca sensora.

Wszystkie pomiary poziomu cieczy i ciat statych wzglednie pomiary

warstwy rozdzielcze;j.

Maksymalny zakres pomiarowy 60 metrow.

Sensory o strukturze wspotosiowej z kré¢cem nasadkowym 1 z wewnatrz
lezacym kablem.

Wszystkie pomiary poziomu wzglgdnie warstwy rozdzielczej czystych
cieczy nie posiadajacych tendencji do krystalizacji.

Maksymalny zakres pomiarowy 6 metrow.




Uwaga: Pomiary w obszarze 150 mm ponizej kotnierza nie sa mozliwe; pomiary
w obszarze od 150 do 300 mm zaleca si¢ tylko w przypadkach

wyjatkowych. Proszg¢ zwracaé si¢ w tej sprawie do stuzby serwisowej
firmy KROHNE.

L= dlugos¢ catkowita sensora lacznie z gorna (A) i dolna (B) odlegloscia trzymania.
Dolna odlegto$¢ trzymania zalezy od typu sensora i - identycznie jak gdérna odlegtosé

trzymania - od wartoS$ci stalej dielektrycznej wzglednej €y.
I=  zakres pomiarowy

1) 2) 3)

i

-

%;

|
|
]

B T
'IEI'
BM100 COAXIAL type C

B
BM100 RODS type A

A =TOP DEAD ZONE

L = Mechamical length of the probe

B =BOTTOM DEAD ZONE BM'1[JDCA.BLES type B I = Active measurcment zone

1.) BM 100 ze sztywnymi sensorami typ A 2.) BM 100 z gigtkimi sensorami typ B
3.) Odmiana wspotosiowa przyrzadu BM 100

A = GORNA ODLEGLOSC TRZYMANIA L: dlugos$¢ sensora

B = DOLNA ODLEGLOSC TRZYMANIA I : zakres pomiarowy
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1.3. Wskazowki montazowe

Rysunek 3
1 Rura nurkowa

2 Srodowisko

3 Wezownice grzejne

4 Doptyw medium
Mieszadlo

(9]

Mocowanie, ktére jest
zalecane w  kazdym
przypadku i konieczne w
przypadku  zbiornikow
T zmieszadtem, by nie
dopusci¢ do stykania sig
:m: obydwoch przewodow.

1 L

‘\-\-\

| Przyrzady Reflex Radar wymagaja jedynie niewielkich nakladéw przy montazu

Przylacza stojace do dyspozycji, w zaleznosSci od typu sensora:

Przylacze kolierzowe dla sensorow typu A i B musi posiada¢ co najmniej parametry: DN 50,
PN 40 (27, 150 lbs).

Przytaczenie sensoréw typu C odbywa sig¢ poprzez potaczenie gwintowe 17 lub 2”’(gwint NPT
lub ISO G) lub poprzez kotnierz DN 40 PN 40 (1 '%”, 150 Ibs).

® Miejsce zabudowy dla przyrzadu Reflex Radar
Kroéciec dla przyrzadu BM 100 moze by¢ lokalizowany zaréwno w $rodku jak i z boku
zbiornika lub zasobnika, przy zalozeniu, ze sensory nie stykaja si¢ bezposrednio ze
zbiornikiem.
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Nalezy jednak przestrzegac co nastepuje:

1. Przy montazu na kro¢cu nasadkowym o $rednicy mniejszej niz 100 mm i wysokos$ci
wigkszej niz 300 mm, patrz rys. 1 w rozdziale 4.5.
e Dla kroécow o Srednicy wigkszej niz 100 mm nie obowiazuja zadne specjalne

wytyczne.

W Zadnym przypadku nie wolno dopusci¢ do stykania si¢ sensora ze $ciang zbiornika
(patrz rys. 2 w rozdz. 4.5). Przy zamontowaniu na kréécu nasadkowym o $rednicy
mniejszej niz 100 mm jest wymagane wzorcowanie dla dotrzymania doktadnosci. Przy
przyrzadzie z sensorami wspotosiowymi (koncentrycznymi) mozna przeprowadzié
montaz bez przestrzegania tych zabiegdéw. Jezeli zostal zaméwiony przyrzad BM 100
z sensorem prgtowym lub kablowym iz przynaleznym kréo¢cem nasadkowym, to
wzorcowanie jest przeprowadzone u wytworcy przyrzadu.

Pojedyncze elementy, takie jak wgzownice grzejne lub chlodzace, ktore sa zamontowane
w odstepie mniejszym niz 100 mm od sensordw, moga prowadzi¢ do probleméw przy
linearyzacji. Jezeli warto$¢ pomiarowa poziomu wzglednie warstwy rozdzielczej jest
uzalezniona od istniejacej przeszkody, to nalezy stopniowo podwyzszy¢ wartos¢
parametru 1.5.1 wzglednie 1.5.4 do chwili uzyskania prawidtowej wartosci. W tym celu
patrz rys. 3 w rozdz. 4.5 1 tekst rozdziatlu 4.5.

Nalezy unika¢ montazu zbyt blisko mieszadta, gdyz wtedy kable lub prety moga ulec
znieksztatceniu. W takich przypadkach nalezy da¢ priorytet dla montazu bocznego.

Przy trudnych warunkach instalacyjnych moga pojawi¢ si¢ bledne sygnaly symulujace
poziom, jezeli nie zastosowano zadnego naczynia odniesienia lub rurki pigtrzacej. Ten
problem mozna usunaé za pomoca funkcji FULLSTAND (poziom) (warto$¢ progowa). Patrz
do tego rozdz. 4.5.

Dla przyspieszenia programowania prosze stosowacé komputer osobisty PC-STAR.

Jezeli przyrzad Reflex Radar ma by¢ zabudowany w zbiorniku z mieszadtem lub w baku na
statku, to zaleca si¢ bezwzglednie przymocowanie sensora przyrzadu BM 100 do dna baku
lub do $ciany zbiornika.

4.

Przy zawirowaniach nalezy przymocowac koniec sensora do dna zbiornika:

e W przypadku sensora typu A (typ pretowy) z mostkiem zwarciowym

Do dna zbiornika nalezy przyspawac rurkg¢ o $rednicy wewngtrznej 45 mm i wysokosci
100 mm. Do rurki tej nalezy wprowadzi¢ obydwa prety. Rurka musi posiadaé otwor
wiercony w dolnej czg$ci, by w Zzadnym przypadku nie dopusci¢ do spigtrzenia si¢ cieczy
w rurce. Mostek zwarciowy nalezy wtedy przymocowac¢ w gornej czesci rurki.

e W przypadku sensora typu B (typ kablowy) do zastosowania dla cieczy
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Przeciwcigzar (o ile istnieje) nalezy usunaé i gwint M12 wykorzysta¢ do zamocowania
wlasnego przeciwcigzarka na sensorze.

Uwaga: maksymalny moment dokrecajacy wynosi 6 Nm. Mozna wedlug wyboru
stosowac takie elementy jak nakre¢tki napinajace, sprezyny, pier§cien z hakiem, itd.

e W przypadku sensora typu B (typ kablowy) dla zastosowania do proszkéw
i substancji sproszkowanych

Jezeli zamierza si¢ przymocowaé kabel do dolnej czgsci zbiornika, to nalezy zaméwié

przyrzad BM 100 bez przeciwcigzarka, gdyz przeciwcigzarek jest tak przymocowany, ze

nie mozna go usunaé. Jest on mianowicie dla tej aplikacji zespawany z mostkiem

zwarciowym.

e W przypadku sensora typu C (typ wspolosiowy)

W dolnej czgsci zbiornika nalezy wspawac rurk¢ o $rednicy wewngtrznej 30 lub 32 mm.
Do rurki tej nalezy wprowadzi¢ rurke wspolosiowa (koncentryczna) sensora. Rurke
wspotosiowa mozna rowniez zamocowac¢ w dowolnym miejscu wzdtuz rurki.

. Nalezy stosowa¢ kable w ostonie by unikna¢ narostow i by zmniejszy¢ obciazenie

rozciagajace dziatajace na kabel.

. W przypadku uszkodzenia kabli mozna je zamowi¢ celem ich wymiany i doprowadzenia

urzadzenia do sprawnosci.
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1.4. Przepisy EMV (zgodnosci elektromagnetycznej) dla krajow Unii
Europejskiej

Od stycznia 1996 roku obowiazuja przepisy CE 89/336 dotyczace zgodnosci
elektromagnetycznej (EMV). Kazdy przyrzad, ktory jest sprzedawany w krajach Unii
Europejskiej musi posiada¢ znak CE

Nastgpujace generowane normy dopasowuja stosowanie tej wytycznej:

1 ENS50081-1 Przemyst lekki Emisja
1 ENS50081-2 Przemyst cigzki Emisja
2 ENS50082-1 Przemyst lekki Odpornos¢ na zaktocenia
2 EN 500822 Przemyst cigzki Odpornos¢ na zaktocenia

Przyrzad BM 100 odpowiada przepisom wszystkich tych norm

Te generowane normy opieraja si¢ na normach podstawowych, w ktorych opisane sa
wszystkie sprawdzenia, jakim przyrzady firmy KROHNE podlegaja (odporno$¢ na zaktocenia
w polu elektromagnetycznych, oddzialywanie fal, wytadowania elektrostatyczne, itd.).

Istotne jest zwrdcenie uwagi na to, ze kryteria dla odpornosci na zakldcenia sa ostrzejsze
w przemysle cigzkim niz w przemysle lekkim. Odnosnie emisji sytuacja jest odwrotna.
Zgodnos¢ ze wszystkimi tymi sprawdzeniami jest potwierdzona w ten sposob, ze na
przyrzadzie znajduje si¢ znak CE.

Jezeli klient zyczy sobie otrzymania ostrzejszej klasy ochronnej B dla zgodnos$ci
elektromagnetycznej, to musi to by¢ podane w zamowieniu. W takim przypadku musi sig
zainstalowac i stosowac kabel ekranowany dla zasilania w energig elektryczna.
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1.5.

Wymagania dla zastosowan w obszarach zagrozonych wybuchem.

PRZED KAZDYM DOSTEPEM DO ZACISKOW PRZYLACZENIOWYCH NALEZY

WYLACZYC ZASILANIE W ENERGIE ELEKTRYCZNA.

e (Ogolnie

Kable w skrzynce przylaczeniowe] przetwornika pomiarowego nie moga sig
krzyzowac¢, ani zapgtli€. Dla kabli zasilajacych w energi¢ elektryczna i kabli wyjscia
pradowego nalezy stosowaé oddzielne przepusty dla kabli.

W przypadku przyrzadu w wykonaniu przeciwwybuchowym (EEx) z opcja ,,wyjscie
iskrobezpieczne EExi zaciski wyjscia pradowego musza by¢ metalicznie rozdzielone
od zaciskdéw przytaczeniowych dla zasilania w energi¢ elektryczna.

Przy otwieraniu i zamykaniu pokrywy skrzynki przylaczeniowej nalezy zawsze
stosowa¢ klucz dostarczony z przyrzadem.

W przypadku przyrzadow w wykonaniu przeciwwybuchowym (EEx) nalezy
zainstalowac sztywny kabel uziemiajacy migdzy przyrzadem i kolnierzem zbiornika.
Nalezy przestrzegaé¢ krajowe normy z branzy elektrotechniki.

Przy napigciach zasilajacych wyzszych niz 50 V. musi by¢ podlaczony zacisk
uziemiajacy przyrzadu.

e Lokalizacja przyrzadu

Przyrzad BM 100 nalezy chroni¢ przed bezposrednim oddziatywaniem promieni
stonecznych. W razie potrzeby nalezy przewidzie¢ daszek przeciwsloneczny.
W przypadku odmian przyrzadu pracujacych w obszarach zagrozonych wybuchem,
temperatura otoczenia musi by¢ nizsza niz 50 °C.

Zaleca sig, by przyrzad BM 100 nie byt narazony na zbyt silne wibracje.

e Wskazowki instalacyjne dla wysokich temperatur
Przy temperaturach roboczych powyzej 100 °C kable zasilajace w energi¢ elektryczna
1 kable stosowane dla wyj§¢ pradowych musza by¢ odporne na temperaturg ruchowa
0 niezmiennej wartosci 75 °C.

e Instrukcja mocowania sensoréw typu B w wykonaniu przeciwwybuchowym (EEx)
Dla uniknigcia drgan kabli wewnatrz zbiornika musi si¢ zamocowaé koniec kabla
w dolnej czgsci zbiornika. Stosowanie sprezyn jest ogolnie biorac dopuszczalne.

e Srednica kabla przylaczeniowego

Srednica kabla ma wynosi¢ od 8,5 do 13 mm. W przyrzadach w wykonaniu
przeciwwybuchowym nie wolno naciaga¢ zadnej folii z tworzywa sztucznego na
gwinty przepustow dla kabli. Nalezy upewni¢ si¢, Ze przepusty dla kabli sg silnie
dokrecone.

Jezeli w przyrzadach w wykonaniu przeciwwybuchowym nie Kkorzysta sig
z przepustow dla kabli, to nalezy je usuna¢ i zastapi¢ korkiem zaslepiajacym dla
zastosowania w warunkach zagrozenia wybuchowego, ktory posiada identyczne
swiadectwo dopuszczajace jak przyrzad BM 100.
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- Kabli nie wolno zatamywac¢ w poblizu przepustéow. W razie potrzeby nalezy stosowaé
ostong ochronng metalowa (prowadnicg).
- Nalezy przewidzie¢ kolana odciekowe dla wody.

e Stosowanie w obszarach zagrozonych wybuchem
Odmiana EEx przyrzadu BM 100 jest zgodnie z normami europejskimi
EN 50014/18/19/20 dopuszczona do stosowania w obszarach grup zagrozenia (stref) 01 1.

EExd [ia] I C/II B T6 - T3 strefa 0
lub
EEx de [ia] HC/II BT6-T3

e Wyjscia pradowe przyrzadu BM 100 nie wykonane w klasie EEx e.
Przyrzad BM 100 dysponuje dwoma wyjsciami pradowymi I1 i I2. Wyjscie I1 (zacisk 6)
jest SMART. Wyjscia moga by¢ przylaczone zarowno w aktywnym jak i w pasywnym
trybie. W trybie aktywnym mozna zacisk 4 stosowa¢ tylko jako zrodlo napigcia dla
jednego jedynego wyjscia (I1 lub 12).
Typowym sposobem stosowania w trybie aktywnym jest przylaczenie wskaznika
miejscowego. Maksymalnie dopuszczalne obciazenie nalezy sprawdzi¢ zgodnie
z rozdzialem 2.3. Wyjscia 12 wzglednie I1 przyrzadu nalezy odpowiednio przytaczy¢ do
zaciskow 4 1 4.1, wzglednie 6.
W trybie pasywnym jest wymagane zewnetrzne zrodto napigcia.

e Dla wyjs¢ EEx i (iskrobezpiecznych)
Pierwsze wyjscie pradowe nie nalezy stosowaé w trybie aktywnym. W trybie pasywnym
nalezy stosowa¢ uklady ochronne z wewngtrznym zasilaniem w energi¢ elektryczna.
Podlaczenia wykona¢ zgodnie z zasadami dla obwodow iskrobezpiecznych. Dla
obydwoch wyj$¢ pasywnych nalezy dobra¢ barier¢ Zenera zgodnie z zatacznikiem do
certyfikatu PTB-EEx (patrz rozdz. 1.6).
Wazna informacja:

a) zardwno w trybie aktywnym jak i w trybie pasywnym dopuszczalne jest tylko
podiaczenie do przyrzadow posiadajacych atest EEx.

b) Przy trybie pasywnym nalezy podiaczy¢ albo sprawdzona barier¢ Zenera albo
wzmacniacz sygnalu o stopniu  zabezpieczenia przeciwwybuchowego
wystarczajacym dla danego celu stosowania. Maksymalne wartosci dla tych
przyrzadow musza odpowiada¢ maksymalnym wartos§ciom wyj$¢ przyrzadu
BM 100. Dla SMART z wyjsciem EEx nalezy stosowa¢ odpowiedni uktad
zabezpieczajacy. Maksymalnie dopuszczalne wartosci dla pasywnego wyjscia
pradowego sa nastgpujace:

ui<32Vv Ii <250 mA Ci<5nF Li < 136 uH

c) Jezeli maja by¢ podtaczone dwie bariery Zenera lub dwa wzmacniacze sygnalu do
przyrzadu BM 100 (jeden przyrzad w wykonaniu przeciwwybuchowym dla
kazdego wyjscia pradowego), to nalezy stosowaé technikg czteroprzewodowa.
Przy tym sa przylaczone 2 druty do zacisku 5 w skrzynce przylaczeniowe;.
Pozostate dwa druty tacza wtedy zaciski 4.1 1 6 z obydwoma wejsciami EEx.
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W trybie aktywnym obowiazuja dla zacisku 4, ktory shuzy jako zrodto napigcia dla wyjscia
analogowego, nastgpujace maksymalnie dopuszczalne wartosci:

Kategoria / grupa U I, Py L, Co

EEx 1a IIC 19V 87 mA 0,7 W 2 mH 52 nF
EEx ib IIC 19V 87 mA 0,7 W 3 mH 235 nF
EEx ia [IB 19V 211 mA 1,7W 2mH 210 nF
EEx ib I[IB 19V 211 mA 1,7W 2,8 mH 1095 nF

Przy kazdym stosowaniu w warunkach zagrozenia wybuchowego nalezy przyrzad BM 100
przyporzadkowa¢ do odpowiedniej klasy temperaturowej, ktora zalezy od maksymalnie
dopuszczalnej temperatury roboczej (patrz ponizsza tabela):

Klasa Maksymalna temperatura Maksymalna temperatura
temperaturowa robocza otoczenia
T6 85 °C 50 °C
TS5 100 °C 50 °C
T4 130 °C 50 °C
T3 150 °C 50 °C
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2. Polaczenia elektryczne

2.1. Klasyfikacja izolacji

Izolacja przetwornika pomiarowego BM 100 zostata obliczona wedlug normy IEC 1010-
1:1990 i posiada nastepujace parametry:

1. Klasg przepigciowa obwodu pradowego zasilajacego: Il

2. Klasg przepigciowa obwodu wyjsciowego: II
3. Rodzaj ochrony:
4. Klasa ochronna: 1

1. Przetwornik pomiarowy BM 100 nie posiada ani odlacznikow, ani wylacznikow

ochronnych. Zgodnie z obowiazujacymi ustaleniami nalezy w poblizu przyrzadu
przewidzie¢ takie instalacje, ktore pozwola na bezpieczne wylaczenie urzadzenia
1 odlaczenie przyrzadu od przewodu zasilajacego. Zaleca si¢ stosowanie zwtocznych
bezpiecznikdw o wartosciach od 4 do 6,3 A.
Przew6d fazowy (L) obwodu pradowego =zasilajacego jest wewnatrz przyrzadu
zabezpieczony przez bezpiecznik; przewod zerowy (N) nie jest zabezpieczony. Dla
spetnienia obowiazujacych ustalen kazdy przewod elektryczny musi by¢ zabezpieczony
przez bezpieczniki.

2. Zadne bezpieczniki nie s3 wymagane.

3. Rodzaj ochrony 2 obowiazuje dla wewngtrznej czgsci przyrzadu, ktora ogolnie biorac jest
chroniona przed wnikaniem wody i cial obcych (* IP 65 odpowiada NEMA 4 i 4x). Jezeli
instalacja zostata prawidlowo wykonana, to przyrzad nadaje si¢ do pracy w warunkach
zanieczyszczenia klasy 4.

4. Konstrukcja przyrzadu do pomiaru poziomu i warstwy rozdzielczej BM 100 odpowiada
klasie ochronnej 1, odpowiednio do normy IEC 1010-1:1990.

PRZED KAZDYM DOSTEPEM DO ZACISKOW PRZYLACZENIOWYCH NALEZY
WYLACZYC ZASILANIE ELEKTRYCZNE.

D), Ogolne wskazowki

e Kabli w skrzynce przytaczeniowej wzmacniacza nie wolno krzyzowac ani uktada¢ tak, by
tworzyly petle. Dla kabli do zasilania elektrycznego i dla wyjscia pradowego nalezy
stosowa¢ oddzielne przepusty kablowe. W krajach Unii Europejskiej nalezy stosowac
przepusty kablowe dla kabli zasilajacych; dla wyj$¢ nalezy stosowa¢ ekranowany kabel.

e Dla otwarcia pokrywy skrzynki przylaczeniowej nalezy zawsze stosowac klucz bedacy
przedmiotem dostawy.

e Nalezy si¢ upewnié, by gwint pokrywy skrzyni byt zawsze dobrze posmarowany i by
uszczelka byla w stanie nie budzacym zastrzezen.
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e Po stronie wewngtrznej pokrywy jest przyklejony schemat potaczen. Dalsze informacje sa
podane w niniejszym podrgczniku.

Lokalizacja przyrzadu

® Przyrzad BM 100 nalezy chroni¢ przed bezposrednim oddzialywaniem promieni
stonecznych. W razie potrzeby nalezy stosowaé daszek przeciwstoneczny. Temperatura
otoczenia nie moze przekraczaé¢ 50 °C.

® Przy ustaleniu miejsca zabudowy przyrzadu nalezy pamigta¢ o tym, by przyrzad nie byt
narazony na silne wibracje.

Srednica kabla przylaczeniowego
Celem spelnienia wymogow klasy ochronnej nalezy przestrzega¢ co nastepuje:

e Srednica kabla przylaczeniowego: 8,5 do 13 mm

e Kabli nie wolno zatamywac¢ w poblizu przepustow. W miar¢ mozliwosci nalezy stosowac
metalowy plaszcz ochronny.

e Nalezy przewidzie¢ kolanka pozwalajace na $ciekanie kropli wody.

2.3.

Wyjscie pradowe I

W ponizszych schematach polaczen przedstawiono rézne mozliwosci dla wyj$¢ przyrzadu

BM 100

11 Pasywne wyjscie analogowe
(SMART/HART)

12 Aktywne wyjscie analogowe
R; maks. 400Q

| E#‘fpﬁtmm.. [
ARAEEE

L I Lo

Zasilanie
elektryczne
U; maks. 48 V DC

1 Pasywne
(SMART/HART)

12 Aktywne wyjscie analogowe
R; maks. 400Q

wyjécie  analogowe

BEOEECNEE] ?

HRER | ]

I L ML om
Zasilanie

elektryczne
Ui maks. 32 V DC EExi ACT8

Dwa pasywne wyj$cia
analogowe
Wyjscie (SMART/HART) 1

T

[5e [ [e]aefe] vi]2 |
7T T

I1 Iz H L PE

Zasilanie
elektryczne
U; maks. 48 V DC

Jedno wyjscie RS 485

Zasilanie

elektryczne

Jezeli wyjscia nie maja by¢ iskrobezpieczne, to mozna jako pierwsze wyjscie wybraé wyjscie

aktywne. Jezeli wymagane jest tylko jedno wyjscie aktywne, to mozna je podiaczy¢ do
zaciskow 4 1 6 (przy czym zacisk 4 jest biegunem ,,+”).
Maksymalnie dopuszczalne obciazenie wynosi 400 Q.
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Jedno aktywne wyjécie pradowe Jedno pasywne wyj$cie pradowe Jedno aktywne wyjécie pradowe Jedno pasywne wyj$cie pradowe

SMARTHART) - 4 (EMARTHART) [SMARTHART) -+ IEMARTHART)

-l |+
[slefs] | M11I12I?
| | r|q| PE

11 L ]:1 N L PE I1 L

- +
BHE R RESEE % |s|3|4|¢1|-12{>-<]11|12|$
L FE L PFE

v

R; max. 200 Q11 C
i .32V D
R; max. 400 Q U max. 48 VDC R; max 400 Q 1 B U max. 32V DC
Dwa pasywne wyj$cia pradowe Jedno wyjsécie RS 485 Dwa pasywne wyj$cia pradowe
ISMART/HART) (SMARTHART)
+
L sn Th & ,
- Obwod pradow
v T y
[s]e] farfazfro] o ? BHERNEESEEE iskrobezpieczny
| | L | | Patrz: zaswiadczenie zgodnosci
HL FE I, : Nloee

U max. 48 VDC U max. 32V DC

W przypadku opcji ,,wyj$cie pradowe iskrobezpieczne” nalezy przymocowaé ekrany do
zaciskow wyjsciowych po zakonczonym okablowaniu. Nie wolno wykona¢ zadnych
potaczen, gdy przyrzad jest pod napigciem.

W przypadku przyrzaddéw iskrobezpiecznych nalezy zainstalowaé¢ diody Zenera.

24. Polaczenie SMART

Przyrzad Reflex Radar dysponuje potaczeniem SMART w wykonaniu standardowym, ktore
jest natozone na wyjscie pradowe. Dla polaczenia SMART wymagany jest opdr petli
wynoszacy co najmniej 250 Q. Jezeli taka warto$¢ nie jest dana, to nalezy wtaczy¢ do tej petli
szeregowo potaczony opornik o wartosci 250 Q.

Za pomoca oprogramowania komunikacyjnego PC-STAR rozwinigtego przez firme
KROHNE mozna zrealizowa¢ zdalnie sterowane potaczenie z przyrzadem Reflex Radar poza
obszarem zagrozonym wybuchem. Wszystkie rozkazy do programowania przyrzadu Reflex
Radar stoja do dyspozyc;ji.
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3. Uruchomienie

3.1. Funkcje wyswietlacza

Ogolnie

Wyswietlacz przyrzadu BM 100 ma identyczne wskazania jak inne przyrzady przynalezne do
grupy przyrzadéw KROHNE.

Ograniczona ilo$¢ klawiszy 1 struktura dwuwierszowego wys$wietlacza ciektokrystalicznego
powinny utatwi¢ uzytkowanie i podwyzszy¢ komfort odczytu. Parametry moga by¢ rowniez
zabezpieczone przez kod dostgpu dla zabezpieczenia przed ingerencja 0sOb
nieupowaznionych.

Zmiany w programowaniu sa skuteczne dopiero wtedy, gdy po powrocie do poziomu
wskazan warto$ci pomiarowych sa one potwierdzone poprzez klawisz przez ,,JA” (tak). Jezeli
wybiera si¢ ,,NEIN” (nie), to dana jest mozliwo$¢ wycofania ewentualnej niezamierzonej
zmiany konfiguracji.

Sensory Halla,
umozliwiajace
- programowanie
-l w obszarach

|KHﬂHHE BM 100 —— zagrozonych
wybuchem poprzez
okienko wziernikowe
te St z wykorzystaniem

magnesow pretowych
dostarczonych razem
z przyrzadem.

BM100 V1.01

NI

Klawisz UP

Klawisz, za pomoca ktérego mozna
zwigkszy¢ lub zmniejszy¢ wartos$¢
wybranego parametru.

. Klawisz ten stuzy rowniez do ustalenia
¥ hasta. Kod U.

Klawisz RIGHT
Klawisz dla dostepu do programowania.
Przesuwa on kursor w prawo.

Stuzy on réwniez do ustalenia hasta. Kod R.

Klawisz ENTER

Klawisz umozliwiajacy wejscie do
menu fabrycznego i do listy bigdow
poprzez hasto.

Daje mozliwosci  przekartkowania
menu w sposob krokowy i shuzy do
potwierdzania wprowadzonych zmian.
Stuzy on réwniez do ustalania hasta.
Kod E.
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BM 100

BM100

test L«

Wiersz numeryczny

mierzonej poziomu,
warstwy rozdzielczej,
stanu, numeru

1 wartosci parametru

V1.01.

Wiersz dla informacji
o stanie.

Przy btedach lub
ostrzezeniach

pojawiaja sig ciagte
lub migajace znaczniki
od,,1” do,,6”, ktore
informuja o stanie
przyrzadu BM 100.

w trybie
programowania.
Wskazanie typu kodu.

dla wskazania warto$ci

Wiersz
alfanumeryczny dla
danych wskazanych
w trybie pomiarowym
(poziom, odlegtos¢).
Definicja parametrow
w trybie

programowania.
Wskazanie znakéw
hasta.

Czas trwania testu: 20 sekund do jednej minuty 30 sekund
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3.2. Tryb pomiarowy

Tryb pomiarowy jest to rodzaj pracy, ktory ustawia si¢ po zataczeniu przyrzadu BM 100 i po
prawidlowym przebiegu testu przetwornika pomiarowego.

Na wyswietlaczu wskazany jest wynik pomiarowy w wybranej jednostce.

Jezeli wybrano cykliczne wskazania, to w przypadku pomiaru poziomu jest przemiennie
wskazywany poziom i odlegto$¢. Znaczniki stanu sa zawsze wskazywane w przypadku
ostrzezenia lub btedu. Jezeli w parametrze 1.2.6 ,,Wskazania btedu” wybrano ,,JA” (tak), to
migaja wszystkie znaki na wyswietlaczu w przypadku wystapienia btedu. Dla czytania
meldunku btedu nalezy najpierw nacisna¢ na klawisz ENTER, nastgpnie na klawisz UP i na
koniec na klawisz RIGHT.

Przy wigkszej iloSci ostrzezen nalezy nastgpnie ponownie nacisna¢ na klawisz RIGHT
i nastgpnie na klawisz UP.

Jezeli pojawia si¢ wskazania ,,Fehler quittieren” (potwierdzi¢ btad), to nalezy nacisna¢ na
klawisz RIGHT, a nastgpnie wybra¢ ,JA” (tak). Po potwierdzeniu za pomoca klawisza
ENTER przyrzad powraca do wskazan warto$ci mierzone;.

Celem wejscia do konfiguracji nalezy nacisna¢ na klawisz RIGHT, a nastgpnie wybrac
kazdorazowy parametr za pomoca klawiszy RIGHT 1 UP.

Nie wolno zapomnie¢ o potwierdzeniu nastawy przez ,JJA” (tak), jezeli pojawia sig¢ takie
zadanie 1 gdy si¢ jest pewnym, ze dokonano wtasciwego wyboru.

Znaczniki ostrzegawcze:

1. Nie zostat zarejestrowany
zaden impuls wyjsciowy

2. Nie zostal zarejestrowany
zaden poziom

3. Wskazania poziomu sa
zamrozone

4. Nie zostala zarejestrowana
zadna warstwa rozdzielcza —

5. Wskazanie warstwy rozdzielczej
jest zamrozone

6. Blad w potaczeniach

Klawisz Klawisz Klawisz
RIGHT ENTER UP

Uwaga: Najnizsza dopuszczalna temperatura pracy wskaznika cieklokrystalicznego
(LCD) wynosi -20 °C. Przy nizszych temperaturach znikaja wskazania, natomiast elektronika
pracuje dalej. Dostep do wskazanych informacji jest wtedy mozliwy poprzez oprogramowanie
PC-STAR.

W PRZYPADKU PRZETWORNIKA POMIAROWEGO W WYKONANIU
PRZECIWWYBUCHOWYM NIE WOLNO OTWIERAC SZYBY WZIERNIKOWEJ DLA
UZYSKANIA DOSTEPU DO KLAWISZY. PRZY ZAMKNIETEJ SZYBIE PROSZE
WYKORZYSTAC MAGNES PRETOWY LUB POZA OBSZAREM ZAGROZENIA
OPROGRAMOWANIE PC-STAR.
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3.3. Programowanie przetwornika pomiarowego

Przyrzad Reflex Radar zostal w zakladzie wytwoérczym programowany wedlug danych
zamawiajacego zawartych w zamowieniu. Po zataczeniu przyrzadu wskazany jest zadany
pomiar. Wszystkie parametry moga by¢ programowane u wytworcy przyrzadu. W tym celu
prosze jako zatacznik do zamowienia wypei¢ tabelg funkcji podana w koncowej czgsci tej
instrukc;ji.

Jezeli okaze si¢ jednak, ze jest konieczna zmiana zaprogramowanych parametrow, a nie jest
si¢ zapoznanym z programowaniem tego przyrzadu, to prosze si¢ zwraca¢ do firmy
KROHNE. Proszg wykorzysta¢ oprogramowanie PC-STAR dla wydrukowania wykazu
parametrow.

Dla wprowadzenia parametrow nalezy nacisna¢ na klawisz RIGHT =». Za pomoca tego
klawisza mozna przesuna¢ kursor na prawo dla wybrania wlasciwej liczby, ktora wtedy miga.
Za pomoca klawisz UP A\ mozna podwyzszy¢ wartos¢ migajacej liczby. Poprzez klawisz
ENTER powraca si¢ z powrotem do poprzedniego menu. Przez czterokrotne nacis$nigcie na
ten klawisz potwierdzone sa zmiany przeprowadzone przy programowaniu.

Wstepnie nastawiona

1.0.0. OPERACJA Minimum Maksimum

wartos¢
1.1.0. Parametry bazowe
1.1.1.  Wysokos¢ zbiornika Zgodnie z I m 60 m
zamOwieniem
1.1.2.  Odlegtos$¢ trzymania 0,45 m 150 mm Dhugos¢
sensora
1.1.3. Stala czasowa 5s ls 100 s
1.1.4. Trzymanie okienka szukania nie tak lub nie
1.1.5. Okienko Niv 0,5 m 0,2 m Dhugos¢
sensora
1.1.6. Okienko TS (*) I m(*) 0,2 m Dhugos¢
sensora
1.2.0. FUNKCJA WSKAZAN Wstepnie nas’t’awwna Mozliwy wybor
wartosc
1.2.1. Tryb wskazan Pojedynczy Tryb pojedynczy lub
cykliczny
1.2.2. Funkcja wskazan poziom Patrz ciag dalszy rozdziatu
1.2.3. Czas trwania cyklu 8s 1 do 10 s tylko w trybie
cyklicznym
1.2.4. Jednostka dtugosci mm metr, centymetr, milimetr,
cal, stopa
1.2.5. Jednostka objetosci m’ m3, litr, galon US, galon GB,
stopa sze$cienna , barytka,
kilogram, tona
1.2.6. Meldunek btedu nie Htak” lub ,,nie”

Wszystkie parametry funkcji 1.2.0 pozwalaja na wskazania wedlug wyboru klienta;

wskazania sa catkowicie niezalezne od wyjscia pradowego.

(*) Pojawia si¢ jedynie, jezeli zostala aktywowana funkcja ,,Warstwa rozdzielcza”
(interface) w menu fabrycznym.
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Konfiguracja funkcji wskazan 1.2.2.

Drisplay configuration Prmt 1.2.2

Terk Heiht

1.3.0

With Probe enghin paramater 1 11 S

lergh
g With Tank haight in pammeter LL1 S
= With Probe length inparameter 1.1

B

Dristamces La=wal
- - - - - 4 T T
- ' :

I=

(TS

With Tank height mparamater 111

Funkcja STROMAUSGANG  Wstepnie nastawiona
(wyjscie pradowe) warto$é

Mozliwy wybor
Nie jest aktywna
przy wyjsciu RS 485

1.3.1

Funkcja 11 Poziom

Wylaczona, poziom,
odlegtos¢, objetose,
wysokos$¢ warstwy
rozdzielczej (*),
grubosc¢ (*),
odleglos¢ warstwy
rozdzielczej (*),
obje¢tos¢ warstwy
rozdzielczej (*),
objetos¢ zbiornika
pustego

1.3.2.

Wybdr wyjscia pradowego 11 4 -20mA

Tylko 4 — 20 mA lub
2 wzglednie 22 mA
dla sygnalizacji btedu

1.3.3.

Warto$¢ odpowiadajaca4 mA 0,0 m

Programowana
zgodnie z
zamOwieniem

1.3.4.

Warto$¢ odpowiadajaca 22 mA  Wysokos$¢ zbiornika

Programowana
zgodnie z
zamoOwieniem

1.3.5.

Funkcja 12 Poziom

Wylaczona, poziom,
odlegto$¢, objetose,
wysokos$¢ warstwy
rozdzielczej (*),
grubosc¢ (*),
odleglos¢ warstwy
rozdzielczej (*),
objgtos¢ warstwy
rozdzielczej (*),
objetos¢ zbiornika
pustego

NIE PROGRAMOWAC NA OBJETOSC LUB OBJETOSC ZBIORNIKA PUSTEGO,
DOPOKI NIE ZAPROGRAMOWANO TABELI WARTOSCI OBJETOSCI
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1.3.6. Wybor wyjscia pradowego 12 4 —20 mA Tylko 4 — 20 mA lub
2 wzglednie 20 mA

dla sygnalizacji btedu
1.3.7. Warto$¢ odpowiadajaca 4 mA  Programowana zgodnie z 0 do wysokos$ci
zamOwieniem zbiornika
1.3.8. Warto$¢ odpowiadajaca 20 mA  Programowana zgodnie z 0 do wysokos$ci
zamOwieniem zbiornika
® pojawia si¢ jedynie, jezeli wybrano ,,warstwa rozdzielcza”
Konfiguracja pomiaru poziomu
=" 20mA
— Prmt
Mo
IJE_ E :| ’:I 11.2 indicalion
DA 20 mA e H
k)
=
g
£ =
5| % ¢
T 3 g
= g
5| £ ? (@ |3 |4
F 8
=
s
2
o Aamal 1 ] L
e B | Non measurable AmA I_ .
Z0ne Permanent indication

Przyklady dla konfiguracji w przypadku pomiaru poziomu:

(1) Funkcja 1.3.1. = poziom

Funkcja 1.1.1. = dlugo$¢ sensora

4 mA (Funkcja1.3.3.) =0,0

20 mA (Funkcja 1.3.4.) =Funkcja1.1.1.—1.1.2.
(2) Funkcja 1.3.4. = Funkcja 1.1.1.
(3) Funkcja 1.1.1. = wysokos¢ zbiornika

4 mA (Funkcja1.3.3.) =0,0

20 mA (Funkcja 1.3.4.) =Funkcja1.1.1.—-1.1.2.
(4) Funkcja 1.3.4. = wysokos¢ zbiornika

Funkcja = numer parametru

A = Odleglos$¢ trzymania
Funkcja 1.1.2. — Funkcja 1.5.3. (150 mm)

28



Konfiguracja pomiaru odleglosci

200

5
Przyklady dla konfiguracji odleglosci:

(1) Funkcja 1.3.1. = odlegtos¢
4 mA (Funkcja1.3.3.) =0,0
20 mA (Funkcja 1.3.4.) = dlugo$¢ sensora
(2) Funkcja 1.3.4. = wysokos¢ zbiornika
(3) 4 mA (Funkcja 1.3.3.) =1.1.2.
Funkcja 1.1.2 = Funkcja 1.5.3. (150 mm)
20 mA (Funkcja 1.3.4.) = dlugos$¢ sensora

Funkcja = numer parametru
A = Odleglos$¢ trzymania
Funkcja 1.1.2. — Funkcja 1.5.3. (150 mm)

- Pt
B[] .
6—_ — s indicaion
\\I A arad
1]
c
g
- 5]
f| 5
I = o
i 5
i
- 8
E
g
—_—— 20mA
T I B | Mon measurabla

(1)

(2)

Iqh

(3)

14)

o indcatan
ams
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1.4.0 DANE UZYTKOWNIKA Wstepnie nastawiona Mozliwy wybor

warto$¢é
1.4.1 Jezyk F (francuski) lub F (francuski)
zgodnie z zyczeniem D (niemiecki)
GB/USA (angielski)
1.4.2. Kod wejscia (1) nie ,,nie” lub ,.tak”
1.4.3. Kod (1) Kod o dtugosci maksymalnej 9 znakow nalezy

zaprogramowac za pomoca trzech klawiszy. Kod
bezpieczenstwa jest za kazdym razem
odpytywany, gdy ma si¢ zamiar zmieni¢
programowanie. Nalezy go dwukrotnie
potwierdzi¢ i nastgpnie kasowac. Jezeli
zaprogramowano w parametrze 1.4.2. ,, JA” (tak)
1 nie zaprogramowano zadnej wartos$ci, to
obowiazuje automatycznie wst¢pnie nastawiony

kod:
UUUEEERRR
U=UP E = ENTER R =RIGHT
1.4.4. Miejsce pomiarowe BM 100.001 Numer na tabliczce
znamionowe;j
przyrzadu
1.4.5. Numer serii Na zapytanie podaje firma KROHNE
1.4.6. Numer fabryczny J.wW.
1.4.7. Numer komisji J-W.
1.4.8. Opcja Przy wykonaniu specjalnym (maks. 9 znakoéw)
1.4.9. Typ sondy Wprowadzi¢ typ zamowionego sensora,
W przeciwnym razie nastawiono wstgpnie
»typ B”

Wszystkie parametry rozdziatu 1.4.0. stuza do identyfikacji przyrzadu Reflex Radar i do
ochrony programowania dzigki 9-ciomiejscowemu kodowi bezpieczenstwa.

(1): Gdyby wprowadzony kod byt btedny, to na wyswietlaczu pojawia si¢ 9 znakoéw. Prosze

przekaza¢ shuzbie serwisowej firmy KROHNE wyprowadzone przez przyrzad informacje,
ktore pozwalaja na identyfikacje kodu.
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1.5.0 ZASTOSOWANIE Wstepnie nastawiona Mozliwy wybor
warto§¢é
1.5.1 Warto$¢ progowa poziomu 2,71 patrz rozdz. 4.5.
ze wspotczynnikiem 1
1.5.2. Wprowadzenie odlegtosci - Rzeczywista warto$¢ Od odlegtosci
poziomu trzymania do dtugosci
sensora
1.5.3. Odleglo$¢ trzymania (osprzet) 0,0 m Do odlegtosci
trzymania 1.1.2 minus
150 mm
1.5.4. Wartos¢ progowa warstwy 2,86 patrz rozdz. 4.5.
rozdzielczej (*) ze wspotczynnikiem 1
1.5.5. Epsilon R* (gérny produkt) zgodnie z zamowieniem 1,05 do 99
1.5.6. Wprowadzenie odlegtosci Rzeczywista warto$¢
warstwy rozdzielczej *
1.5.7. Rozproszenie * tak lub nie
(*) Pojawia sig jedynie, jezeli wybrano funkcje¢ ,,warstwa rozdzielcza”
1.6.0. SEKWENCYJNE Wstepnie nastawiona Mozliwy wybor
WEJSCIE/WYJSCIE warto$¢
1.6.1. Predkos¢ przesytania * 1200 Bd 1200, 2400, 4800,
9600, 19200 Bd
1.6.2. Adres 0 0 do 255

(*) Pojawia si¢ jedynie, jezeli wybrano ,,RS 485”

Uwaga: Przy wykorzystaniu wyjs$cia RS 485 nie moga by¢ wykorzystane parametry wyjscia

pradowego wedtug funkeji 1.3.0.
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1.7.0 TABELA WARTOSCI DLA Wstepnie nastawiona Mozliwy wybor
OBJETOSCI warto$¢
1.7.1 Jednostka objgtosci m’ m’, litr, galon USA,
galon GB, barylka,
stopa sze$¢., kg, tona.
1.7.2. Wprowadzanie tabeli maks. 50 punktéw
1.7.3. Kasowanie tabeli warto$ci tak lub nie

Uwaga: Funkcja 1.7.0. daje mozliwo$¢ zaprogramowania tabeli objetosci dla maksimum 50

punktow.

Uwaga: Jezeli wybrano ,,Volume” (objgtos$¢) dla wyjscia pradowego, to nalezy najpierw

zaprogramowac tabelg objgtosci.
Przyklad dla programowania tabeli wartosci:

Programo-  Czynno§¢  Programo-  Czynno$¢  Programo-  Czynno§¢  Wskazania  Czynnosc
wanie wanie wanie

Nr1 ENTER 1,00 m ENTER 10 (m3) ENTER 1.7.2. RIGHT

Nr2 ENTER 2,00 m ENTER 20 (m3) ENTER 1.7.2. RIGHT

Uwaga: Jednostki dla dtugosci i objetosci moga by¢ w pozniejszym czasie zmieniane. Nie
wplywa to na programowanie: obliczenia sa wtedy automatycznie przeprowadzane przez
przyrzad BM 100.

Mozna rowniez zmieni¢ kazdy wiersz tabeli warto$ci. W tym celu nalezy wybra¢ odpowiedni
numer, zadziata¢ na klawisz ENTER, a nastgpnie w razie potrzeby odpowiednio zmienié¢
warto$¢ wysokosci, wzglednie objetosci.

Warto$ci musza by¢ wigksze od poprzedzajacych i mniejsze od wartosci
przyporzadkowanych nastgpnym numerom, np. Nr > Nr 2 > Nr 3 itd.

Uwaga: Tabela wartosci musi by¢ zaprogramowana przed programowaniem wskazan na
wyswietlaczu, wzglednie przed zaprogramowaniem wyjs$cia na wskazania objetosci.

34. Uproszczone programowanie
Parametr Funkcja Wartos¢
1.1.1. Wysoko$¢ zbiornika Warto$¢ wysokosci
1.2.2. Funkcja wskazana Odlegtos¢
1.3.1. Wyjscie pradowe 1 Odlegtos¢
1.3.3. Wartos¢ 4 mA 0,0
1.34 Warto$¢ 20 mA Warto$¢ odpowiadajaca 20 mA

PROGRAMOWANIE JEST PRZEPROWADZONE W ZAKELADZIE WYTWORCZYM WEDLUG
DANYCH ZAWARTYCH W ZAMOWIENIU KLIENTA

Uwaga: Jezeli jedno z wyj$¢ ma by¢ zaprogramowane na ,,Volumen” (objeto$¢), to nie wolno
zapomnie¢ o tym, by najpierw zaprogramowac parametry tabeli warto$ci.

Uwaga: Jezeli dla odnos$nego celu zastosowania jest wymaganych wigce] parametréw niz
powyzej podano, to nalezy si¢ zapoznac z dalszymi informacjami.
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3.5. Parametry kontrolne i parametry bledow

2.0.0. TEST

2.1 Test wskazan Test wszystkich cyfr wyswietlacza LCD

2.2.0.  Test wyj$¢ pradowych Menu testowe wyj$¢ pradowych

2.2.1.  Wskazanie aktualnej warto$ci I1 ~ Wskazanie warto$ci wyjscia analogowego 1

222, Testll Pozwala na wymuszone nastawianie wyjscia
analogowego I1 na 2, 4, 12, 20 lub 22 mA

2.2.3.  Wskazanie aktualnej wartos$ci [2  Wskazanie warto$ci analogowego wyjscia 2

2.24. Testl2 Pozwala na wymuszone nastawianie wyjscia
analogowego 12 na 2, 4, 12, 20 lub 22 mA

2.3. Test potaczen Do realizacji tylko przez serwis

4.0.0. BLAD PARAMETRU Pojawia si¢ tylko w przypadku wystapienia
bledu

4.1.0.  Wyjscie pradowe 1

4.1.1.  Wartos¢ 4 mA

4.1.2. Warto$¢ 20 mA

4.1.3.  Wartos¢ 4 mA

4.1.4.  Warto$¢ 20 mA

4.2.0.  Tabela warto$ci objetosci

4.2.1.  Wejscie do tabeli warto$ci

4.2.2.  Kasowanie tabeli warto$ci

4.2.3.  Tryb wskazan

4.2.4. Funkcja wskaznika

4.2.5. Funkcjall

4.2.6.  Funkcja 12

4.3.0. Blad parametru

4.3.1.  Odlegto$¢ trzymania

4.3.2.  Odleglo$¢ trzymania (sprzet)

3.6. Konfiguracja w trybie TBF

Jezeli zamoéwiono przyrzad o rodzaju pracy TBF lub jezeli medium mierzone ma stata
dielektryczna Epsilon R < 2, to warto§¢ parametru Epsilon R musi si¢ w funkcji 1.5.5.
nastawic¢ tak doktadnie jak to tylko jest mozliwe.

Przy realizacji nastawy zbiornik musi by¢ wypelniony do % jego wysokos$ci. Mierzenie
poziomu musi by¢ przeprowadzone w sposoOb rgczny, by poznaé rzeczywisty poziom
i porowna¢ go ze wskazaniem na wyswietlaczu przyrzadu. Dla ulatwienia programowania
wskazania w funkcji 1.2.2. powinno by¢ wlaczone na pracg zdalna. Jezeli wyjscia analogowe
sq programowane na ,,poziom”, to operacje zwigzane z nastawianiem nie maja zadnego
wplywu na te wyjscia.
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parametr w funkcji 1.5.5.
E Prosz¢ rowniez wtedy nie przelaczaé przyrzadu na

T prosz¢ porozumieé¢ si¢ z Dzialem Uslug dla klientow

Nalezy porowna¢ wskazania na wyswietlaczu przyrzadu
BM 100  z rzeczywista wartos$cia i nastawi¢ parametr
Epsilon R w funkcji 1.5.5.

Przy odleglosci wskazanej przez przyrzad BM 100
mniejszej od rzeczywistej odlegtosci nalezy powigkszy¢
parametr w funkcji 1.5.5.

Przy poziomie wskazanym przez przyrzad BM 100
mniejszym od rzeczywistego poziomu nalezy zmniejszy¢

bezposredni tryb, jezeli wartos¢ parametru 1.5.5.
(Epsilon) jest wigksza niz 2. W takim przypadku

firmy KROHNE.

Doktadna warto$¢ jest programowana dla punktu
wymierzonego w sposob rgezny.

4. Opis funkcji

4.1. Parametry bazowe 1.1.0.

Parametr 1.1.1.: Wysokos$¢ zbiornika

Ten parametr jest podstawowa warto$cia odniesienia dla wskazan na
wyswietlaczu 1 dla wyj$¢ pradowych. Jezeli wprowadza si¢ wartosé
wysokosci zbiornika, to w trybie ,,poziom” uzyskuje si¢ dla dna zbiornika
warto$¢ 0% na wyswietlaczu 1 warto$¢ 4 mA na przynaleznych wyjsciach
pradowych. Jezeli to nie ma miejsca, to nalezy wprowadzi¢ warto§¢ rowna
dlugosci sondy. Dalsze informacje dotyczace tego parametru podano przy
omawianiu konfiguracji.

Parametr 1.1.2.: Odleglos¢ trzymania

Odleglo$¢ trzymania pozwala unikna¢ niedoktadnych Ilub watpliwych
pomiaréw ponizej kolnierza przyrzadu. Zaleca si¢ 300 mm ponizej kotnierza
lub kroc¢ca nasadkowego jako wartosci minimalnej. Ta warto$¢ minimalna
odpowiada warto$ci parametru 1.5.3. z naddatkiem 150 mm. Miedzy
wartoscia parametru 1.5.3. i warto$cia zalecana pomiary sa niedoktadne.
Patrz réwniez warto$¢ A w poprzednio opisanych przyktadach i objasnienia
przy opisie parametru 1.5.3.

Parametr 1.1.3.: Stala czasowa

Za pomoca statej czasowej mozna odfiltrowaé ewentualne wahania sygnatu
w przypadku zbiornika wyposazonego w mieszadto. System rejestruje 20
pomiaréw na sekundg przy stosowaniu sensora o dtugosci 10 metrow.
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Parametr 1.1.4.: Trzymanie okienka pomiarowego

Za pomoca tego parametru obszar szukania sygnalu jest ustalany przez
wielko$¢ okienek (parametry 1.1.5. + 1.1.6.), lub otwor obszaru szukania jest
utrwalony przez dlugo$¢ sensora.

Uwaga: Nawet wtedy, gdy zaprogramowano NO (nie) dla parametru 1.1.4.
»Irzymanie okienka pomiarowego”, to istnieje zawsze powyzej, wzglednie
ponizej odleglosci trzymania okienko szukajace o warto$ci co najmniej
300 mm (patrz rysunek ponizej).

Parametr 1.1.5.: Okienko poziomu

Za pomoca tego parametru mozna ustali¢ wielko$¢ okienka szukajacego.
Jezeli przyrzad BM 100 zgubi swoj sygnat, to szuka go ponizej lub powyzej
ostatniej mierzonej wartosci na dlugosci rownej kazdorazowo potowie
wielkos$ci okienka szukajacego.

Parametr 1.1.6.: Okienko warstwy rozdzielczej

Tanrk Height

Ten parametr jest wskazywany na wyswietlaczu jedynie wtedy, gdy zadana
jest funkcja ,,Pomiar warstwy rozdzielczej”. Ta funkcja odpowiada funkcji
1.1.5. z ta r6znica, ze jest odniesiona do warstwy rozdzielcze;.

Pmbe kngth

Prmit

Primt
112 Ciagle okienko szukajace o wartosci

1.5.3
Il
s

™, co najmniej 300 mm, wzgle¢dnie
potowie wartosci okienka
zaprogramowanego w funkcji 1.1.5.
lub 1.1.6., jezeli ta wartos¢ jest
wicksza.

Jezeli przyrzad BM 100 zgubi warto$¢
pomiarowa w jednym z tych dwoch
obszardw, to poziom jest w gérnym
obszarze ustawiony na warto$¢
odleglosci szukania i w dolnym
obszarze na wartosci odpowiadajacej
dhugosci sensora.

_f}_f/ Ciagte okienko szukajace o warto$ci
co najmniej 300 mm lub rowne;j

Prmt = Parameter N° potowie warto$ci okienka

zaprogramowanej w funkcji 1.1.5. lub
1.1.6., jezeli ta wartos$¢ jest
wigksza.
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4.2. Parametry wskazan na wyswietlaczu 1.2.0.

Parametr 1.2.1.: Tryb wskazan na wySwietlaczu
Pozwala na wskazania pojedyncze lub cykliczne.

Parametr 1.2.2.: Funkcja wskazan na wysSwietlaczu
W trybie pojedynczym nastgpuje wskazanie jednego jedynego parametru.
W trybie cyklicznym mozna wybra¢ dwa parametry lub wigcej, ktore sa
wprowadzone na wyswietlacz w kolejnosci okreslonej przez ciag cyklu.
Uwaga: Dokonany wybor YES (tak) lub NO (nie) musi by¢ dodatkowo
potwierdzony przez nacisnigcie na klawisz RIGHT po wlasciwym wyborze.

Parametr 1.2.3.: Czas trwania cyklu
Ustala czas trwania wskazan kazdego parametru, ktory ma by¢ prezentowany
na wys$wietlaczu.

Parametr 1.2.4.: Jednostka dlugosci
Ustala jednostkeg dtugosci.

Parametr 1.2.5.: Jednostka objetosci
Ustala jednostke objetosci.

Parametr 1.2.6.: Meldunek bledu
Meldunki btgdow moga by¢ wskazywane na wys§wietlaczu albo tez nie.
Ta funkcja jest niezalezna od funkcji zaprogramowanej dla wyj$¢ pradowych.

4.3. Parametry wyjs¢ pradowych 1.3.0.

Parametr 1.3.1.: Funkcja I1
Pozwala on na przyporzadkowanie wyjscia pradowego.
Przyktady: odleglos¢, poziom, itd.

Parametr 1.3.2.: Wybor wyjscia pradowego 11
Pozwala on na ustalenie Zzadanego typu wyjscia pradowego (4 — 20 mA
z meldunkiem btedu 2 lub 22 mA, lub bez takiego meldunku).

Parametr 1.3.3.: Warto$¢ wyjscia I1 odpowiadajaca 4 mA
Nalezy wprowadzi¢ warto$¢, ktora odpowiada wartosci 4 mA.
Uwaga: w zalezno$ci od wyboru parametru 1.3.1. moze ta warto$¢
odpowiada¢ albo dnu zbiornika, albo tez dolnej powierzchni kolnierza.

Parametr 1.3.4.: Wartos¢ wyjscia I1 odpowiadajaca 20 mA
Parametr ten pozwala na ustalenie wartosci dla 20 mA w zalezno$ci od
wyboru parametru 1.3.1., tak jak to wuwidoczniono na wczesdniej
przedstawionych schematach.

36




Dalsze parametry od 1.3.5. do 1.3.8. maja w odniesieniu do drugiego wyjscia pradowego ta
samga funkcje¢ jak wyzej opisano.

Uwaga: Nalezy pamigta¢ o tym, by przed ustawieniem wyjscia pradowego na ,,Volume”
(objetosc) zaprogramowacé tabele wartosci.

Jezeli pomytkowo zaprogramowano wyjscie na ,,Volume” (objgtos¢) i nie zauwazono tego, to
przyrzad BM 100 przetacza si¢ bezposrednio na parametr 4.2.0. ,, Tabela warto$ci objgtosci”
(Wertetabelle Volumen). Dla opuszczenia tej funkcji i korygowania poprzedniego parametru
nalezy nacisna¢ na klawisz UP 1 dokona¢ odpowiedniej korekcji nastawy.

4.4. Parametry uzytkownika 1.4.0.

Parametr 1.4.1.: Jezyk
Parametr ten pozwala na wybor jezyka tekstow wskazanych na wyswietlaczu:
niemiecki (D), francuski (F), angielski (GB/US).

Parametr 1.4.2.: Kod dost¢pu (haslo)

Ten parametr pozwala chroni¢ zaprogramowana konfiguracj¢ przed
wszystkimi wprowadzeniami przez niepowolane do tego osoby. Jezeli przez
wprowadzenie JA (tak) wybrano ten parametr, to musi si¢ za kazdym razem
poda¢ kod ustalony w funkcji 1.4.3., jezeli chce sig uzyskac dostep do menu.
Jezeli nie pamigta si¢ kodu, to nalezy odczyta¢ kod wskazany na
wyswietlaczu przy probie wprowadzenia 1 podaé te warto$¢ stuzbie
serwisowej firmy KROHNE. Po analizie macierzowej dokonanej przez ta
stuzbg moze ona przekaza¢ uzytkownikowi wtasciwy kod.

Parametr 1.4.3.: Kod
Nalezy dwukrotnie wprowadzi¢ wybrany kod. Drugie wprowadzenie stuzy do
potwierdzenia pierwszego wprowadzenia. Musi si¢ wigc wprowadzi¢ dwa
razy ten sam kod.

Parametr 1.4.5.: Numer miejsca pomiarowego
Tutaj wprowadza si¢ numer miejsca pomiarowego przyrzadu. Na przyktad:
LTJ 1055. W ten sposob mozna identyfikowaé i odrozni¢ przyrzady, jezeli
zamierza si¢ W sposob cyfrowy sprzezy¢ je ze soba.

Parametr 1.4.5.: /Parametr 1.4.6./ Parametr 1.4.7.
Chodzi tu o numer seryjny i niemiecki oraz francuski numer komisji, ktore sa
tylko wskazywane na wyswietlaczu. Te dane sa wazne dla serwisu lub dla
celow gwarancyjnych.

Parametr 1.4.8.: Opcja
Parametr ten pozwala na podanie 10-ciomiejscowej specjalnej informacji

dotyczacej przyrzadu lub jego przeznaczenia

Parametr 1.4.9.: Typ sensora
Parametr podaje typ sensora przyporzadkowanego do stosownej elektroniki.
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4.5. Parametry ruchowe 1.5.0.

Parametr 1.5.1.: Prog dla poziomu

i

Parametr 1.5.4.: Prog dla warstwy rozdzielczej
Te parametry sa szczegdlnie wazne w trudnych warunkach przeprowadzenia
pomiaréw. Odrgbnie niz przy innych zasadach pomiarowych istnieje tylko
kilka czynnikéw mogacych sfatszowaé¢ pomiar. Na podstawie danych
zamawiajacego sa one tak programowane u wytworcy przyrzadu, by byty one
optymalnie dopasowane do warunkéw istniejacych w miejscu ich
eksploatacji.

BEZ WYRAZENIA ZGODY PRZEZ SLUZBE SERWISOWA FIRMY KROHNE PROSZE TYCH
PARAMETROW NIE ZMIENIAC.

Rysunek 3

4.8 Figurs 2

Ex : Heating tube

Variations due to
1.5.1 Parameter \ /\ [ dielectric

3 ;f\ / b changes
23V
e Mon valid signal Level|signal
E
wl
]
Flange signal =
£
Initial pul =
0w nitial pulse i
Offaat Level value

Jezeli sygnat poziomu lub warstwy rozdzielczej jest prawidtowy, to mozna wartosci
wzmocnienia i amplitudy dla parametréw 1.5.1. 1 1.5.4. wskaza¢ na wyswietlaczu. Wskazane
sa wartosci wejsciowe sygnatu. Dla uzyskania dostepu do programowanych warto$ci progow
1 wzmocnienia nalezy nacisna¢ na klawisz ENTER. Proszg¢ odczyta¢ wartosci wejsciowe tych
dwoch parametréw i wprowadzi¢ te warto$ci. Zalecana warto$¢ progowa powinna by¢ o 0,4 V
mniejsza niz amplituda od sygnatu poziomu wzglednie warstwy rozdzielcze;.

Przyktadowo sa wskazywane na wysSwietlaczu nastgpujace warto$ci: wzmocnienie
(Verstarkung) = 1 oraz poziom (Pegel) = 3,55 V. Nalezy teraz nacisna¢ na klawisz ENTER
i sprawdzi¢, czy wzmocnienie posiada warto$§¢ 1. Nastepnie nalezy wprowadzi¢ 3,15 V.
Sprawdzi¢ w ponizszej tabeli, jaka warto$¢ jest zalecana dla wzmocnienia 1. Jezeli warto$ci
wzmocnienia przy parametrach 1.5.1. 1 1.5.4. sa ,,przekartkowane”, to oznacza to, ze wartosci
progowe dla poziomu i/lub warstwy rozdzielczej zgingly. Jak tylko pojawi si¢ na
wyswietlaczu ,,Verstarkung 17 (wzmocnienie 1), nalezy natychmiast nacisna¢ na klawisz
ENTER 1 wprowadzi¢ 2,71 V przy parametrze 1.5.1. oraz 2,87 V przy parametrze 1.5.4.
Warto$¢ progowa nalezy powoli podwyzszy¢ do momentu zniknigcia sygnatu. Uzyskana
wartos$¢ nalezy nastgpnie zmniejszy¢ o 0,4 V.
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0w

Zalecane wartoS$ci progowe

Wzmocnienie Poziom Warstwa rozdzielcza
0 2,59 2,66

2,71 2,87

2,99 3,34

3,62 4,44

Warto$ci w woltach

High £, reflexion

Low g, reflexion \
1.5.4 Parameter —_— " A

1.5.1 Parameter, —__ - }f k'\ / \—

Interface|signal

Level|signal

=)

o £

g i

Flange signal © Area with /.' :

= Variations due to g

T diglectric e

Reference signal E changes E

Uwaga:

£, dependent

Met £ depandent

Jezeli przyrzad z jakichkolwiek powodow zgubi falg¢ odbita, to nastgpuje zmiana
wspotczynnika wzmocnienia przez funkcje automatyczna. Warto$ci progowe zmieniaja si¢ w
zalezno$ci od wartosci wspotczynnika wzmocnienia. Warto$¢ progowa i wzmocnienie
przebiegaja teraz swoj zakres do momentu znalezienia wtasciwego sygnatu.

Parametr 1.5.2.: Wprowadzanie odlegloSci

Zaleca sig, by tej funkcji nie stosowac, gdyz jest ona przewidziana wylacznie
dla powaznych problemow i dla oséb, ktére doskonale opanowali przyrzad.
Za pomoca tej funkcji mozna wymusi¢ wskazanie dowolnej warto$ci na
wyswietlaczu. Przy braku sygnalu poziomu mozna wprowadzi¢ wartosé
szacunkowa. Jezeli jest si¢ pewnym, ze wprowadzono wlasciwa warto$¢, lecz
na wyswietlaczu brak jest wskazan, to nalezy zmniejszy¢ warto$¢ progowa.
W zadnym przypadku nie wolno wymusi¢ wprowadzenia sygnatu do strefy
odlegtosci trzymania!

Parametr 1.5.3.: Odleglo$¢ trzymania (sprzet)

Parametr ten pozwala na zaprogramowanie opéznienia dla sygnatu od
kohierza; wtedy unika si¢ uwzglednienia sygnatéw zaktéceniowych. Wartosé
tu zaprogramowana musi co najmniej wynosi¢ tyle, co wartos¢
zaprogramowana w parametrze 1.1.2. minus 150 mm (patrz rysunek 1
ponizej).
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1) JEZELI ZBIORNIK JEST WYPOSAZONY W KROCIEC O SREDNICY NOMINALNEJ
DN > 100 MM, TO NIE NALEZY DOKONYWAC ZADNEJ NASTAWY PARAMETRU 1.5.3., GDYZ
KROCCE O TYCH WIELKOSCIACH NIE WPEYWAJA UJEMNIE NA SYGNAL.

Rysunek 1

Przy © <100 mm

Jezeli przyrzad Reflex Radar BM 100 jest wyposazony w kotnierz DN 50, to jest on
u wytworcy zaprogramowany do zabudowy na kréécu nasadkowym DN 50.

Gdyby jednak krociec nasadkowy mial wysokos¢ przekraczajaca 300 mm, to nalezy parametr
1.5.3. powigkszy¢ o warto$¢ wysokosci tego krééca nasadkowego. Warto$¢ parametru 1.1.2.
nalezy wtedy powigkszy¢ o t¢ sama warto$¢. Parametr 1.1.2. musi posiada¢ co najmniej
warto$¢ parametru 1.5.3. + 150 mm. Wstgpna nastawa parametru 1.1.2 ma w zwiazku z tym
nastepujaca warto$¢: 1.5.3 + 150 mm.

Parametr 1.5.4.: Warstwa rozdzielcza (warto$¢ progowa)
Identyczna funkcja jak funkcjal.5.1.

Parametr 1.5.5.: Epsilon R (wzgledna stala dielektryczna)

Parametr ten umozliwia zaprogramowanie wartosci Epsilon R (g,). Ta
warto$¢ Epsilon R jest tylko stosowana do obliczenia warstwy rozdzielczej
iwtrybie TBF przy mediach o &,<2. Przy proszkach i mediach
proszkowanych nalezy t¢ warto$¢ nastawi¢ na zbiorniku napeilnionym do
75 %.

Ta nastawa jest wymagana, by moéc odczyta¢ prawidlowa wartosé
pomiarow3a, gdyz od niej jest zalezna niedokladno$¢ pomiarowa

Parametr 1.5.6.: Wprowadzenie odleglosci warstwy rozdzielczej

Jest to identyczna funkcja jak funkcja 1.5.2., lecz przeznaczona do pomiaru
warstwy rozdzielczej.
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Parametr 1.5.7.: Osadzanie
Ten parametr znajduje zastosowanie w procesach dekantacji lub klarowania.

2) Ponizej przedstawiono ksztatt impulsow elektromagnetycznych.

Proszg przedstawiony obszar tak zabezpieczy¢, by nie znajdowaly si¢ w nim zadne
przeszkody. Jezeli wzdtuz kabla lub pretow ma by¢ stosowany krociec nasadkowy o srednicy
mniejszej niz 100 mm, to mozna ten krociec zamoéwi¢ wraz z przyrzadem. W takim
przypadku programowanie jest rowniez przeprowadzone w firmie KROHNE. Jezeli kréciec
taki juz istnieje, to prosz¢ zwracaé si¢ przy montazu do stuzby serwisowej firmy KROHNE,
gdyz w przeciwnym razie nie moze by¢ zagwarantowana podana doktadno$¢ i powtarzalnosé
pomiarow.

Azeby by¢é pewnym, ze nie wystapia zadne problemv zwiazane z dokladnos$cia lub
liniowos$cia., nalezv dookola Kolnierza pozostawi¢ wolna przestrzen wynoszaca co
najmniej 100 mm.

Dla zamontowania przyrzadu BM 100 odlegto$¢ 100 mm jest normalnie biorac wystarczajaca.
Mozna ta warto$¢ zmniejszy¢ do 50 mm, jezeli bedzie si¢ pamigtato o tym, by pret taczacy
z masa znajdowal si¢ po stronie $ciany zbiornika. Jezeli powstatyby problemy, to proszg si¢
zwracac do stuzby serwisowej firmy KROHNE.

Rysunek 2
Wave shape TAME WaALL
) around rods 100 mm Min |
Figure 2 or cables - '

Przedstawienie kabli
lub pretow w przekroju
roéwnolegtym do kolnierza

From the earth rod, the Figure 2
flarnge welded one.

Iy W g
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Zewngtrzna rura koncentryczna, uziemiona

\

Wewngtrzny przewod koncentryczny, sygnat
W przypadku sensora koncentrycznego (Koax) impuls elektromagnetyczny jest ograniczony

do przestrzeni wewngtrznej rury. Przy tym rodzaju konstrukcji nie istnieja w zwiazku z tym
zadne wymagania odno$nie odst¢pu do $cian zbiornika lub elementow wbudowanych.
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Tabela nastaw w miejscu pracy

1.0.0. OPERACJA Nastawa klienta | 1.5.0. STOSOWANIE Nastawa klienta
1.1.0. PARAMETRY BAZOWE 1.5.1. Prog dla poziomu
1.1.1. Wysokosc¢ zbiornika 1.5.2. Wprowadzanie odlegtosci - poziomu ‘
1.1.2. Odlegtos¢ trzymania 1.5.3.  Odlegtos¢ trzymania (sprzgt)
1.1.3. Stata czasowa 1.5.4. Prog warstwy rozdzielczej
1.1.4. Trzymanie okienka szukaj. 1.5.5. Epsilon R
1.1.5. Okienko poziomu 1.5.6.  Wprowadzanie odlegto$ci warstwy ochronnej ‘
1.2.0. WSKAZANIA WYSWIETLACZA 160, o N e cE
1.2.1. Tryb wskazania 1.6.1.  Predkosc¢ przesytania
1.2.2. Funkcja wskazania 1.6.2.  Adres
1.2.3. Czas trwania cyklu 1.7.0. TABELA WARTOSCI OBJETOSCI
1.2.4. Jednostka dtugosci 1.7.1.  Jednostka objgtosci
1.2.5. Jednostka objetosci 1.7.2.  Wejscie tabeli warto$ci
1.2.6. Meldunek btedu 01 26
1.3.0. WYJSCIA PRADOWE 02 27
1.3.1. FunkcjalIl 03 28
1.3.2. Wybér wyjscia prad. 11 04 29
1.3.3. Warto$¢ przy 4 mA 05 30
1.3.4. Wartos¢ przy 20 mA 06 31
1.3.5. Funkcjal2 07 32
1.3.6. Wybodr wyjscia prad. 12 08 33
1.3.7. Warto$¢ przy 4 mA 09 34
1.3.8.  Wartos¢ przy 20 mA 10 35
1.4.0. DANE UZYTKOWNIKA 11 36
1.4.1. Jezyk 12 37
1.4.2. Kod dostepu 13 38
1.4.3. Kodl 14 39
1.4.4. Nr miejsca pomiarowego 15 40
1.4.5. Numer serii 16 41
1.4.6. Nr zaméw. po francusku 17 42
1.4.7. Nr zamoéw. po niemiecku 18 43
1.4.8. Opcja 19 44
1.4.9. Typ sensora 20 45
Uwagi 21 46
22 47
23 48
24 49
25 50
1.7.3. Kasowanie tabeli wartosci

43




CZESCB PRZYRZAD BM 100 - KONSERWACJA

5. Konserwacja

5.1. Wymiana przetwornika pomiarowego BM 100

Przed otwieraniem obudowy wzglednie przed wymontowaniem wzmacniacza nalezy przyrzad
odlaczy¢ od napigcia i w przypadku odmiany w wykonaniu przeciwwybuchowym odczekaé
30 minut.

Dla luzowania wy$wietlacza i trzech $rub na dnie obudowy nalezy stosowac $rubokret dla
wkretow z rowkiem krzyzowym o dtugosci 200 mm.

W przypadku modeli w wykonaniu standardowym nalezy odtaczy¢ od zaciskow wyjscia
analogowe i przewody zasilajace, i w kazdym przypadku zaopatrzy¢ je w izolacje ochronna
dla uniknigcia zwarcia elektrycznego.

Wskazéwki: W poblizu przyrzadu nalezy zainstalowac¢ urzadzenie odlaczajace, by nikt nie
zalaczyt przyrzadu podczas wykonywania prac konserwacyjno-remontowych.
Dalsze informacje podane w rozdz. 2.10.

Jezeli przyrzad jest wyposazony

w wyswietlacz, to nalezy najpierw luzowac
wskazane dwie $ruby.

Prosz¢ nie probowaé odiacza¢ wyswietlacza
od zaciskbw na panelu zelementami
elektronicznymi, lecz ~ pozostawi¢  go
wiszacego na wilasnych kablach po prawej
stronie przyrzadu.

| [kmoHNE] B 100

T ®

Zaleca sig, by naprawy przetwornika pomiarowego nie przeprowadza¢ we wlasnym zakresie.
Dla zapewnienia wymagan odnosnie doktadnosci, firma KROHNE wykorzystuje
elektroniczny parametr predkosci, ktory moze by¢ nastawiony tylko u wytworcy przyrzadu.

Wymiana ptytki okablowanej wzmacniacza jest zakazana.

Jezeli wystapi problem w czgsci elektronicznej, to nalezy wytaczy¢ przyrzad (w przypadku
modelu w wykonaniu przeciwwybuchowym EEx nalezy odczeka¢ 30 minut po wyltaczeniu)
i wyja¢ wzmacniacz z obudowy.
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W przypadku modeli w wykonaniu normalnym nalezy odtaczy¢ od zaciskow wszystkie kable
przytaczeniowe i1 zaopatrzy¢ je w izolacjg ochronna dla uniknigcia zwarcia elektrycznego.
Celem uzyskania dostgpu do trzech $rub nalezy odkreci¢c wyswietlacz (patrz poprzedni
rysunek). Po zamontowaniu nowego zespolu elektronicznego nalezy z powrotem przytaczy¢
wszystkie kable do zaciskow.

Dla uniknigcia wszystkich problemow przy programowaniu konfiguracji zaleca sig
przeprowadzenie konfiguracji nowego wzmacniacza za pomocg oprogramowania PC-STAR.
Jezeli konfiguracja remontowanego przyrzadu BM 100 jest przechowywana w pamigci PC-
STAR, to wystarczy jedynie zaladowa¢ ja do nowego wzmacniacza.

Najpierw nalezy sprawdzi¢ wszystkie bezpieczniki na plytce okablowanej zasilacza.
Uszkodzone bezpieczniki nalezy wymieni¢ na rdwnowartosciowe nowe bezpieczniki. Jezeli
nastgpuje ponowne przepalenie bezpiecznika, to nie nalezy go wymienia¢ po raz drugi. W
zadnym przypadku nie wolno stosowaé bezpiecznika o wigkszej wartoSci. W takim
przypadku nalezy wysta¢ zespot elektroniczny do oddziatu serwisowego firmy KROHNE.
Jezeli zamierza si¢ nastawi¢ nizsza warto$¢ napigcia na plytce okablowanej zasilacza, to
nalezy odpowiednio zmieni¢ potozenie przetacznika S1.

Bezpiecznik wyjscia analogowego
KF10, KF4, KF7,: 50 mA

Potozenie
przetacznika

dla zmiany napigcia
zasilania
wzmacniacza.
Czgsci zapasowe sa
zaprojektowane dla
najwyzszej wartosci

O

napigcia. ) :' N T - o L
I[|:§ [+ | T ﬂ[?ﬁ_.ff-ﬂ\:::
'I'I:_:‘ | | = _:::l" ":3
| 1 [ | M=) - !
:x-‘l D - [:-JI _ - I _' ] \n._.-";n
[ 1~ e L7y ! o omms oo
'M_J : [ 1 I I ™
IS/ mi=T

O

O

Faza (L), bezpiecznik 100 mA
400 mA dla24 V AC
800 mA dla 48 V AC

Wszystkie inne bezpieczniki stuza tylko do ochrony wtornych elementéw wzmacniacza. Tych
bezpiecznikéw nie powinno si¢ wymienia¢ we wlasnym zakresie. Prosz¢ zwraca¢ si¢ do
oddziatu serwisowego firmy KROHNE lub przesta¢ wzmacniacz bezposrednio do wytworcy
przyrzadu.
Przy wymianie nalezy stosowac¢ jedynie bezpieczniki spetniajace nastgpujace wymagania:
IEC 127-3 dla wyj$¢ analogowych
IEC 127-2/1 dla zasilania w energig elektryczna
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W przypadku przyrzadéow w wykonaniu przeciwwybuchowym zaleca si¢ przesta¢ do
remontu kompletna obudowe, gdyz w przeciwnym razie mozna utraci¢ certyfikacje
CENELEC. W zadnym przypadku nie wolno w czeSci elektronicznej wykonaé
jakichkolwiek zmian lub napraw.

Firma KROHNE odmawia w takich przypadkach wszelkiej odpowiedzialnosci.

5.2. Plytki okablowane przetwornika pomiarowego

Przetwornik pomiarowy sktada si¢ z:
- ptytki okablowanej zasilacza
- plytki okablowanej czgsci centralnej (CPU) z wyjsciem analogowym i cyfrowym
- plytki okablowanej HF (wysokiej czgstotliwos$ci)
- plytki okablowanej wys$wietlacza

Dla napigcia 110 V AC nalezy zamo6éwi¢ wzmacniacz 115 V AC i przetaczy¢ warto$¢ 230 V
na 115 V. Sprawdzi¢ potozenie ,jumpera” na plytce okablowanej HF i dokona¢ taka sama
nastaweg przy wymianie wzmacniacza na nowy.

5.3. Wykaz cz¢Sci zamiennych
Napigcie .
Model S Nazwa Nr czescei
zasilania

Std 115/230 V AC  Oprogramowanie dla warstwy rozdzielczej z RS 485 V714100001

Std 115/230 V AC  Oprogramowanie dla poziomu z RS 485 V714100002

Std 115/230 V AC  Oprogramowanie dla warstwy rozdzielczej z wejsciem| V714100003
analogowym

Std 115/230 V AC  Oprogramowanie dla poziomu z wyj$ciem analogowym | V714100004

EEx e 115/230 V AC  Oprogramowanie dla warstwy rozdzielczej z wyjsciem | V714100005
analogowym

EEx e 115/230 V AC  Oprogramowanie dla poziomu z wyj$ciem analogowym | V714100006

EEx e 115/230 V AC  Oprogramowanie dla warstwy rozdzielczej z wyjsciem | V714100007
analogowym EEx ia IIB

EEx e 115/230 V AC  Oprogramowanie dla poziomu z wyjsciem analogowym | V714100008
EEx ia IIB

EEx e 115/230 V AC  Oprogramowanie dla warstwy rozdzielczej z wyjsciem | V714100009
analogowym EEx ia IIC

EEx e 115/230 V AC  Oprogramowanie dla poziomu z wyjsciem analogowym| V714100010
EExialIC

EEx e 115/230 V AC  Oprogramowanie dla warstwy rozdzielczej z RS 485 V714100011

EEx e 115/230 V AC  Oprogramowanie dla poziomu z RS 485 V714100012

Std 120/240 V AC  Oprogramowanie dla warstwy rozdzielczej z RS 485 V714100021

Std 120/240 V AC  Oprogramowanie dla poziomu z RS 485 V714100022

Std 120/240 V AC  Oprogramowanie dla warstwy rozdzielczej z wyjsciem | V714100023
analogowym

Std 120/240 V AC  Oprogramowanie dla poziomu z wyj$ciem analogowym | V714100024

EEx e 120/240 V AC  Oprogramowanie dla warstwy rozdzielczej z wyjsciem| V714100025
analogowym

EEx e 120/240 V AC  Oprogramowanie dla poziomu z wyj$ciem analogowym | V714100026

EEx e 120/240 V AC  Oprogramowanie dla warstwy rozdzielczej z wyjSciem| V714100027
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analogowym EEXx ia [IB

EEx e 120/240 V AC  Oprogramowanie dla poziomu z wyjsciem analogowym | V714100028
EEx ia IIB

EEx e 120/240 V AC  Oprogramowanie dla warstwy rozdzielczej z wyjsciem| V714100029
analogowym EEx ia IIC

Model Nap 1<c1e Nazwa Nr czesci

zasilania

EEx e 120/240 V AC  Oprogramowanie dla poziomu z wyj$ciem analogowym | V714100030
EEx ia IlIC

EEx e 120/240 V AC  Oprogramowanie dla warstwy rozdzielczej z RS 485 V714100031

EEx e 120/240 V AC  Oprogramowanie dla poziomu z RS 485 V714100032

Std 100/200 V AC  Oprogramowanie dla warstwy rozdzielczej z RS 485 V714100041

Std 100/200 V AC  Oprogramowanie dla poziomu z RS 485 V714100042

Std 100/200 V AC  Oprogramowanie dla warstwy rozdzielczej z wyjéciem | V714100043
analogowym

Std 100/200 V AC  Oprogramowanie dla poziomu z wyjsciem analogowym | V714100044

EEx e 100/200 V AC  Oprogramowanie dla warstwy rozdzielczej z wyjsciem | V714100045
analogowym

EEx e 100/200 V AC  Oprogramowanie dla poziomu z wyj$ciem analogowym | V714100046

EEx e 100/200 V AC  Oprogramowanie dla warstwy rozdzielczej z wyjsciem | V714100047
analogowym EEx ia IIB

EEx e 100/200 V AC  Oprogramowanie dla poziomu z wyjsciem analogowym | V714100048
EEx ia IIB

EEx e 100/200 V AC  Oprogramowanie dla warstwy rozdzielczej z wyjsciem | V714100049
analogowym EEx ia [IC

EEx e 100/200 V AC  Oprogramowanie dla poziomu z wyjsciem analogowym | V714100050
EEx ialIC

EEx e 100/200 V AC  Oprogramowanie dla warstwy rozdzielczej z RS 485 V714100051

EEx e 100/200 V AC  Oprogramowanie dla poziomu z RS 485 V714100052

Std 24/48 V AC Oprogramowanie dla warstwy rozdzielczej z RS 485 V714100061

Std 24/48 V AC Oprogramowanie dla poziomu z RS 485 V714100062

Std 24/48 V AC Oprogramowanie dla warstwy rozdzielczej z wyjsciem | V714100063
analogowym

Std 24/48 V. AC Oprogramowanie dla poziomu z wyjs$ciem analogowym | V714100064

EEx e 24/48 V AC Oprogramowanie dla warstwy rozdzielczej z wyjsciem | V714100065
analogowym

EEx e 24/48 V AC Oprogramowanie dla poziomu z wyj$ciem analogowym | V714100066

EExe  24/48 V AC Oprogramowanie dla warstwy rozdzielczej z wyjsciem | V714100067
analogowym EEx ia IIB

EExe  24/48V AC Oprogramowanie dla poziomu z wyjsciem analogowym | V714100068
EEx ia IIB

EExe  24/48 V AC Oprogramowanie dla warstwy rozdzielczej z wyjsciem | V714100069
analogowym EEx ia IIC

EExe  24/48V AC Oprogramowanie dla poziomu z wyjsciem analogowym | V714100070
EEx ia IIC

EExe  24/48V AC Oprogramowanie dla warstwy rozdzielczej z RS 485 V714100071

EExe  24/48V AC Oprogramowanie dla poziomu z RS 485 V714100072

Std odmiana standardowa

EEx e = odmiana przeciwwybuchowa
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S5.4.

Klucz typow przyrzadu BM 100

Typ sensora

1

~N W kW

Wersja ze sztywnymi sensorami
Wersja z gigtkimi sensorami
Wersja koncentryczna

Wersja ze sztywnymi sensorami
Wersja z gigtkimi sensorami
Wersja ze sztywnymi sensorami
Wersja z gigtkimi sensorami

Typ A dla cieczy maks. 6 m
Typ B dla cieczy maks. 60 m
Typ C dla cieczy maks. 6 m
Typ A dla ciat statych maks. 6 m
Typ B dla ciat statych maks. 60 m

Typ A dla warstwy rozdzielczej maks. 6 m
Typ B dla warstwy rozdzielczej maks. 60 m

Przytacze
1 DN 50 PN 40 2 DN 80PN40
3 DN100PN 16 4 DN I150PN 16
7 DN 100 PN 40 8 DN 150 PN 40
A 2”7 ANSI 150 Ibs B 27 ANSI 300 lbs
E 3”7 ANSI 150 lbs F 37 ANSI 300 lbs
G 47 ANSI 150 Ibs H  4” ANSI 300 Ibs
K 67 ANSI 150 Ibs L 67 ANSI 300 Ibs
N GI”
P 1” NPT
Materiat uszczelek
1 Witon
2 Kalrez
Dtugosé 1 np. dla dtugosci sensora 10920mm, wybra¢ 1 w dlugosci 1i 1 w dlugosci 2
0 0—10 m* * dla wejs¢ ze sztywnymi sensorami i wersji koncentrycznej zawsze wybra¢ 0
1 10-20m
2 20-30m
3 30-40m
4 40-50m
5 50-60m
Dhugosé 2 * dla wersji ze sztywnymi lub koncentrycznymi sensorami: maks. 6 m
0 0m 5 5 m*
1 1 m* 6 6m*
2 2m* 7  Tm*
3 3 m* 8 8 m*
4 4 m* A 9m*
Materiat sensora* * Inne na zapytanie
1 316 dla wersji z elastycznymi sensorami, 316L dla typu A + C
4 ostona z FEP
A HB2
B  HC22
C  HC276
E  tytan
Ftantal
Zasilanie elektryczne
1 230 VAC
2 24VDC
3 24VAC
4  48VAC
5 100 V AC
6 110 VAC
7 240V AC
8 115V AC
A 120 VAC
Wyjscia

1 2 wyjscia EEx i 4 — 20 mA
2 2wyjscia EEx e 4 — 20 mA
3 RS 485 z protokotem KROHNE bez wyjs¢ pradowych
A 2 wyjscia nieprzeciwwybuchowe 4 — 20 mA
Dopuszczenie (obudowa) FM w przygotowaniu

0  bez dopuszczenia

1 CENELEC (PTB) EEx de [ia] Il B T6-T3

2 CENELEC (PTB) EEx de [ia] I C T6-T3

6  CENELEC (PTB) EEx d [ia] Il B T6-T3

7 _ CENELEC (PTB) EEx d [ia] Il C T6-T3

Obudowa
1

Aluminium z wy$wietlaczem
Opcje

0  bez

1 cigzar standardowy

[v715 |

| | | | | Poda¢ doktadng dtugo$é (np. 10920 mm |
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CZESC C PRZYRZAD BM 100 — DANE TECHNICZNE

6. Dane techniczne

Funkcja Pomiar poziomu i warstwy rozdzielczej cieczy, cial stalych
1 proszkow
ZaKkres pomiarowy 1 do 60 m z odmianami A i C: sensor maks. 6 m

Typ sensora

A =2 sztywne sensory ANSI 316 L, hasteloy, tytan, tantal,
specjalna powtoka na zapytanie
ANSI 316 L, inne materiaty na
zapytanie

ANSI 316 L, inne materiaty na

zapytanie

B =2 elastyczne sensory

C = wersja koncentryczna

Niepewnos¢ pomiarowa

Tryb bezposredni: £5 mm dla cieczy (poza odlegtoscia trzymania)
+ 20 mm dla proszkow
Tryb TBF: 100 mm

Stala dielektryczna

Pomiar warstwy rozdzielcze;j: > 2 (min. wysoko$¢ warstwy

rozdzielczej 100 mm)

Pomiar poziomu: > 1,05
Odleglos¢ trzymania €, 80 €25 Sensory

na gorze 300mm 330 mm wszystkie

na dole I0mm 100 mm sztywne i gigtkie

na dole 45mm 135 mm koncentryczne
Rozdzielczos¢ <1 mm

CiSnienie robocze

-0,1 do +4,0 MPa
Opcja: 10 MPa, w wykonaniu nieprzeciwwybuchowym

Temperatura substancji

mierzonej

Maks. —30 do 150°C, temperatura przy kotnierzu
Opcja: +200°C w wykonaniu nieprzeciwwybuchowym

Znos od temperatury

0,01%/°C, od warto$ci mierzonej

Temperatura otoczenia

-20°C do +50°C

Kolnierz
przylaczeniowy

DNS50 PN40 lub wigcej wg DIN 2526 (2 ANSI 150 1bs lub wigcej)
JIS 1 inne na zapytanie
Przytacze z gwintem 1” do 2” dla sensora typu C

Rodzaj ochrony

IP 67

Zasilanie elektryczne

24,48, 115,230,240 V AC, 50/60 Hz, +10%, -15%
(24 V DC w przygotowaniu)
110 V AC +£10%, maks. zapotrzebowanie 9 VA

Wyjscia pradowe Maks. dwa wyjscia pradowe: 1x aktywne (maks. 400 Q,
w wykonaniu przeciwwybuchowym maks. 200 Q)
1 1x pasywne (maks. 700 Q) lub 2x pasywne (maks. 700€2), dla
poziomu i/lub objetosci

Komunikacja SMART firmy KROHNE dla wersji standardowej dla pierwszego

wyjscia pradowego

Magistrala polowa

RS 485 z protokotem firmy KROHNE (bez wyjscia 4 — 20 mA)

Wykonanie CENELEC PTB EEx de [ia] [ C/1I B T6-T3
przeciwwybuchowe lub EEx d [ia] I C/ I B T6-T3, strefa 0;

jako opcja stoi do dyspozycji wyjscie iskrobezpieczne;

FM, Z 10, Z 11 (w przygotowaniu)
E.M.V. Spetnia wymagania wytycznych 89/336/EWG przy uwzglednieniu

norm europejskich EN 50081-1 i EN 50082-2 oraz zalecenia
NAMUR NE 21/05/93 (sensory A 1 B w zbiornikach metalowych —
tylko dla krajow Unii Europejskiej)
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Wyswietlacz

Z trzema sensorami magnetycznymi dla obstugi za pomoca
magnesu pretowego w obszarze zagrozonym wybuchem.

1 wiersz 8-miejscowy wyswietlacz siedmiosegmentowy

2 wiersz 10-miejscowy wskaznik 14-segmentowy

3 wiersz 6 znacznikdw

Jezyk niemiecki, angielski, francuski

Ciezar Bez sensoréw w wykonaniu nieprzeciwwybuchowym: 8 kg
wersja przeciwwybuchowa: 9 kg
z kotierzem DNS50:
wersja ze sztywnymi sensorami o §rednicy 10 mm: 1,24 kg/m
kabel 6 m: 0,28 kg/m + 3 kg dla przeciwcigzarka (DN50)
wersja koncentryczna: 1,1 kg/m

Materialy

Obudowa aluminium pokryte warstwa epoksydu

Sensory i czg$ci
stykajace si¢ z medium
Uszczelki

stal szlachetna 316L, teflon, materiaty ceramiczne, hasteloy, tytan
tantal
Viton, kalrez

2
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7. Wymiary i rysunki polaczen

Il Pasywne wyjscie analogowe
(SMART/HART)

12 Aktywne wyjscie analogowe
R; maks. 400Q

YL

| 5 | ] |*4 |4.I1|4.2|><] 11| 12| ?
I I, NoLoopE
Zasilanie
elektryczne
U; maks. 48 V CC

11 Pasywne  wyjscie  analogowe
(SMART/HART)
12 Aktywne wyjscie analogowe
R; maks. 200Q
e
4 1
5 6|4 ]afaz RIRE %
I, L Mol pE
Zasilanie
elektryczne
U; maks. 32 V CC EEx ialICT6

Dwa pasywne wyjscia
analogowe
Wyjécie (SMART/HART 11)

:

[5]6]a]at]sa 1] 2] %

I, I NoL FE
Zasilanie

elektryczne

U; maks. 48 V CC

Jedno wyjscie RS 485

@

HE

>
[41]a2 [ 2] ?

N oL PE
Zasilanie
elektryczne

Obudowa standardowa

@122

Obudowa przeciwwybuchowa

EX Housing

2% PG18

343

@l22
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BM100 RODS type A BM100 COAXIAL type C
A=TOP DEAD ZONE

L = Mechameal length of the probe

B =BOTTOM DEAD ZONE BM'1CIDC.-‘5|..BLES type B | = Active measurement zone

2.) BM 100 ze sztywnymi sensorami typ A 2.) BM 100 z gigtkimi sensorami typ B
4.) Odmiana wspdlosiowa przyrzadu BM 100

A = GORNA ODLEGLOSC TRZYMANIA L: dlugo$¢ sensora

B = DOLNA ODLEGELOSC TRZYMANIA I : zakres pomiarowy
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Menu klienta Reflex Radar BM 100|

[1. OPERATION |

[1.1. BASIS PARAMETERS |

| 1.1.1. TANK HEIGHT

[1.1.2. DEAD ZONE

[1.1.3. TIME CONSTANT

[1.1.4. WINDOW FROZEN

[1.1.5. LEVEL WINDOW

[1.1.6. INTERFACE WINDOW |

[1.2. DISPLAY |

[1.2.1. DISPLAY MODE

[1.2.2. DISPLAY ITEM

[1.2.3. CYCLIC TIME

| 1.2.4. LENGHT UNIT

[1.2.5. VOLUME UNIT

[1.2.6. ERRORS MESSAGES

[1.3. CURRENT OUTPUT I |

[1.3.1. FUNCTION 1 1

[1.3.2. RANGE 1 1

[1.3.3. SCALE I 1 MIN

| 1.3.4. SCALE I 1 MAX

[1.3.5. FUNCTION I 2

[1.3.6. RANGE 12

[1.3.7. SCALE I 2 MIN

[1. OPERACJA |

[1.1. PARAMETRY BAZOWE |

[1.1.1. WYSOKOSC ZBIORNIKA |

[1.1.2. STREFA MARTWA |

[1.1.3. STALA CZASOWA |

[1.1.4. ZAMRAZANIE OKIENKA |

[1.1.5. OKIENKO POZIOMU |

[1.1.6. OKIENKO GRANICY FAZ |

[1.2. WYSWIETLACZ |

[1.2.1. TRYB WSKAZAN |

[1.2.2. POZYCJA WSKAZAN |

[1.2.3. CZAS TRWANIA CYKLU |

[1.2.4. JEDNOSTKA DLUGOSCI |

[1.2.5. JEDNOSTKA OBJETOSCI |

[1.2.6. MELDUNKI BLEDOW |

[1.3. WYJSCIE PRADOWE I |

[1.3.1. FUNKCJA 11 |

[1.3.2. ZAKRES I 1 |

[1.3.3. WARTOSC POCZATKOWA 11 |

[1.3.4. WARTOSC KONCOWA 11 |

[1.3.5. FUNKCJA 12 |

[1.3.6. ZAKRES I 2 |

[1.3.7. WARTOSC POCZATKOWA 1 2 |
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[1.3.8. SCALE I 2 MAX

[1.4. USER DATAS |

[1.4.1. LANGUAGE |

|1.4.2. ENTRY CODE |

[1.4.3. USER CODE |

[1.4.4. DEVICE NUMBER |

[1.4.5. SERIAL NUMBER |

[1.4.6. FRENCH COMMAND NUMBER |

[1.3.8. WARTOSC KONCOWA 12 |

[1.4. DANE UZYTKOWNIKA |

[1.4.1. JEZYK |

[1.4.2. KOD WEJSCIA 1 |

[1.4.3. KOD UZYTKOWNIKA |

[ 1.4.4. NUMER PRZYRZADU |

[1.4.5. NUMER SERYJNY |

[1.4.6. NR KOMISJI FRANCUSKI |

[1.4.7. GERMAN COMMAND NUMBER |

[1.4.7. NR KOMISJI NIEMIECKI |

[1.4.8. OPTION |

[1.4.9 PROBE TYPE |

[1.5. APPLICATION

[1.5.1. LEVEL |

[1.5.2. DISTANCE INPUT |

[1.5.3. DETECTION DELAY |

[1.5.4. INTERFACE LEVEL |

[1.5.5. EPSILON R |

1.5.6. INTERFACE DISTANCE INPUT

[1.5.7. SETTLING

[1.6. SERIAL I/O |

[1.6.1. BAUDRATE |

[1.6.2. ADDRESS |

[1.7. STRAP TABLE |

[1.7.1. VOLUME UNIT

[1.4.8. OPCJA |

[1.4.9. TYP SONDY |

[1.5. APLIKACJA

[1.5.1. POZIOM |

[1.5.2. WPROWADZENIE ODLEGLOSCI |

[1.5.3. ZWLOKA WYKRYWANIA |

[1.5.4. POZIOM GRANICY FAZ |

[1.5.5. EPSILON R * |

1.5.6. WPROWADZENIE ODLEGLOSCI
GRANICY FAZ

[1.5.7. OSADZANIE

[1.6. SEKWENCYJNE WE/WY |

[1.6.1. NATEZENIE BODOW |

[1.6.2. ADRES |

[1.7. TABELA PASOW |

[1.7.1. JEDNOSTKA OBJETOSCI |
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|1.7.2. STRAP TABLE INPUT _| [1.7.2. WPROWADZENIE TABELI PASOW |

[1.7.3. STRAP TABLE SUPPRESS | [1.7.3. KASOWANIE TABELI PASOW |
[2. TEST | [2. TEST
[2.1. DISPLAY TEST | [2.1. TEST WSKAZAN NA WYSWIETLACZU
[2.2. CURRENT | [2.2. NATEZENIE PRADU |
[2.2.1. VALUE 1 1 | [2.2.1. WARTOSC 1 1 |
[2.2.2. TEST I 1 | [2.2.2. TEST 11 |
[2.2.3. VALUE 1 2 | [2.2.3. WARTOSC I 2 |
[2.2.4. TEST 1 2 | [2.2.4. TEST I 2 |
[2.3. COMMUNICATION TEST | [2.3. TEST POLACZEN |
[4. PARAMETERS ERRORS | [4. BLEDY PARAMETROW |
[4.1. CURRENT OUTPUT I | [4.1. WYJSCIE PRADOWE I |
[4.1.1. SCALE I 1 MIN | [4.1.1. WIELKOSC I 1 MIN |
[4.1.2. SCALE I 1 MAX | [4.1.2. WIELKOSC I 1 MAX |
[4.1.3. SCALE I 2 MIN | [4.1.3. WIELKOSC I 2 MIN |
[4.1.4. SCALE 12 MAX | [4.2.4. WIELKOSC 12 MAX |
[4.2. STRAP TABLE | [4.2. TABELA PASOW |
[4.2.1. STRAP TABLE INPUT | [ 4.2.1. WPROWADZENIE TABELI PASOW |
[4.2.2. STRAP TABLE SUPPRESS | [4.2.2. KASOWANIE TABELI PASOW |
4.2.3. DISPLAY MODE 4.2.3. TRYB WSKAZAN NA
WYSWIETLACZU
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[4.2.4. DISPLAY ITEM

[4.2.5. FUNCTION I 1

[4.2.6. FUNCTION I 2

|4.3. PARAMETERS ERRORS |

[4.3.1. DEAD ZONE

| 4.3.2. DETECTION DELAY

[4.2.4. POZYCJA WSKAZAN |

[4.2.5. FUNKCJA I 1 |

[4.2.6. FUNKCJA 12 |

[4.3. BLAD PARAMETROW |

[4.3.1. STREFA MARTWA |

[4.3.2. ZWELOKA WYKRYWANIA |
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KSA -BM 100 - LC -20.06.97
BM 100 Wersja MENU 1-10

Menu uzytkowe Reflex Radar BM 100|

[1. OPERATION | [1. OPERACJA |

[1.1. BASIS PARAMETERS | [1.1. PARAMETRY BAZOWE |
[1.1.1. PROBE LENGHT | [1.1.1. DLUGOSC SONDY |
[1.1.2. OFFSET | [1.1.2. PRZESUNIECIE |
[1.1.3. BOTTOM SHORT-CIRCUITED | [1.1.3. OBWOD ZWARCIOWY DNA |
[1.1.4. PROBE POSITION | [1.1.4. POLOZENIE SONDY |
[1.1.5. INTERFACE SELECTION | [1.1.5. SELEKCJA GRANICY FAZ |

[1.2. APPLICATION | [1.2. APLIKACJA |
[1.2.1. APPLICATION MODE | [1.2.1. TRYB APLIKACJI |
[1.2.2. REFERENCE | [1.2.2. ODNIESIENIE |

[1.3. SERIAL I/O | [1.3. SEKWENCYJNE WE/WY |
[1.3.1. TRANSMIT [1.3.1. PRZESYLANIE

[2. CALIBRATION | [2. WZORCOWANIE

[2.1. DERIVATIVE REFERENCE | [2.1. POCHODNA WZORCOWANIA

[2.2.11 CALIBRATION | [2.2. WZORCOWANIE I 1 |

[2.3.12 CALIBRATION [2.2. WZORCOWANIE I 2 |

2.4. ELECTRONICS SPEED CALIBRATION 2.3. WZORCOWANIE PREDKOSCI
ELEKTRONIKI
2.5. MECHANICS SPEED CALIBRATION 2.4. WZORCOWANIE PREDKOSCI
MECHANIKI
[2.6. EPSILON R | [2.5. EPSILON R |
[2.7. OFFSET | [2.6. PRZESUNIECIE |
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|3. EEPROM RESET |

3.1. EEPROM USER RESET

3.2. EEPROM FACTORY RESET

[3.3. SERIAL NUMBER |

3.4. FRENCH COMMAND
NUMBER

3.5. GERMAN COMMAND
NUMBER

[3.ZEROWANIE EEPROM’U |

3.1.ZEROWANIE EEPROM’U
UZYTKOWEGO

3.2.ZEROWANIE EEPROM’U
OPERACYJNEGO

[3.3. NUMER SERYJNY

3.4. NR KOMISYJNY FRANCUSKI

3.5. NR KOMISYJNY NIEMIECKI

58




	Możliwy wybór
	Konfiguracja pomiaru odległości
	Dane użytkownika

	Możliwy wybór
	UUUEEERRR
	Zastosowanie

	Możliwy wybór
	Możliwy wybór
	Tabela wartości dla objętości

	Możliwy wybór
	Parametr
	Funkcja
	Wartość


	Funkcja
	Zasilanie elektryczne
	Menu klienta Reflex Radar BM 100
	Menu użytkowe Reflex Radar BM 100




