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Structure de la notice

* Pour faciliter son emploi, cette notice est divisée en
5 parties.

* Pour lemontage et la premiére mise en service
vous n'aurez a vous référer qu'aRartie A (p4-

11)

* Tous les débitmétres ultrasoniques sont réglés en
usine en fonction des indications fournies par
l'utilisateur, la premiére mise en service ne
nécessite donc aucun réglage particulier.

L’installation est préte a fonctionner.

Partie A Monter le débitmetre sur la conduite (81),

établir la connexion électrique (82),
brancher I'alimentation (83).

Partie B Commande et fonctionnement du
convertisseur de mesure UFC 500...

Partie C Applications  particuliéres, entretien et

vérifica-tions de fonctionnement.

Partie D Caractéristiques techniques, dimensions,
synoptique et principe de mesure.

Partie E Liste des mots-clés.

| Le client est seul responsable de la mise en oeuvre

de nos appareils pour 'usage auquel ils sont destir|1és.

Respecter scrupuleusement les instructions de montage afin de ne pas compromettre la garantie.

| Versions disponibles |

Débitmeétres Convertisseur | Affichage local | Capteur
compacts

UFM 400 K UFC 400 non UFS 500

UFM 500 K UFC 500 oui UFS 500

UFM 500 K-EEXx UFC 500-EEx non UFS 500
Débitmeétres séparés

UFM 400 F UFC 400 F non UFS 500 F
UFM 500 F UFC 500 F ouli UFS 500 F
UFM 500 F-EEXx UFC 500 F-EEX oui UFS 500 F-EEx

Tous les débitmetres sont disponibles en version mono-canal ou bi-canal. Les diamétres nominaux disponibles pour

toutes les versions vont de DN 25 (1”) & DN 3000 (120%).

| Description de I'installation |

Les débitmetres UFM 400 et UFM 500...sont des
appareils de précision permettant de mesurer le débit-
volume de liquides.

La valeur de fin d’échelle peut étre programmée (en
usine pour I"UFM 400...) entre 0,9 450.000 m3 par
heure ou entre 3,9 et 1.987.200 gallons US par minute
en fonction du diamétre DN 25 a 3.000, ce qui
correspond a une vitesse d'écoulement de 0,5 a 18 m/s.

Description de la fourniture

Version compacte| Version séparée

— Débitmetre — Capteur de mesute Voir
UFM 400 K ou | - Convertisseur tableau
UFM 500 K |- Cable signal ci-dessus

- Notice de montage et d'utilisation

- Certificat d’étalonnage de l'installation (si demandé a
la commande)

- Fiche de programmation usine du convertisseur de
mesure (si demandé a la commande)

| Transport des débitmétres compacts |

ATTENTION: Ne jamais soulever les débitmétres
compacts UFM 400 K et UFM 500 K a
partir du diameétre nominal DN 100

par
le boitier du convertisseur!

> DN100 & 4")

JUSTE FAUX




Partie A Montage et mise en route de l'installation

1. Montage du capteur de mesure sur la conduite

|1.1 Remarques importantes

1.

Lieu d’implantation et position guelconques, mais
I'axe des sondes doit étre & peu pres horizontal, que
les conduites soient légérement ascendantes ou
horizontales.

Montages d’acceés difficile
Si laversion commandée des débitmetres compacts
UFM 400 K et UFM 500 K ne correspond a aucune
des versions 1 a 10 (cf. & 8.6.), le montage de
l'installation peut étre modifié ultérieurement comme
suit:

---- Axe des sondes
(2 canuax)

Axe des sondes
(1 canal)

Faire pivoter la platine d’affichage de90° ou 180
de fagon que I'affichage soit horizontal (cf. § 8.4).

Basculer le boitier du convertisseur de mesureQ&°
(cf. § 8.5).

Le tube de mesure doit toujours étre complétement
rempli.

Sens d’écoulement +/-respecter les fleches gravées
sur le capteur ainsi que la fonction 3.1.7 (8 4.3 et
5.4).

Tirants et écrous: Au montage, prévoir suffisam-
ment de place a c6té des brides de la conduite.

Vibrations: Fixer la conduite des deux co6tés du
capteur.

. Gros diametres nominaux DN > 200:prévoir des

piéces amovibles pour permettre le déplacement axial
des contre-brides, et donc faciliter le montage.

. Longueurs droites amont et aval

(DN = diamétre nominal).

Long. droites amont mono-canal bi-canal
— Aprés une pompe 50 * DN 15 * DN
— Aprés une vanne de
régulation totalement 50 * DN 10 *DN
ouverte
— Aprées deux coudes a
90°C décalés 40 * DN 10 * DN
— Aprés deux coudes a
90° dans un méme 25 * DN 10 * DN
plan
— Aprés un coude a 90°
20 * DN 10 * DN
— Aprés une réduction 15 * DN pas de long.
(a/2=T7) droites amont
— Longueur droite aval 5* DN 5* DN

9. Ecoulement tourbillonnaire et irrégulier: augmen-
ter les longueurs droites amont et aval ou prévoir un
tranquilliseur.

10.Réglage du zéro: est normalement inutile. Pour
contréler le réglage, il faut obtenir un débit nul
lorsque le capteur est complétement rempli; prévoir a
cet effet des dispositifs d'arrét du debit, en aval ou/et
en amont du débitmétre (cf. §7.2)

11.Mélange de différents fluides:Monter le capteur en
amont de la zone de mélange ou a distance suffisante
en aval: mini. 30 x DN (DN = diamétre nominal)
pour éviter une sortie ou un affichage instables.

12. Température ambiante:
Température du produit & mesure60 °C
-25 a +60C
Température du produit & mesurer >°60
débitmetres compacts: -25 a +40
installations séparées: -25 a +8D

13.Conduite adossée a un murpour les débitmétres
UFM 400K et UFM 500K, respecter, dans la mesure
du possible, une distance > 0.5 m entre I'axe du tube
et le mur; si cette distance est <, connecter tous les
cables (alimentation + sorties) dans le boitier avant
montage sur la conduite et les faire passer par un
boitier de raccordement.

14.Conduite isolée:les débitmetres UFM 400K et UFM
500K ne doivent pas étre isolés.

15.Propositions de montage
Afin d’éviter les erreurs de mesure dues a la présence

de particules gazeuses, veuillez suivre les indications
de montage suivantes:

Point le plus élevé de la conduite
(accumulation de bulles d'air dans e
fube de mesure, mesure erronée)

Emplacements
préconisés

i)

Conduites horizontal es et Iégérement ascendantes
Toujours monter la converfisseur (et la baifier de raccordement) au dessus ou au
dessous de tube, jamdis sur le cété!

Conduite en
colonne
descendante
Vitesse
découlement
"nulle’, la con-
duite se vide,
mesure erronée.,

Ecoulement
libre.

Conduite horizontale
Monter I'appareil dans la section ascendante.

f\nc: i



(Propostions de montage - suite):

Entrée ou sortie d’écoulement libre

Eﬂ:ﬁﬂﬁ
Ecoulement
libre.

Prévoir un siphon.

Conduite en colonne descendante sur 5 m (16 )
Prévoir un clapet de mise d l'air ® en
aval du capteur (dépressiont).

)

> 6m (16 ft)

Conduites longues
Toujours monter les vannes disolement et dispositifs
de régulation en aval du capteur (dépression!).

»:@:}@ﬁﬂ&

Pompes
Ne pas monter le capteur de mesure sur la
partie aspirante d'une pompe (dépression!).

5
=

|1.2 Brides de conduite |

Ecartement des brides

Se référer aux schémas de dimensions (cf. § 10.4 et

10.5); tenir également compte de I'épaisseur des joints.

Position des brides

 Centrer le capteur sur la conduite

» Les faces des brides de la conduite doivent étre
paralléles, tolérance maxXimhy - Limin < 0.5 mm.

— 9

{ »

|1.3 Mise a la terre |

Attention: L'appareil doit étre soigneusement branché a
la terre afin d’éviter tout accident!

|1.3.1 Mise a la terre standard |

La mise a la terre s'effectue toujours avecdeducteur

de protection PEintégré dans le cable d’alimentation.
Brancher ce conducteur sur la borne séparée dans le
boitier de raccordement du convertisseur; voir § 2.1.2.
pour les débitmétres compacts et § 2.2.2. pour les
versions séparées.

0 Mise a la terre standard des débitmeétres compacts
UFM 400 K / 500 K

| I-

PE: Conducteur de protection intégré dans le cable
d’alimentation, voir 8. 2.1.2.

0 Mise a la terre standard des débitmetres séparés
UFM 400 F /500 F

— )

MRO2 ‘ |

ull i

Conducteur de protection intégré dans le
cable d’alimentation, voir § 2.2.2

MR 02/04 Cables de sonde, non compris dans la
fourniture, voir 8§ 2.2.3. pour
raccordement.

PE

|1.3.2 Mise a la terre avec terre de mesure M

Ce type de mise a la terre est obligatoire en présence de
l'une des conditions de fonctionnement suivantes:

A en cas dmportantes différences de potentielentre
la terre de protection et des fours électriques ou des
installations d’électrolyse;

B en cas dibsence de conducteur de protectiorp.ex
en fonctionnement sous tension continue (cc).

En cas de mise a la terre avec la terre de mesure
séparée M, respecter les points suivants:

Ne pasraccorder le conducteur de protection PE dans le
boitier de raccordement si la terre de mesure M est branchée.

Pour lestensions alternatives >50 Vs, la terre de
mesure fait également fonction de conducteur de
protection (terre de protection/fonction combinées). Se
reporter aux codes nationaux correspondants spécifiques
a ce type d'installation, qui peuvent demander I'ajout
d’'un disjoncteur de courant de fuite supplémentaire.

O Mise a la terre avec terre de mesure M des
débitmetres compacts UFM 400 K / 500 K

| -

Ne pas raccorderle conducteur de protectioRE

intégré dans le cable d’alimentation, voir § 2.1.2.

M  Terre de mesure: le cable de mise & la terre de
section= 4 mnf (10 AWG) Cu équipé de cosses
M6 n'est pas compris dans la fourniture et doit




étre fourni lors du montage. Trou taraudé dans * Les brides de la conduite doivent étre reliées en

le boitier M4 (6 mm prof.) contournant le capteur avec une ligne de cuivre (L),
0 Mise a la terre avec terre de mesure M des mais ne doivent pas étre reliées au capteur. .
débitmeétres séparés UFM 400 F / UFM 500 F * Les tirants des raccordements a bride doivent étre

montés avec unésolation électrique Pour cela,
utiliser desmanchons et des rondelles en matériau
isolant, a fournir par I'utilisateur.

6 7 6 4
5
= N
_— M

Ne pas raccorderle conducteur de protectioRE ]
intégré dans le cable d'alimentation, voir § 2.2.2.
MR 02/04 Cables de sonde, compris dans la

fourniture, wvoir 8 2.2.3  pour I NG

raccordement. T
\% Cables de liaison, sectiom 4 mnt (10 1 2 3

AWG) Cu, équipés de cosses M6 non

fournis. 1 Bride ducap- 3 Bride conduite 6 Rondelle
M Terre de mesure, cable de mise a la terre, teur mesure 4 Tirant 7 Piéce

section= 4 mnf (10 AWG) Cu, équipé de 2 Joint 5 Ecrou isolante

cosses M6 non compris dans la
fourniture. Trou taraudé dans le boitier e Mise a laterre
M4, 6 mm de profondeur. Tirants isolés Non inclus dans la livraison, a

- —

, , , Cables en cuivr¢ fournir par I'utilisateur
|1.3.3 Mise a la terre dans zones a risque d’explosmd P
Des spécifications particulieres sont applicables, voir § @
6.1 et Notice de montage spéciale Ex. L
|1.4 Conduites avec protection cathodique | I N =y | = ,I

» Les conduites a protection cathodigue sont générale-
ment isolées intérieurement et extérieurement, de —| ] T
sorte que le liquide n'a aucun contact conductif avec I

la terre. Il faut donc monter le capteur de mesure avec L S
une isolation. Pour ce faire, res Scter le point suivant: Pour la mise & la terre, respecter impérativement les
' ' P P " indications des § 1.3.1. et 1.3.2!

2. Raccordement électrique

[2.1 Débitmetres compacts UFM 400 K, UFM 500 K |

[2.1.1 Emplacement et diamétre des cables |

Emplacement » Obturer les PG non utilisés avec des bouchons PG16
» Protéger les débitmetres compacts contre le rayon- et rendre étanche avec une pate spéciale.
nement solaire direct; prévoir un toit de protection.

« Eviter les fortes vibrations, et soutenir
éventuellement la conduite & droite et a gauche du
débitmeétre.

Diamétre des cables
Pour satisfaire aux exigences de la classe de protection,
respecter les points suivants:

» Diametre des cables: 8 a 13 mm
* Pour les cables entrants soumis a forte traction, et
uniguement dans ce cas, augmenter le diametre

intérieur en retirant la bague correspondante du joint
du raccord PG.



* Ne pas plier les cables a proximité des PG.
 Prévoir des coudes d’égouttage (cable en U)

Précaution d'installation de la conduite et du cablage

général

* Si le réglement local sur l'installation électrique exige
une conduite, celle-ci doit étre installée de sorte que le
boitier soitsecen toutes circonstances.

 L’alimentation electrique et les sorties doivent se
trouver dans des chemins de cables séparés.

* Utiliser des céables & double pair pour le cablage des
sorties.

Attention: La conduite électrique doit utilisée un
conducteur de mise a la terre neutre afin d’éviter qug les
composants soient endommageés.




2.1.2 Connexion de I'alimentation

« Vérifier les caractéristiques de raccordement (tension,
fréquence) sur la plaque signalétique du convertisseur.

» Raccordement électrique suivant NF C15.100
“Installations électriques a basse tension”.

« L'utilisation enzones dangereusesst soumise a des
dispositions particuliéres. Voir § 6.1 et Notice de
montage spéciale Ex.

Le conducteur de protectionPE de I'alimentation

* Les cables situés dans le boitier de raccordement du
convertisseur ne doivent ni se croiser, ni former de
boucles. Utiliser un presse-étoupe différent pour
I'alimentation et les sorties.

* Le filetage du couvercle circulaire du boitier de
raccordement doit toujours étre bien graissé.

Connexion de 'alimentation

(PE = terre de protection)

O doit étre branché sur la borne séparée dans le (FE = terre de fonction)

boitier de raccordement du convertisseur en cas de
“mise a la terre standard”, voir § 1.3.1, point 1.

0 ne doit pasétre raccordé en cas de “mise a la terre
avec terre de mesure M”, voir § 1.3.2, point 3.

ﬁ

B1BL B2 I+ | IL N L PE 100-240 VAC
! Y L- L+ FE 24 V AC/DC

SCRTIE
TR

SCRTIE
COURANT

|2.2 Convertisseurs de mesure UFC 400 F et UFC 500 F versions separées

[2.2.1 Emplacement |

» Protéger les débitmétres contre le rayonnement
solaire direct; prévoir un toit de protection.

» Eviter les fortes vibrations.

» Installer le convertisseur le plus prés possible du
capteur.

* Le basculement du boitier facilite le branchement
des deux cables (alimentation et sorties) dans le

Cdble signal avec entrée des
cdbles coaxiaux

Power supply—' |

Outputs
Alimentation éléctrique .
9 ~ord

Sorties
9~

» Dans une fourniture standard, le capteur et le
convertisseur sont appariés. La constante
d’étalonnage GK est gravée a la fois sur la plague
signalétique du capteur de mesure et sur celle du
convertisseurll faut donc raccorder le capteur a
son convertisseur correspondant. En cas de
permutation de convertis-seur, il estcessaire de
reprogrammer le convertisseur (voir § 4.3 et 8.2, fct.
3.1.1, 3.1.5 et 3.1.6, possible uniqguement avec le
convertisseur UFC 500F)

» Utiliser le céable signal fourni d’origine: MR 02 pour
la version mono-canal ou MR 04 pour la version bi-
canal pour relier le capteur et le convertisseur. Voir §
2.2.3 pour les schémas de raccordement.

[2.2.2 Connexion de I'alimentation |
« Vérifier les caractéristiques de raccordement (tension,

fréquence) sur la plaque signalétique du
convertisseur.
» Raccordement électrique suivant NF C15.100

“Installations électriques a basse tension”. Voir § 6.1
et Notice de montage spéciale Ex.

« L'utilisation enzones dangereusesst soumise a des
dispositions particulieres. Voir § 6.1 et Notice de
montage spéciale Ex.

* Le conducteur de protectionPE de I'alimentation
O doit étre branché sur la borne séparée dans le
boitier de raccordement du convertisseur en cas
de “mise a la terre standard”, voir § 1.3.1, point 1
0 ne doit pasétre raccordé en cas de “mise a la
terre avec terre de mesure M”, voir § 1.3.2, point
3

* Résistance de ligne pour 24 &t et 21, 24, 42 et 48
Vca

Résistance interne maximi de I'alimentation

(transformateur ou source de tension continue et cable)
24 Volt CC / 24 Volt CA: Fhax 24< 1.6 ohms
42 Volt CA: Rmax 42< 2.8 ohms
Longueur maxi. maxdu cable d’alimentation
Lmax= 28 X A (Rnax- R)
A Section du cable d'alimentation en cuivre en fam
Rmax Résistance interne de I'alimentatiomdR 240u

Rmax 42 voir ci-dessus.

Ri Résistance interne du transformateur ou de la
source de tension continue.

Exemple:
42 VcAIA = 1.5 mnf/Ri= 0.2 ohm / Rnax 42= 2.8 ohms

Lmax=[28 x 1.5 X (2.8 - 0.2)] = 109.2 m

Raccordement de plusieurs convertisseurs & un
transformateur (n = nombre de convertisseurs)

Céable alimentation séparéi Rugmente du facteur “n”
(Ri x n). Céble alimentation communimbx diminue du
facteur “n” (Lmaxn).




|2.2.3 Schémas de raccordement

1- Installation mono-canal, cable de sonde MR 02 2- Installation bi-canal, cable de sonde MR 04
UFM 400 F, tous diamétres nominaux UFM 500 F
(L'UFM 500 est toujours bi-canal)
UFC 500 F
UFC S00 F
1 2 3 4

PPPP

MRO4 N L PE

B

MRO2 N L PE AC L-L+ DC, 24 Volt
L-L+ DC, 24 Volt

0l0e PHR

1 2 3 4

UFS 400/500
UFS 400/500
|2.3 Sorties
[2.3.1 Abréviations
Abréviation Signification Programmation avec Description
Fct. N°... voir § ...
EC Totalisateur électronique - 58+23.5
EMC Totalisateur électromécanique - 58+ 235
F Sortie fréquence (impulsions) 3.4.1 et suivants 5.8
Fio0% Impulsions pour Q = 100% de débiu |3.4.2 + 3.4.3 5.8
valeur d'impulsion
Finax Impulsions pour Q > 100% de débit - 5.8
(max. 125% de f509)
I Sortie courant 3.3.1 et suivants 5.7
looe Intensité pour Q = débit 0% 3.3.2+3.3.3 5.7
l100% Intensité pour Q = débit 100% 3.3.2+3.34 5.7
| max Intensité pour Q > débit 100% 3.35 5.7
Qo% Débit 0% - 5.3 (5.7 +5.8)
Q100% Valeur de fin d’échelle, débit 100% F:3.1.1/R:3.1.2+3.1.3| 53(5.7+5.8)
Qrmax Débit maxi., Q > 100% - 5.3 (5.7 + 5.8)
correspondant aulx + Fax
SMU Suppression des débits de fuite pour | + F| I: 3.3.7 /F: 3.4.6 5.10
SMU-| Supp. débits fuite | / seuil de déclenchemer.3.8 5.10
seuil de coupure 3.3.9 5.10
SMU-F Supp. débits fuite F /seuil de déclencheme3t4.7 5.10
seuil de coupure 3.4.8 5.10
S.VELO Vitesse de propagation (célérité) des on¢l@sl8 + 3.1.9/3.2.4 5.17/5.5
ultrasoniques dans le produit I: 3.3.1 et suivants 5.7
F: 3.4.1 et suivants 5.8
A/R Débit Aller / Retour - 5.11
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2.3.2 Sortie courant |
» La sortie courant | peut étre utilisée en mode actif ou en mode passiEn mode passif, elle est séparée
galvaniquement de tous les circuits d’entrée et sortie.

» Toutes les fonctions et parameétres de fonctionnement sont programmablesjr § 4 + 5.7 ¢eci ne concerne pake
convertisseutJFC 400...).

 Les parametres et fonctions programmés en usirsont indiqués dans la fiche de programmation. On peut également y
intégrer les modifications éventuelles des parameétres de fonctionnement.
Charge maxi. aux bornes +, |, | [I: charge maxi. en ohnss680.

» Constante de temps Iprogrammable entre 0,04 et 3.600 secondes (fct. 3.3.6), se reporter au § 5.7.

» Suppression des débits de fuite SMU-Iprogrammable indépendamment de SMU-F (sortie fréquence). Seuil de dé-
clenchement de 1 & 19% deo§, (fct. 3.3.7 + 3.3.8), seuil de coupure de 2 & 20% gg,Jfct. 3.3.7 + 3.3.9), voir 8§
5.10.

» Schémas de raccordementjoir ci-dessous.

2.3.3 Sortie fréquence (impulsions) F |

* La sortie fréquence est séparée galvaniquement de la sortie courast,la sortie courant est utilisée en mode passif.
D’autre part, la sortie fréquence est isolée galvaniquement de tous les autres circuits, mais pas de la sortie d’indicati
d’état avec laquelle elle partage la terre.

» Toutes les fonctions et paramétres de fonctionnement sont programmablesir 8 4 + 5.8 (ceci ne concerne pas le
convertisseur de mesure UFC 400

» Les parametres et fonctions programmés en usirsont indiqués dans la fiche de programmation. On peut également y
intégrer les modifications éventuelles des parametres de fonctionnement.

* Sortie fréquence activepour totalisateur électromécanigqa®C (bornes B1/B)) ou pour totalisateur électroniq&e
(bornes B1/BJ), 10 & 3.600.000 impulsions/h (0,0028 & 1.000 Hz), tension entre 19 ec3ihiénsité< 50mA charge
admissible= 650 ohms pour charge simple ou équivalente (voir schéma de raccordement 3 ci-dessous).

 Sortie fréquence passivecollecteur ouvert pour la connexion de totalisateurs électroniques EC ou d’appareils de
commutation (bornes B1[B, tension d’entrég 32 Vcc/ < 24 Vca, intensité maxi. 50 mA.

» Constante de temps Fprogrammable & 0,04 secondes ou identique a la sortie courant | (fct. 3.4.5).

» Suppression des débits de fuite SMU-Fprogrammable indépendamment de SMU-I (sortie courant). Seuil de
déclenchement entre 1 et 99% dggR(fct. 3.4.6 + 3.4.7), seuil de coupure entre 2 et 20%.gde @t. 3.4.6 + 3.4.8),
voir § 5.10.

» Schémas de raccordementjoir ci-dessous.

* Le tableau ci-dessous indique les largeurs d’'impulsions possibles gal® Az:

F100% Largeur d’'impulsion
F1o00,< 10 Hz 30 ou 50 ms
Fi000< 5 Hz 100 ms
F1000< 2.5 Hz 200 ms
F1000%< 1.0 Hz 500 ms

Si Froo9% > 10 Hz e 1.000 Hz, le cycle de la largeur d'impulsion est de 50% (impulsions symétriques).

2.3.4 Sortie indication d’état S

 La sortie indication d'état est séparée galvaniquement de la sortie courargi la sortie indication d’état est utilisée
en mode passif. D’autre part, la sortie indication d'état est isolée galvaniquement de tous les autres circuits, mais pas
la sortie d’indication d’état avec laquelle elle partage la terre.

» Toutes les fonctions et paramétres de fonctionnement sont programmableir § 5.9 (ceci ne concerne pas le
convertisseur de mesure UFC 400

 Les parametres et fonctions programmés en usirsont indiqués dans la fiche de programmation. On peut également y
intégrer les modifications éventuelles des parametres de fonctionnement.

* Sortie indication d’'état active, pour indicateur électromécanique ou pour indicateur électrortiension entre 19 et 32
Vg, intensité< 50mA charge admissible 650 ohms pour charge simple ou équivalente (voir schéma de raccordement
3).

* Sortie indication d’état passive,collecteur ouvert pour la connexion d’indicateurs électroniques, tension d'erd@®e
Vcc/ < 24 Vea, intensité maxi. 50 mA.

» Schémas de raccordementjoir ci-dessous.

|2.3.5 Schémas de raccordement des sorties

B1 sortie impulsionP)
B2 sorties indication d'étglS)
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Raccordement électrique suivant NF C15.100 “Installations électriques a basse tension” ou standard national équivalent.

Dans le cas ou I'appareil doit étre raccordé a une tension particulieremendt hi@s¥ec, il est nécessaire de prévoir une
séparation de protection conformément a VDE 0100, partie 410 ou le standard national équivalent.

Schémas de raccordement

Sortie courant (1) Fig. 1
passive active
I |11 I+ | |
- +
Ri <6800 @ Ri 6800 (r@
+ —
Uext<18Vbc
Sortie impulsion (P) passive Fig. 2 Sortie impulsion (P) active Fig. 3
Sortie indication Sortie indication
détat (S) B1|BLl|B2 d'état (S) Bl1[BL|B2|I+ ]| | |IL
o B1
Uext sortie A
| - | o Bl
= sortie B
000 © B2
Z R1 R2| | W 1=50mA
P S Tension sortie 9V < U< 32V
dectoueoy it Remarque: En cas d’une sortie active (A ou B), la
électromécanique de signal résistance R1 ou R2650Q.
Uext £32Vbc,/24VAc N En cas de deux sorties actives, la
15 150m A résistance
- Armiivialant Aa D1 at D9 RENN

* 19V, sous charge électrique compléte de toutes sorties actives

3. (Premiére) mise en service

» Vérifier que linstallation a été faite correctement » Avant toute mise en service, il est recommandé de
conformément aux § 1 et 2. controler le débit zéro, si cela est possible, comme
e Avant la premiére mise en service avec convertisseur décrit au 8 7.2.

de mesure séparé, contrdler que les indications <« Aprés mise sous tension, le convertisseur fonctionne
suivantes, mentionnées sur la plague signalétique du toujours en mode “mesure”. L’affichage indique
capteur de mesure sont bien programmées dans le successivementEST, PAS D’ERRet N° IDENT du
convertisseur. Si ce n'est pas le cas, modifier la convertisseur de mesure. Le débit instantané et/ou le
programmation: comptage interne sont ensuite affichés en permanence
ou en alternance (suivant la programmation, voir

No. commande yvoir plaques signalétiques. protocole de réglage).

Diamétre nominal (DN), fct. 3.1.5 § 5.3.
Constante GK,fct. 3.1.6 § 5.16. Si l'indicateur de signal faible clignote (voir § 4.4.) sur

Sens d'écoulementict. 3.1.7 § 5.4. le débitmetre UFM 500, modifier éventuellement la
mise a la terre de l'installation, voir § 1.3.2.
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Partie B Convertisseur de mesure UFC 500 ...

4. Fonctionnement du convertisseur de mesure

Ce chapitre 4 est réédité sous forme condensée aux pages 17 a 20.

|4.1 Eléments de commande et de contréle |

On accede aux touches en dévissant le couvercle de I'électronique a I'aide de laalk& spéc
Attention: Veiller a ne pas endommager ni salir le filetage, qui doit toujours étre graissé.

00 Affichage £ (haut) et 2™ (milieu) lignes.
ﬁ ® O Affichage 3™ (bas) ligne: Marqueursw)
indiquant l'affichage en cours.
Flowrate débit instantané

| [KROHNE] UFC500 | Sonic velovitesse du son
+ Totalisateur (débitller)
<:’ @ 49627 - Totalisateur (débiRetour)
v 2 Totalisateur de la somme (+ et -)
® O . :
0 Touches de programmation du
®L | ter convertisseur, voir “schéma de
v programmation” (a droite) et § 4.2.2.
(flowrate | [sonicvelo.] [ tota + - I | 0 Sondes magnétiques permettant de

program-mer le convertisseur a l'aide d’'un
barreau magnétique (en option) sans avoir a
ouvrir le boitier, voir § 6.4. Fonction des
sondes identique a celle des toudhes

0 Indicateur de signal faible, voir § 4.4.

D@E

|4.2 Principe de programmation KROHNE |

[4.2.1 Description |
Le programme du convertisseur de mesure UFC. 56@mporte 3 niveaux (horizomnte):

Niveau entrée: Ce niveau se décompose en 3 menus principaux:

Fct. 1.0 USAGE Ce menu contient uniquement les principaux paramétres et fonctions du menu 3
permettant d'effectuer rapidement des modifications en mode mesure.

Fct. 2.0 TEST:Menu de test permettant de vérifier le convertisseur de mesure.

Fct. 3.0 MISE.EN.SERVE: Ce menu permet de programmer tous les parameétres et fonctions
spécifiques aux mesures et a I'appareil.

Niveau vérification: Fct. 4.0 ERR. FARAM.: ce niveau de menu ne peut étre sélectionné. Lorsqu’on quitte un “menu de
programmation”, le convertisseur de mesure contréle la plausibilité des nouvelles données. En cas
d’erreur, le convertisseur bascule menu 4. Dans ce menu, toutes les fonctions peuvent étre appelées
et modifiées.

Niveau remise a Ce menu a deux fonctions et est sélectionné a I'aide du code d’enftée. 2, (voir § 4.2.5.

zéro / acquitte- 1) Remise & zéro indépendantkes totalisateurs, a condition que “OUI” soit sélectionné sous fct.
ment d’erreurs: 3.6.10. AUTORIS.RAZ.

2) Consultation liste d’erreurs et acquittement (Quit) éventuel
Les erreurs suvenues depuis le dernier acquittement sont affichées dans une liste. Aprés
'acquittement, ces erreurs sont effas de la liste.
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4.2.2 Schéma de programmation

1Indv

A

LISTE ERR. QUIT.ERREUR AQUTOUI
210.50 | mode mesure Liste erreurs AQUITNON
m3/h PP RAZ COMP.| [+ COMPTEUR RAZOUI
- COMPTEUR RAZNON
-------------------------- P CodE 1| En présence de cet affichage, saisir le code d’entrée 1 a 9 digits, voir
< T '~ 83.6.2et3.6.3- - -1ttt 000 (programmation usine)

Fonctions possibles des boutons-poussoirs dans les différents menus de programmation

4.0 ERR. PARAM.

4.12.0 V.S. min > max.

4.1.0 PLEINE ECH.

3.0 MISE.EN.SERV.

3.6.0 DON. USAGE

3.5.0 SORT.STAT. S

3.4.0 SORT. FREQ.F

3.3.0 SORT. COUR.I

3.2.0 AFFICHAGE

3.1.0 BASIS. PARAM.

2.0 TEST

2.5 ORDINATEUR

2.4 TEST STATUS

23 TESTF

2.2 TESTI

2.1 TEST AFF.

1.0 USAGE

1.4.0 SORT. FREQ.F

1.3.0 SORT. COUR.I

1.2.0 AFFICHAGE

1.1.0 PARAM. BASE

41214122

411412

36.1-36.13
35.1-35.3
34.1-348
3.3.1-3.39
3.2.1-326
311319

LRI

14.1-14.4
13.1-1.34
121-1.25
111112

[
[
[

S3HLINVYYEVd S3A 4143A NVYIAIN

[
[

NOILYINNVHO0Yd NVIAIN

La partie clignotante de I'afficheur (curseur) peut étre modifée, apparait ici en caraptses

Verif. Param.
Et retour au
mode mesure

Menu principal

touche suivante

B : 1

Sélectionner avec

touche su

[ e,

Sous menu

Sélectionne

]

r avec|d

ivante
~{0H

Fonction

Sélectionner avec

touche suivante
1

£H
~{oh

Données
Sélectionner avec |
touches suivanteg
- 10
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4.2.3 Fonction des touches

Les parties grises ci-dessous marquent la partie clignotante de I'affichageseer.
Mise en service
Mode mesure Mode programmation

13.571 Fct. 1.0

m®/ h USAGE

REMARQUE: Sile CODE D’ENTREEOQUI' est programmé en 3.6.2, l'affichatfeodE 1 _-" apparaitapres avoir

appuyé sur la touche . Entrer alors le code d’entrée a 9 digits: Programmation usine - OO0 1 1
t (Chaque appui sur une touche est confirmé par I'affichage diihe “

Fonction des touches dans les 3 niveaux

Curseur

Il s'agit de la partie clignotante de I'affichage; ce peut étre un chiffre, un texte, une unité ou un sig

ne.

—

La touche de déplacemenpermet de déplacer le curseur a I'affichage et de se positionner dans la
située immédiatement a droite pour changer de colonne de menu (cf. schéma au 8§ 4.2.2), donc d
déplacer de gauche a droite jusqu’a la colonne des données. On ne peut modifier des parametres
déclencher des fonctions gue dans cette derniére colonne.

olonne
b se
ou

La touche de sélectiomodifie le chiffre ou le texte indiqué par le curseur clignotant.
- chiffre: Incrémente la valeur de “1".
Avec fct. _ _ _, affichage du prochain menu, sous-menu ou fonction.
- texte/unité: Affiche le texte / I'unité suivante d’une liste (sélectionner).
- signe Passage de “+” a “-” ou de “E” & “E-" pour les exposants, et vice versa.

La touche de validation(touche retour) sert a:

- valider les nouveaux paramétres,

- aquitter les messages d’erreur affichés dans le meefauit et

- exécuter les fonctions affichées.

Dans le menu Colonnes, elle permet de se positionner dans la colonne située immédiatement a g
pour changer de colonne de menu (voir schéma en 8 4.2.2), donc de se déplacer de droite a gaud
la colonne Menu Principal. On ne peut quitter les 3 niveaux qu’a partir de la colonne Menu Princig
revenir en mode “mesure”.

huche
he jusqu’a
al pour

Important

* Si on saisit des valeurs numériques hors des valeurs tolérées, I'affichage clignote aprés validatign avec la

touchell.
1*®ligne: affichage de la valeur mirdu maxi. admissible
2°™ligne: TROP PETITou TROP GRAND
Aprés validation avec la touclig la valeur numérique incorrecte est a nouveau affichée; saisir un
valeur correcte.
 Fonction de temps mort: Si en mode de programmation les touches ne sont pas utilisées durant

e

environ

15 minutes, le convertisseur revient en mode de mesure sans accepter le données changer au jparavent.

Fin de programmation

Appuyer suil] jusqu’a ce que le merfat. 1.0 OPERATION, fct. 2.0 TEST ou fct. 3.0 MISE.EN.SERV.

Fct. 3.0
MISE.EN.SERV [OF—| MEM OUI

14

Mémorisation des nouveaux parametres
Confirmer avec la touchg, I'afficheur indique: ‘PARAM.CHECK’.

Lorsqu’il n'y a pas d’erreur, le mode de mesure continuera avec les

nouveaux parametres.

En cas d’erreur, I'afficheur indiquera:Fct. 4.0 ERR. PARAM.
Dans ce menu, toutes les fonctions qui sont incompatibles peuve
visualisées. Pour cela sélectionner 4.2.2 et 4.3.

Ne pas mémoriser les nouveaux parametres
Appuyer sur la touche, I'afficheur indique ‘MEM NON". Aprés avo

nt étre

ir

appuyé sur la touch&/le mode mesure continuera avec les “anciens”

parameétres.



Modifier les chiffres

97 .35
m3/ h

Déplacer le curseur(partie clignotanteye

97.35
m® / h

Madifier les textes(unités)
Quand les unités sont modifiées, la vale

97350
Litre / h

automajuement convertie

7.1437
US. Gal / Sec

Modification a partir du texte (unité)

13.571
m® / h

Modification a partir du totalisateur

13.571
m3/ h

Retour a 'affichage des fonctions

10.3
Sec

Fct. 1.3.1
CONST.T /I

=] 7]
A B -] 2 L] B[]
%
3 o
w
- O
=

4.2.4 Exemple de programmation du convertisseur de mesure |

Dans I'exemple ci-apres, on modifie le taux d’impulsions de la sortie fréquence (fonction: fct. 3.4.3 TAUX D’'IMP, voir §
4.3 Le curseur (partie clignotante de I'affichage) est représergéasn

- ancienne programmation: 1 impulsion par seconde (1.000 E 0 impulsions/sec)
- modifiée en: 1000 impulsions par heure (1.000 E 3 impulsions/h)
Touche |Affichage Explication Touche| Affichage Explication
1°®ligne | Z™°ligne 1°®ligne | Z™ligne
------------ /- - Mode mesure 1 6.0000E 1| impulsions/mn | Modification du taux
Fct.1.0 |USAGE Lorsque le Code 1 est 1 3.6000E 3| impulsions/h d'impulsion.
= active en fct. 3.6.2, - 3.6000E 3| impulsions/h
entrer la valeur du codgf 8 x+ |1.6000E 3| impulsions/h
a 9 caracteres a l'aide - | 1.6000E 3 | impulsions/h
des 3 touches. 4 x1 |1.0000E 3| impulsions/h
Programmation usine 0 Fct. 3.43 | TAUX D'IMP Retour en mode
Ve Br;ngigalu 0o 0 |Fct. 34 | SORT.FREQ.F | mesure.
2x1 |Fct.3.0 |MISE.EN.SERV|Menu principal g Fet. 3.0 m:zsl\f'g’d'lSERv
installation. - -
~ |Fct.31 |PARAM.BASE |Sous menu sortie . PARAM.CHEC | Si la fonction 4.0 ERR.
fréquence K PARAM. apparait:
3x1 |Fct. 34 |SORT.FREQ.F nggr fg plausibilite,
- |Fet.341|FONCT.F | N /T - T Mode mesure

2x1 |Fct. 3.43 |[TAUX D'IMP __ [Modif. Taux impul.
- ]1.0000 E |PuLS/Sec
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4.2.5 Menu REINITIALISATION, Remise a

zéro des totalisateurs et annulation des messages d’erreurs

Remise a zéro des totalisateurs

pntré

Touches| Affichage Explication
------------- /--- Mode mesure.
O CodE 2 -- Saisie du code 2 pour accés au meziconfirm: + —.

T - RAZ COMP. Le menu totalisateur apparait seulement quand OK RAZ “OUI” est
dans la fct. 3.6.10, sinon I'afficheur indiquera “LISTE ERR.”, voir
paragraphe suivant.

- + COMPTEUR

(1) (- COMPTEUR) Si nécessaire, choisir “Totalisateur” appuyer sur la touche

- RAZ NON Ne pasremettre a zéro le totalisateur, appuyer sur la tolicBois pour
revenir au mode mesure.

1 RAZ OUI Remettre & zéro le totalisateur.

O + (-) COMPTEUR | “+” (ou “-") le totalisateur a été remis a zéro.
Si nécessaire sélectionner I'autre totalisateur avec la taucdte
réinitialiser de la méme ¢an

O RAZ COMP.

O J-------] ------ /--- Retour au mode mesure.

Affichage et annulation des messgs d’erreurs

Touches|

Affichage

Explication

Mode mesure.

Saisie du code 2 pour accés au meziconfirm: 1 —.

RAZ COMP.

Le menu totalisateur apparait seulement quand OK RAZ “OUI” est
dans la fct. 3.6.10, sinon I'afficheur indiquera “LISTE ERR.”, voir
paragraphe suivant.

pntré

LISTE ERR.

Menu pour états de messages.

1. Un message d’erreur est affiché.

2. Un message d'erreur est affiché.

D’autres messages d’erreurs sont affichés s'ils existent.

QUIT.NON

Ne paseffacer les messages d’erreur, presser la touchéis = retour
au mode mesure.

QUIT.OUI

Efface les messages d'erreur.

QUIT.ERREUR

Les messages d’erreur ont été effacés.

LISTE ERR.

[ |

Retour au mode mesure.
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|4.3 Tableau des fonctions programmables

Fet. N°. |Texte Description et programmation Fet. Texte Description et programmation
1.0 USAGE Menu principal 1.0 Fonctionnement N°.
1.1.0 |PARAM.BASE |Sous-menu 1.1.0 Param. de base 3.1.3 |VAL RETOUR |Valeur de fin d'échelle pour débit négatif (ne
1.1.1  |PLEINE ECH.  |Valeur de fin d'échelle pour un débit de Q. s'affiche que si OUI a été entré sous Fct. 3.1.2)
voir Fet. 3.1.1 Unité: suivant liste sous Fct. 3.2.1
1.1.2  |ECH. RETOUR |Valeur de fin d'échelle différente pour débit Valeur: 9.5+107 & 150.8 m’/sec
négatif ? voir Fct. 3.1.2 {voir § 5.2 + 5.3). La valeur ne doit
1.1.3  |VAL RETOUR  |Valeur de fin d'échelle pour débit négatif de pas dépasser celle de la Fct. 3.1.1/
Qgyqg2, vOIr Fet. 3.1.3 Apré§ §é/ect/0n de l'unité, appeler la Va/eyr
1.1.4__|cAL ZErO—|Calibration du débit nul, Fct 3.1.4 numerique en appuyant sur <, le Ter chiffre
1.20 |AFFICHAGE  |Sous-menu 1.2.0 Affichage C—/’m _ i
121 IAFF. DEBIT Unité d'afﬁchage du déblt, voir Fet. 3.2.1 3.1.4 CAL. ZERO Calibration du débit nu/, voir Sect. 7.2
1.22_|AFF. COMPT._|Fonction affichage totalisateur, voir Fct. 3.2.2 :%%"S’Ug’;’ﬁ\’/’;’ P
1.2.3  \UNIT COMPT. |Unité d'affichage des compteurs, voir Fct. 3.2.3 nul et un tube de mesure Crl:omp tement
1.2.4 JAFF. VIT. SON. |Affichage du vitesse du son, voir Fct. 3.2.4 rempli).
1.25 IAFF. CYCL. AfflChage CyCquUe, VO{f Fct 3.25 7} Question: CALIB. NON ou OU/
1.3.0 _|SORT. COUR. | |Sous-menu 1.3.0 Sortie courant | 2/ si OUI: calibration (env. 20 sec) et affichage
1.3.1 \CONST T /I ggngtante temps sortie courant I, voir Fct. du décalage du zéro en POURCENT de
3. Qirre
132 |SMUCOUR |Suppression débits de fuite (SMU) pour sortie 3) Question: VALID. NON ou OUI
courant, voir Fct. 3.3.7 3.1.5  |DiAM. NOMIN. |Diamétre nominal, voir Sect. 5.3
1.3.3  |SMU MARCHE |Seuil de déclenchement SMU-I, voir Fct. 3.3.8 Unité: mm ou pouces
1.3.4  \SMU ARRET  |Seuil de coupure SMU-I, voir Fct. 3.3.9 Valeur: 25 a 4000 mm
1.4.0 |SORT. FREQ. F |Sous-menu 1.4.0 Sortie Fréquence F Apres sélection de [unité, appeler la valeur
1.4.1 |TAUXD'IMP  |Fréquence d'impulsions pour débit de 100% numérique en appuyant sur <, le Ter chiffre
ou vitesse du son, voir Fct. 3.4.3 clignote.
ou ou 3.1.6  |CONST. CAFT. |Constante GK du capteur, voir $ 5.16 fet
IMPUL.JUNIT  |Nombre d'impulsions par unité de volume, voir plaque signalétique du capteur).
Fct. 3.4.3 Valeur: 0.5 a 14
1.4.2 \SMU FREQ. Suppression débits de fuite (SMU) pour sortie 3.1.7 |SENS DEBIT  |Définir le sens d'écoulement positif,
fréquence, Fct. 3.4.6 voir § 5.4.
143 |SMU MARCHE |Seuil de déclenchement SMU-F, voir Fct. 3.4.7 Entrer: + ou —, selon la direction de la fleche
1.4.4 \SMUARRET  |Seuil de coupure SMU-F, voir Fct. 3.4.8 sur le capteur.
20 TEST Menu prjncjpa/ 2.0 Fonctions test 3.1.8 MIN. VIT.SON  |Vitesse du son minimum, voir § 5.16.
2.1 |TESTAFF. Test de [affichage (Sect. 7.1.1) Valeur mini. pour lpg; 0U Foyy
\ctivation avec =, (durée 30 sec. Env). {si fonction VITESSE.SON sélectionnée en 3.3.1
Interruption avec touche <. ou341)
22 |TESTI Test sortie courant | (Sect. 7.1.2) Valeur: 0a5000 m/s
o 0 mA o 4mA ® 20 mA 3.1.9 WAX VIT.SON |Vitesse du son maximum, voir § 5.16.
* 2 mA ® 10mA 22 mA Valeur maxi. pour Iy, ou Fy,
[ a valeur affichée apparalt directement en sortie {si fonction VITESSE.SON sélectionnée en 3.3.1
courant. En appuyant sur 1, la sortie reprend la ou 3.4.1)
valeur définie par programmation. Valeur: 145000 m/s
2.3. TESTF Test de la sortie fréquence F (Sect. 7.1.3) 3.2.0 |AFFICHAGE  |Sous-menu 3.2.0 Affichage
e TH; e 100H: 3.2.1 |AFF. DEBIT Unité d'affichage du débit, voir §. 5.71+5.5
e /0H; e 1000H: ® m’/sec ® [itre/sec ® (/S Gal/sec
[ a valeur affichée apparait directement en sortie o m’/mn ® [itre/mn ® (/S Gal/mn
fréquence. En appuyant sur <, la sortie reprend o m’/hr ® jitre/h o (/S Gal/h
la valeur définie par programmation. ® hiitre/h ou US.MGal/JOUR
2.4 IST STATUS  |Test indication d'état S (Sect. 7.1.4) (Réglage en usine; possibilité de changer dunité,
o ARRET INDICATION ETAT voir sous Fct 3.6.6,3.6.7+3.6.8¢et § 5.15)
o MAR CHE INDICATION ETAT ® POURCENT
» lavalsur affichée apparait directement en ® PAS DAFF.
sortie courant. En appuyant sur +, la sortie 3.2.2 |AFF. COMPT.  |Fonction affichage compteur, voir § 5.5
reprend la valeur définie par programmation. ® COMPT. + (totalisateur aller)
2.5 ORDINATEUR  |Test microprocesseur (Sect. 7.1.5) ® COMPT. — (totalisateur retour)
 Activation avec <, durée 2 sec. env. Fin du test: ® COMPT. +/— (totalisateur aller et retour en
affichage NON ERREUR ou ERREUR alternance)
30  MISE.EN.SERV. Menu principal 3.0 Installation * SOMME (somme des totalisateurs + et —)
3.1.0 _|PARAM. BASE |Sous-menu 3.1.0 Paramétres de base y TOU;] g%/;;%mme, totalisateurs + et —
311 |PLEINE ECH. Zfoe“’ dsee /’Z’,’] jf;g’;izi el ;’eb’t de Qropy o ARRET COMP. {totalisateur hors cirui.
Valeur: 9.5+107 & 150.8 m’/sec o PAS D'AFF. (sans affichage).
(voir§ 5.2 + 5.3) 3.2.3  |\UNIT COMPT. Unit3é d'affichage g’es compteurs, voir § 5.5
Aprés sélection de l'unité, appeler la valeur om o lire e USGal
numérique en appuyant sur ENTER, le ler chiffre ® hlitre ou US.MGal (voir Fct. 3.2.1
clignote. ﬁ//tre/h et US. Mgal/JOUR”)
372 |ECH RETOUR |Valeur de fin déchelle différente pour débit 3.24 |AFF VIL.SON  |Affichage de la vitesse du son (en m/s)
négatif. Programmer NON ou QU Programmation: NON ou OUI
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Fet. N° |Texte Description et programmation Fet. N° |Texte Description et programmation
3.25 |AFF. CYCL Affichage cyclique? 3.4.3 |TAUXD'IMP  |Fréquence d'impulsions pour débit de 100%
Programmation: NON ou OUI ou vitesse du son, sous fct. 3.1.10u 3.1.8 +
326 |MES. ERREUR |Type de message d'erreur & afficher 2 Voir § 3.1.9 (n'apparait que si TAUX D'IMP a été
4.4 sélectionné sous Fct. 3.4.2)
® PAS MESS (= pas de messages derreurs) Valeur: 2.778%10° & 1000 impuls/sec (= Hz)
® ERR.US (erreurs ultrasons uniquement) ou 0.1667a 60,000 impuls/mn
® ERR.COMP. (erreurs compteur interne ou10a 3,600,000 impuls/h
uniquement Aprés sélection de [unité, appeler la valeur
® TTES ERR. (toutes les erreurs) numérique en appuyant sur +, le Ter chiffre
3.3.0 |SORT. COUR. | |Sous-menu 3.3.0 Sortie courant |, voir $ 5.7. clignote.
331 |FonNCT. | Fonction Sortie courant |, 3.4.3 |IMPUL/UNIT  Valeur d'impulsion par unité de débit (n'apparait
voir§ 5.7.1 + 5.7.3 que si IMPUL. JUNIT a été sélectionné Fct. 3.4.2)
® ARRET (non activé) Unité:  impulsions par m’, litre, US Gal ou par
o INDIC. A/R (indication sens d’ecoulement ) unité sélectionnée sous Fct. 3.6.6,
o 1 SENS (1 sens d'écoulement) 3.6.7+3.6.8 (voir 3 5.15).
o /<] 0 POURC. Valeur: 0.0007 & 9.9999 x 10° impulsions, {pas
(Débit aller/retour, p.ex. sur échelle de de contréle, mais QX valeur
0420 mA dimpulsion < 3.600.000 impulsions/h).
A=10320mA et R=1030 mA) | Apres sélection de lunité, appeler la valeur
o 2 SENS (débit Aller/Retour, mesure A/R) numérique en appuyant sur <, le ler chiffre
® VITESSE.SON (= mesure du vitesse du son) clignote.
332 |ECHELLE] Echelle de la sortie courant |, voir $ 5.7.2 3.4.4 |LARG. IMPUL. |Largeur d'impulsion pour les fréquences < 10
e (-20mA Hz, voir § 2.3.3 + 5.82
e 4-20mA e 30ms ® 200 ms
® AUTRES ECH. {voir Fct. 3.3.3, 3.3.4 + 3.3.5) * 50ms ® 500 ms
333 |10 POURC. Intensité pour un débit de 0% (ly,), voir § 5.7.2 ® 100 ms
{n'apparalt que si AUTRES ECH. a été sélectionné 3.45 |CONS. T/F Constante temps sortie fréquence F, voir
sous Fet. 3.3.2). 3582
Valeur: 00 a 16 mA * 40 ms
3.3.4 |/100 POURC.  |intensité pour un débit de 100% (1,4 Valeur * IDEM [ {constante de temps pour  identique
de fin d'échelle (Fct. 3.1.1), voir § 5.7.2 al, voir fet. 3.3.6)
(n'apparait que si AUTRES ECH. a été sélectionné 3.4.6 |SMU FREQ Suppression des débits de fuite (SMU) pour la
sous Fet. 3.3.2). sortie fréquence, voir § 5.10
Valeur: 04 & 20 mA (cette valeur doit étre > & Entrer. NON ou QU
celle de Fct. 3.3.3) 3.4.7 |SMU MARCHE |Seuil de déclenchement SMU-F, voir § 5.10
3.3.5 |COUR MAX | |Blocage sortie (1,,), voir § 5.7.2 {n'apparait que si OUI a été entré sous Fct. 3.4.6)
(n'apparait que si AUTRES ECH. a été sélectionné Valeur: 01a 19 POURCENT de Q,y (Fct. 3.1.1)
sous Fet. 3.3.2). 3.4.8 |SMUARRET  |Seuil de coupure SMU-F, voir $ 5.10
Valeur: 04 a 22 mA (cette valeur doit étre > a {n'apparait que si OUI a été entré sous Fct. 3.4.6)
celle de Fet. 3.3.4) Valeur: 02 a 20 POURCENT de Q. (Fct. 3.1.7),
336 |CONS. T/l Constante temps sortie courant |, cette valeur doit étre 2 a celle de Fet. 3.4.7.
voir 8 5.7.2 3.5.0 |SORT.STAT. S |Sous-menu 3.5.0 Sortie indication d'état S,
Valeur: 0.04 a 3600 sec voir § 5.9
3.3.7 |SMU COUR Suppression des débits de fuite (SMU) pour la 3.5.1 |FONCTION S  |Fonction, indication d'état S, voir § 5.9
sortie courant, voir § 5.10. » ERR. FATALE {échec du systeme ou
Programmation: NON ou OUI circonstances de mesures trop mauvaises
3.3.8 [SMU MARCHE |Seuil de déclenchement SMU-1, voir § 5.10 pour produire des mesure variables)
(n'apparaft que si OUI a été entré sous Fct. 3.3.7) * ERREUR US {un ou deux canaux de mesure
Valeur: 07a 19 POURCENT de Q,yy, (Fct. 3.1.7) sont en perte de signal) -
339 [SMUARRET _|Seuil de coupure SMU-| voir § 5. 10 (napparat * INDIC. AR (indication du sens d”Ecoulement,
que si OUI a été entré sous Fct. 3.3.7) POINT 7tut///s§ c/omr/ne; hy. ftf;]’ 8/7’5 en -
Valeur: 0220 POURCENT de Qs (Fct. 3.1.1). pourcentage ¢ 'a piSine ecrners Sens post
Cette valsur doit étre > éce}lgéjt/)’e Fot 3.3.8. * IND.VALLIM(si PO/I\./T ! - .PO/NTZ" {e
340 |SORT. FREQ. F |Sous-menu 3.4.0 Sortie Fréquence F. voir § contact se fermera si e debit est plus impor-
5 g taﬁt'que le PO/NT 1 et le contact s”ouvrira si le
- —— débit est plus faible que le POINT 2.
341 [FONCT.F |Fonction sortie fréquence F, Si POINT 2 > POINT 1: fe contact se fermera
voir$ 5.8.1 +5.63 si le débit est plus important que le POINT 2
* ARRET (désactivé) et le contact s"ouvrira si le débit est plus faible
» INDIC. A/R (Indication du sens d'écoulement, que le POINT 1).
p.ex. pour |) 3.5.2  |POINTT 1ére point de commutation en Fct. 3.5.1
o 1 SENS (1 sens d'écoulement) configuré POINT de Commutation ou Hystérésis
o 2 SENS (débit aller/retour, mesure A/R) (en % de la pleine échelle sens positif] pour
» VITESSE DU SON {mesure du vitesse du son) Vindication du sens dccoulement configure
e~ - sous 3.5.1.
342 |SORT. IMPUL Ejmrfj)?gl?/\;rg 7:5# g:sgnvj?rgpilgig par unité 3.5.3  |POINT 2 Zémg,1 point de commutation en fct. 3.5.1
de temps) configuré POINT de Commutation ou Hystérésis.
« IMPUL.JUNIT (entrées en impulsions par unité 3.6.0 |DON. USAGE _ |Sous-menu 3.6.0 Données utilisateur
3.6.1 |LANGUE Langue de programmation, voir $ 5.12

de volume)

18

® GB/USA (anglais)
o F (francais)




Fct. N° |Texte Description et programmation Fct. N° |Texte Description et programmation
3.6.2 |CODE.ENTRE.1 |Code entrée 1 pour accéder a la 3.6.6 |UNIT TEXTE Intitulé de l'unité programmable au choix, voir §
[programmation. Voir $ 5.13 5.15.
® NON = Entrée a l'aide de — Programmation usine: hlitre/h ou US.MGal/JOUR
® QU = Entrée alaide de la touche — et du Combinaisons possibles:
code a 9 digits A7 /a.2/0.9/ + [ — /soulignement =
Programmation du code sous Fet. 3.6.3. cspace) )
3.6.3 |CODE1 Programmation du code 1, voir § 5.13 L a barre de fraction “/” en 7°™ position ne peut
{n'apparait que si OUI a été entré sous Fct 3.6.2) étre modifiée.
® Programmation usine: 3.6.7 |FACT. VOL Facteur de conversion Quantité F,
e Ak AR AR N A A | voir § 5.15. Fyy = quantité par 1 m’!
o Si autre code souhaité: Programmation usine: 1.00000 E1 (pour
Entrer une séquence de 9 touches hectolitre) ou2.64172 E-
quelconques deux fois de suite. Chaque appui 4 {US M.Gallons)
sur une touche est confirmé par l'affichage Valeur: 0.00001+10° 4 9.99999+10*°
dune “*”. 3.6.8 |FACT. TEMPS  |Facteur de conversion Temps Fy,
Sila Tere série d'entrées est différente de la voir 3 5.15. Fren secondes!
2eme, l'affichage indique ENTREE ERR (= Programmation usine . 3.60000 E3 (pour heure)
entrée erronée). Appuyer alors sur les touches ou 8.64000 E4 (pour jour)
1+ = puis recommencer les entrées. Valeur: 0.00007+10~% & 9.99999+10+°
3.6.4 |NOM.D'APPL.  |Programmation du N° de section de mesure, 10 3.6.9 |RAZ COMP.  |Remise a zéro des compteurs (totalisateurs + et
digits maxi, voir § 5.18. Nécessaire uniqguement — ensemble), voir $ 5.6.
pour les versions avec console de Question: NON ou OUI
lprogrammation externe ou (programmation 3.6.10 |AUTORIS. RAZ Autorisation remise & zéro des totalisateurs,
SMART/HART par la sortie courant) se référer au § 5.6 pour menu raz/confirm.
commandées par lintermédiaire d'un dispositif de Question: NON ou OUI
communication portable MIC 500, connecté sur 36.11 |ERR. PLAUS.  |Limite d” erreur en % de la valuer mesurée
a sortie cour ant). plausible. Les valeurs mesurées qui sont hors
@QLUS’”E}-' AL'TOME TER [plage ne sont pas prises en compte. Toutes
Combinaisons possibles: ] valeurs de mesure hors de la plage augmentera
A.Z/a.2/0.9/ + [ — [ (soulignement = un compteur interne de “1”, jusqu’a ce qu’une
espace) valeur maximale {voir Fet. 3.6.13) soit atteinte. Le
3.6.5 |MAINT. SORT |Conserver les valeurs de sortie pendant la canal de mesure correspondant sera ensuite
programmation. Voir § 5.14. désactivé et une indication apparaitra sur
Programmation. NON ou OUI I afficheur.
Configuration valeur: 1 a 99 POURCENT
Configuration usine: 20 POURCENT
3.6.12 |POIDS P.OK Le compteur interne sera décrément de la valeur
de poids pourchaque valeur correcte. Plus le
“poids” sera élevé, plus vite sera réalisée la
décrémentation du compteur d’erreurs interne,
et donc plus vite sera réactivé le canal de
mesure.
Configuration valeur: 1 a 50
Configuration usine: 4
3.6.13 W ER. PLAUS  |Valsur limite pour le compteur pour des mesures

incorrectes (voir Fet. 3.6.11). Lorsque "0’ est
[programmeé, la fonction plausibilité devient
inactif.

Configuration valeur: 0 a 10.000

Configuration usine. 0
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Fet. N° |Texte Description et programmation

4.10.0 |SMU I/V. SON |Seuil de déclenchement | erroné: S'assurer
que SMU est sur ARRET, lorsque la sortie
courant est programme.

4.10.1 |FONCT. | Fonction de la sortie courant I, voir Fct. 3.3.1

4.10.2 |SMU COUR. Seuil de déclenchement (SMU) pour sortie
courant, voir Fct. 3.3.7

4.11.0 |SMU F/V. SON |Seuil de déclenchement F erroné: S'assurer
que SMU est sur ARRET, lorsque la sortie
courant est sur la vitesse du son.

4.11.1 |FONCT. F Fonction de la sortie fréquence F, voir Fct.
3.4.1

4.11.2 |SMU FREQ. Seuil de déclenchement (SMU) pour sortie
fréquence, voir Fct. 3.4.6

4.12.0 |V.S. min>max |Vitesse du son maxi. doit étre supérieur au

vitesse du son mini.

4.12.1 |MIN. VITSON  |Vitesse du son mini, vitesse du son pour ly, ou
Fu
4.12.2 |MAX VIT.SON |Vitesse du son maxi, vitesse du son pour 11y,

ou Fipng

4.0 ERR.PARAM. WMenu principal 4.0 Erreur Paramétre
4.1.0 |VIT. ECOUL Vitesse d'écoulement “v” erronée:
Condition a remplir: 0.5 m/s <v < 18 m/s
4.1.1  |PLEINE ECH. Valeur de fin d'échelle pour un débit de Q,4,,
voir Fct. 3.1.1
4.1.2  |DIAMNOMIN. |Diamétre nominal, voirfct. 3.1.5
4.2.0 |DEBIT A/R Valeur de fin d’échelle (S) pour débit
Aller/Retour erronée:
Condition a remplir: F =2 R
421 |PLEINE ECH. Valeur de fin d'échelle pour un débit aller de
Oy 1gg, voir Fet. 3.1.1
4.2.2 |ECH. RETOUR |Valeur de fin d'échelle différente pour débit
retour, voir Fct. 3.1.2
423 (VAL RETOUR |Valeur fin d'échelle pour un débit retour de
Qpyg0, voir Fect. 3.1.3
4.3.0 |ECH.] Echelle de la sortie courant | erronée -
Condition a remplir: 11500,—1ps 2 4 MA
431 |/ 0 POURC. Intensité pour un débit de 0% (1), voir Fct
3.3.3
432 |/ 100 POURC.  |Intensité pour un débit de 100% (1,,,,,), voir
Fot 3.3.4
4.4.0 || MAXIMUM |Blocage sortie erronée:
Condition a remplir: | . 2 1100
441 |/ 100 POURC.  |Intensité pour un débit de 100% (1,,,,,), voir
Fct. 3.3.4
4.4.2 |COUR. MAX!  |Programmation pour sortie courant maxi {/,.),
voir Fct. 3.3.5
450 |SMUECH.I. |Echelle SMU | erronée:
Condition a remplir: ARRET SMU — MARCHE
SMU = 1%
451 |SMU COUR Suppression débits de fuite (SMU) pour sortie
courant, voir Fct. 3.3.7
4.5.2  |SMU MARCHE |Seuil de déclenchement SMU-I, voir Fct. 3.3.8
4.5.3  |SMUARRET  |Seuil de coupure SMU-I, voir Fct. 3.3.9
46.0 |SMUECH. F |Echelle SMU F erronée:
Condition a remplir: ARRET SMU — MARCHE
SMU = 1%
46.1 |SMU FREQ Seuil de déclenchement (SMU) sortie
fréquence, voir Fct. 3.4.6
46.2  |SMU MARCHE |Seuil de déclenchement SMU-F, voir Fct. 3.4.7
46.3 |SMUARRET  |Seuil de coupure SMU-F, voir Fct. 3.4.8
47.0 |F> 1kHz Fréquence de sortie trop élevée: doit étre
inférieure al kHz!
4.7.1 |PLEINE ECH. Valeur de fin d'échelle pour un débit de Q,4,,
voir Fct. 3.1.1
4.7.2 |SORT. IMPUL. |Unité sortie fréquence F, voir Fct. 3.4.2
4.7.3 |TAUXD'IMP  |Fréquence d'impulsions pour débit de 100%
ou vitesse du son, voir Fct. 3.4.3
ou ou
IMPUL.JUNIT  \Valeur d'impulsion pour unité de débit, voir
Fct 3.4.3
4.8.0 |F<>LARG.IMP |Correspondance erronée entre fréquence et
largeur d’impulsion: voir tableau $ 2.3.3
4.8.1  |SORT. IMPUL. |Unité sortie fréquence F, voir Fct. 3.4.2
482 |TAUXD'IMP  |Fréquence d'impulsions pour débit de 100%
ou vitesse du son, voir Fct 3.4.3
ou
ou Valeur d'impulsion pour unité de débit, Fct
IMPUL.JUNIT  13.4.3
4.8.3 |LARG. IMPUL. |Largeur d'impulsion pour les fréquences < 10
Hz, voir Fct. 3.4.4
4.9.0 |IMP./V.SON |Correspondance erronée entre unité pour F et
vitesse du son: respecter les conditions
mentionnées au § 5.8.2
491 |FONCT. F Fonction de la sortie fréquence F,
voir Fct. 3.4.1
492 |SORT. IMPUL. |Unité de la sortie fréquence F, voir Fct. 3.4.2
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|4.4 Messages d’erreurs |

[4.4.1 Description des erreurs indiquées a I'affichage |
La liste ci-aprés récapitule toutes les erreurs susceptibles de se produire en cours de mesure.

Liste d’erreurs

Messages Description des erreurs Correction de I'erreur Visualisation de I'erreur en mode mesure
d’erreurs et/ou (vair fct. 3.2.6) suivant programmation
Affichage annulation du message PAS. ERREUR | ERR. TTES.
2!™ligne (milieu) MESS uUs COMPT. | ERR.
COUP. SECT. Coupure courant depuis derniére - - oui oui
programmation Le cas échéant, remettre les
Nota: pas de comptage pendant la coupure | totalisateurs a zéro.
COMPTEUR Valeurs de comptage perdues ou m] - - oui oui
dépassement de totalisation
Nota: le totalisateur a été remis a zéro
EEPROM 2 Erreur de données dans EEPROM 2 Le cas échéant, remettre les - - oui oui
(totalisateur) totalisateurs a zéro.
Nota: erreur de comptage éventuelle
RAM Erreur détectée lors de vérification du RAM | O - - - oui
ROM Erreur détectée lors de vérification du ROM | O - - - oui
ERR. FAISC. 1 ***| Voie US 1 perturbée O - oui - oui
TUBE VIDE*** Tube de mesure vide O - oui - oui
ERR. FAISC. 2 ***| Voie US 2 perturbée O - oui - oui
SORT.FREQ. F Sortie fréquence hors échelle O Le cas échéant, vérifier donndes - - - oui
fct.3.4.0.
SORT.COUR. | Sortie courant hors échelle O Le cas échéant, vérifier donnfes - - - oui
fct.3.3.0.
EEPROM 1 Erreur de données dans EEPROM 1 Vérifier les parametres de - - - -
(parameétres) I'appareil.
DON.ETAL. Données d’étalonnage détruites Rétalonner le convertisseur. - - - -
EE1 EE2 Valeurs de calibration EEPROM 1 + 2 Pour clore mode programmatiory - - - -
différentes (appuyer 1 x touché-), valeurs
corrigées automatiqguement.
* Lorsque des messages d’erreurs sont affichés en mode mesure et dans la LISTE D’ERIRS du menu

raz/confirm, la l1lére ligne (haut) indique un chiffre drr". Le chiffre indique le nombre d'erreurs qui
surviennent, en alternance avec la valeur mesurée.

** Pas de sortie en mode mesuréorsque ce message apparait, le convertisseur se trouve automatiquement en moc
programmation.

ok Ces erreurs sont accompagnées du clignotement de I'indicateur de signal faible.

O Appeler le mode programmation et annuler.

Appuyer sur les touches: et ou — / [code d’entrée 1, a 9 digits] &t (suivant la programmation dans fct.
3.6.2); puis confirmer I'(les) erreur(s) dans le mesmiconfirm

O Appeler le mode programmation et annuler.
Appuyer sur les touches: et ou — / [code d’entrée 1, a 9 digits] &t (suivant la programmation dans fct.
3.6.2); puis confirmer I'(les) erreur(s) dans le mesmiconfirm
Si ces erreurs se produisent plusieurs fois, consulter le constructeur.

O Vérifier la connexion électrique des voies US 1 et 2, et s’assurer que le tube de mesure est complétement rempli
tout est correct, consulter le constructeur.

Représentation des erreurs

Indicateur de signal faible (clignote en présence de I'une des erreurs
repérées[TIY ci-dessus).

@ Nombre d’erreurs survenues.
@ , @ Message(s) d’erreurs en texte clair.
- — — Avec barres:
@ O - 2Err : erreurs récentes non encoreigges.

oOow >

@ Sansbarres: Voir § 4.4.3
erreurs anciennes aquittées.
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4.4.2 Affichage des erreurs en mode mesure (affichage)

Dans le niveau données, il est possible d’afficher les erreurs en cours de mesure et de choisir le type d’erreur aaafficher ave
Fct. 3.2.6 (MES. ERREUR). Suivant I'option choisie sous Fct. 3.2.5 (AFF.CYCL.), OUI ou NON ['affichage indique
automatiquement en alternance la/les valeur(s) mesurée(s) et le/les message(s) d’erreurs, le passage d’un affichage a I'autr
pouvant également se faire manuellement, avec la toutke erreurs sont affichées tant qu’elles ne sont pas corrigées.

|4.4.3 Liste des erreurs dans le menuaz/confirm.

Toutes les erreurs qui se produisent sont mémorisées dbste ld'erreursdu menuraz/confirm Elles y sont conservées
jusqu’a leur correction et leur acquittement. Les erreurs acquittées, mais dont la cause subsiste sont conservées dans la liste
maissansbarres a I'affichage. Ceci permet de faire la distinction entre erreurs “anciennes” et “récentes”.

5. Description des fonctions

[5.1 Unités |
Fct. 3.1.1 Valeur de fin d’échelle pour Qoox (Débit Aller)
Fct. 3.1.3 Valeur de fin d’échelle pour Qoo (Débit Retour)
Fct. 3.2.1 Unités d'affichage du débit

» m/sec e litre/sec » US Gall/sec
e mmn e litre/mn » US Gal/mn
e m¥h * litre/h » US Gal/h(gal = gallons)

» 1 unité programmable au choix suivant fct.3.6.6 a
3.6.8, § 5.15, par exemple pour un débit en litres par
jour ou en hectolitres par heure, ou pour le débit
massique dans le cas d'une masse volumique constante
connue p.ex. kg par heure ou tonnes par jour. L'unité
par défaut estlitre/h (hectolitres par heure).

* POURCENT (%), uniguement pour fct.
(affichage du débit).

Fct. 3.1.5 Diamétre nominalen mm (millimétres) ou en
inch (pouces).

Fct. 3.2.3 Unité d'affichage des compteurs

m?, litre, US Gal (Gal = gallons) et 1 unité
programmable au choix p.ex. décilitres (dlitre),
hectolitres (hlitre) ou US million gallons (US mgal),
unité par défaut voir fct. 3.2.1.

Fct. 3.4.2 Unité de la sortie fréquence F
» Taux d'impulsions: entrée en impulsions par seconde,
minute ou heure

* Impulsions par unitémpulsions/rfy impulsions/litre,
impulsions/gal(lons) US.
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5.2 Format des chiffres

» Affichage du débit instantané.7 digits maxi. avec
déplacement du point décimal.

Affichage des totalisateurs internes. 7 digits maxi.
avec déplacement automatique du point décimal en
fonction de la résolution. Pour les valeurs numériques
> 9.999.999, passage automatique a la forme
exponentielle, maxi9,999 E 19(= 9,999 0 10%).
Dépassement de la capacité de I'affichage.

Le format d'affichage est défini par les paramétres
entrés dans le sous-mer12.0 AFFICHAGE" Toute
valeur supérieure se traduit par I'affichage suivant:

e léreligne :z:-:z:-::
» 2éme ligne Unité de la grandeur mesurée.
» 3éme ligne Le marqueuwv indigue que le format

d'affichage sélectionné ne suffit plus
pour la grandeur mesurée.
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Solution: Vérifier et modifier éventuellement les données
du sous-mentB.2.0 AFFICHAGE”".

 Entrée de valeurs numériques sous forme
exponentielle
Exemples Forme Valeur &
exponentielle programmer

0,0008 | 0,8 0O10° 0,8000 -3

0,5 0,5 010 | 0,5000 0

1,378 | 1,37801C¢ | 0,1378 0

10.000 1,0 010" | 10,000 4

36.000.000 3,6 010 | 36,000 7

5.3 Valeur de fin d’échelle Qo et diametre
nominal

Fct. 3.1.1. Valeur de fin d’échelle @9, (Débit Aller)

Il faut entrer ici la valeur de fin d’échelle;§, (débit
aller en mode A/R) en fonction du diameétre nominal DN,
fct. 3.1.5. Si I'on souhaite une valeur de fin d’échelle
différente pour le débit retour, voir fct. 3.1.2 + 3.1.3.

+ Unité: voir § 5.1. Si 'on change l'unité, la valeur
numérique est automatiquement convertie.

* Echelle:
628,3 * 10° a 150,8 nisec
377,0 * 10 a 9.048,0 rmn
226,2 * 10° a 542.880 rith
628,3 * 10° a 150.800 litre/sec
376,9 * 10* a 9.048.000 litre/mn
226,2 * 10° a 542.880.000 litre/h
166,0 * 10° a 39.837,1 gal US/sec
99,57 * 10" a  2.390.229  gal US/mn
59,76 0 10% & 143.413.724  gal US/h

Si I'on modifie la valeur numérique de la fct 3.1.1, il est
conseillé de noter au préalable les états de comptage et de
ne remettre a zéro qu'apres (voir § 5.6), sinon, une
valeur de comptage fausse s’affiche.

Fct. 3.1.2 Souhaitez-vous une échelle différente pour
le débit retour?

Répondre par “OUI", si I'on souhaite mesurer le débit
retour sur une échelle différente de celle du débit aller. Si
ce n'est pas le cas, entrer “NON”.



Fct. 3.1.3 Valeur de fin d’échelle Gyoy pour débit
retour

Cette fonction n’apparait dans la liste des fonctions que
si “OUI” est entré sous fct. 3.1.2.

« Unité: voir § 5.1. Si on change 'unité, la valeur
numérique est automatiquement convertie.

» Echelle: voir fct. 3.1.1.

La valeur entrée ne doit pas étre supérieure a celle de fct.
3.1.1, sinon une erreur dans le contréle des parameétres
surviendra (fct. 4.2.0), voir § 4.3. Cette fonction n’a
aucune incidence sur le compteur.

Fct. 3.1.5 Diamétre nominal

e Unité: mm(millimétres) ouinch (pouces).

» Echelle: 25a4.000 mmou 0,98a 157,048 pouces.

* Si I'on modifie la valeur numérique de la fct 3.1.5, il
est conseillé de noter au préalable les états de
comptage et de ne remettre a zéro qu'apres (voir §
5.6), sinon, une valeur de comptage fausse s’affiche.

Programmations particuliéres

e Pour les fct. 3.1.1, 3.1.3, 3.1.5 + 3.4.3, entrer d’abord
I'unité, puis la valeur numérique.

» Pour ce faire, procéder comme suit: appeler le numéro
de fonction qui convient, puis appuyer sur. Le
convertisseur de mesure est alors dans la colonne
Données. L'unité affichée sur la ligne du bas clignote.
Commencer par sélectionner I'unité en appuyant sur
T,

Avec la touche -, on fait apparaitre la valeur numérique
sur la Llére ligne de laffichage, le ler digit (=curseur)
clignote alors. La touche permet d'incrémenter le chiffre
indiqué par le curseur, tandis que la touche déplace le
curseur d'une position vers la droite.

» Si le curseur est sur la derniére position (a droite) et
que I'on appuie & nouveau sufr, l'unité affichée sur
la Z™ligne (milieu) clignote a nouveau.

e Quitter la colonne Données a l'aide de la toudhe

[5.4 Sens d’écoulement |

» Le sens d’écoulement, ou, en cas de mode A/R le sens
d’écoulement aller, est déterminé pour la valeur de fin
d’échelle Qgoy (voir fct. 3.1.1) sous fct. 3.1.7.

» Deux fleches “+” et “-” sur le capteur indiquent les
sens d'écoulement possibles.

» Programmer le sens d’écoulement souhaité par “+” ou
“” sous fct. 3.1.7.

[5.5 Affichage |

L'affichage peut indiquer les grandeurs et fonctions
suivantes. 5 marqueums signalent I'affichage en cours.

+ Débit instantané Q ((j:esl 5 affichages t_dépgndent
. . e la programmation.Si un

* vitesse son (vitesse du sgn) seul parametre est program-
* + compteur (en mode A/R, me, Iui seul apparaitra en
totalisateur aller) permanence. Si plus dun

e - compteur (en mode A/R{ paramétre est programmé,
totalisateur retour) affichage alterné toute les 6

» X compteurs (somme de

secondes, et le marqueur
indiquera le parameétre affiché
compteurs + et -)

(vair fct. 3.2.5).

Nota: Les signes + et - indiqués sur les compteurs indiguent
respectivement un débit aller ou retour et n'ont aucun rapport
avec la définition du sens d’écoulement “+/-" (voir § 5.4, fct.
3.1.7). Le débit aller suivant la fleche du capteur peut ainsi
correspondre par exemple au sens “-" Toutefois, le débit aller
est toujours mesuré avec le totalisateur “+".

Tout dépassement de capacitde I'affichage est affiché
comme suit:

Ligne du haut:
Ligne du milieu: Unité de la grandeur mesurée
Ligne du bas:  Le marqueuy indique que le format
d’affichage sélectionné ne suffit plus
pour la grandeur mesurée.
Solution: Vérifier et modifier éventuellement
données du sous-men8.2.0 AFFICHAGE”
(sélectionner p.ex. une autre unité).

Affichage pour un débit Q=100% (valeur de fin
d’échelle) en mode A/R and programmation en
POURCENT(fct. 3.2.1).

Les valeurs sont toujours affichées en référence a la
valeur de fin d’échelle programmée pour le débit aller
(fct. 3.1.1).

les

Fct. 3.2.1 Unité d'affichage du débit

Unités programmables, voir § 5.1.

Si I'on a sélectionnéPAS D’AFF.”, le débit instantané
n'est pas affiché.

Fct. 3.2.2 Fonction affichage compteur

COMPT. + totalisateur aller uniquement

COMPT. - totalisateur retour uniguement

COMPT +/-. totalisateurs aller et retour en
alternance

SOMME somme des totalisateurs + et -

TOUS COMPT.somme, totalisateur +, totalisateur - en
alternance

PAS D'AFF.  compteur interne activé, mais pas
d’affichage

ARRET COMP.compteur interne désactivé

Fct. 3.2.3 Unité d'affichage des compteurs
Unités programmables, voir 8 5.1.

Fct. 3.2.4 Affichage de la vitesse du son
Cette fonction (sélectionner OUI ou NON) permet_d'activer
ou de_désactiver I'affichage de la vitesse du son, voir § 5.17.

Fct. 3.2.5 Affichage cyclique

Cette touche permet de sélectionner_ l'alternance
automatique toutes les 6 secondes environ (sélectionner
OUl) de [rlaffichage des valeurs mesurées (et
éventuellement des messages d’erreurs voir fct. 3.2.6) ou
l'affichage manuel (sélectionner NON) a l'aide de la
touchet .

Fct. 3.2.6 Messages d'erreurs

Sélectionner messages d’erreurs (voir § 4.4).

PAS MESS. pas de message d’erreur.

ERREUR US erreurs ultrasons uniquement.

ERR. COMPT. erreurs compteur interne uniguement.
TTES ERR.  toutes les erreurs.

Les messages d’erreurs s’affichent en alternance avec
I'affichage en cours, soit automatiquement, soit
manuellement avec la touchevoir fct. 3.2.5.

23



5.6 Totalisateur électronique interne |

Le totalisateur électronique interne compte en unités volumiques définies mathématiqguement. Toutes les 0,3 secon
les valeurs numérigues correspondantes sont stockées dans une mémoire non volatile (EEPROM), converties dan:
unités physiques programmeées, puis affichées.

En cas de coupure d'alimentation, d’entrée dans le niveau Données ou d'atteinte du seuil de déclenchement de la S

(suppression des débits de fuite), le comptage s'interrompt. Il reprend avec les valeurs mémorisées avant l'interrupt
lorsque les conditions ci-dessus disparaissent.

Le temps de maintien en mémoire du comptage est de 1 an au minimum a 100% de@gbit (Q

Programmer la constante de temps avec fct. 3.4.5:

40 m sec Constante de temps F = 0,04 secondes

IDEM | Méme constante de temps que pour la sortie courant |
(voir fct. 3.3.6).

Remise a zéro des totalisateur¢RAZ. COMP.)

La remise a zéro des compteurs peut se faire de deux facons:

1%® possibilité: remise & zéro indépendante des 2°™ possibilité: remise & zéro simultanée des
totalisateurs “+” et “-” dans le memaz/confirm Possible totalisateurs “+” et “-”.
uniguement si OUl a été entré sous fct. 3.6.10.

AUTORIS.RAZ.
Touche Affichage Touche Affichage
ad CodE 2 - Si code d’entrée 1 est sélectionné, voir fct.
T o RAZ. COMP. 3.6.2, entrer alors le code 1 a 9 digits.
- + COMPTEUR 1.0 USAGE
(1) - COMPTEUR 2*1 3.0 MISE.EN.SERV
(sélection éventuelle). - 3.1 PARAM. BASE
- RAZ NON 4*1 3.6 DON. USAGE
1 RAZ OUI - 3.6.1 LANGUE
O +(-) COMPTEUR 6 (7) 3.6.9 RAZ. COMP.
(le cas échéant, sélectionner totalisatétlr 1
avec la toucher, et remettre a zéro selon la - RAZ NON
méme procédure, 1t O). 1 RAZ OUI
O RAZ. COMP. O 3.6.9 RAZ. COMP.
O Mode mesure avec valeurs de [laffichage 4*0 |Mode mesure avec valeurs de l'affichage
momentané. momentané.
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Le mode mesure est interrompu pendant la remise a zéro.

Avant de modifier des valeurs numériques avec fct. 3.1.1, 3.1.5 + 3.1.6 (p.ex. modification de la valeur de fin
d’échélle: voir fct. 3.1.1, ou remplacement du capteur pour la version séparée: voir § 8.2), il est préférable de noter
les états de comptage et de ne remettre & zéro qu'aprés, sinon une valeur de comptage fausse peut s'afficher.



|5.7 Sortie courant | |

[5.7.1 Application I (fct. 3.3.1) |

Application | Programmation Autres fonctions Caractéristiques

par fct. 3.3.1 ou 3.4.1 programmables par fct| des sorties
3.3.743.3.9 voir § 5.7.3

I F SMU |
3.3.1 3.4.1 3.3.74a43.3.9

1 sens écoulement 1 SENS guelconque possible 11

Mesure Aller/Retour 2 SENS INDIC. A/R possible |2

passage A/R- par F

Indication sens INDIC. A/R 2 SENS possible I3

pour F

Indication d’état ARRET quelconque non 4

de fonctionnement

Mesure Aller/Retour I<I10PCT quelconque possible 15

avec 1 affichage

Mesure temps VITESSE.SON. quelconque non | 6

de propagation

Schémas de raccordement des sorties, voir § 2.3.5.

5.7.2 Autres fonctions pour |

Fct. 3.3.2 Echelles pour sorties courant |

Echelles fixes: 0 420 mAou4d a 20 mA

Echelles particulieres: Programmer a¥edTRE ECH. (= autres échelles).
Les valeurs de début et de fin d’échelle sont programmables au choix, ainsi que la valeur seuil de |
sortie courant, voir fct. 3.3.3, 3.3.4 + 3.3.5.

Fct. 3.3.3 Courant pour débit 0% (k)
(apparait uniguement SAUTRE ECH."a été programmé sous fct. 3.3.2).
Echelle deD0 & 16 mAp.ex. 01 mA pour une plage de sortie de 1 a 5 mA).

Fct. 3.3.4 Courant pour débit 100% (Loos)

(apparait uniguement SAUTRE ECH."a été programmé sous fct. 3.3.2).

Echelle deD4 a 20 mAp.ex. 05 mA pour une plage de sortie de 1 to 5 mA). Cette valeur doit dépasser d’au moins 4 m/
celle de la fct. 3.3.3, faute de quoi le contrdle des paramétres décéle une erreur (fct. 4.3.0), voir § 4.2 + 4.3.

Fct. 3.3.5 Valeur seuil maxi }ax.

(apparait uniguement SAUTRE ECH."a été programmé sous fct. 3.3.2).

Echelle deD4 & 22 mAp.ex. 06 mA pour une plage de sortie de 1 to 5 mA, protection des instruments 5 mA). Cette valeu
doit supérieure ou égale a celle de la fct. 3.3.4, faute de quoi le contrdle des paramétres décele une erreur (fat.§.4.0), v
4.2 +4.3.

Fct. 3.3.6 Constante de temps pour |
Echelle programmable par option @©4 a 3.600 secondes.

Fct. 3.3.7 & 3.3.9 Suppression des débits de fuite SMU
Se reporter au § 5.10.

Mesure du vitesse du sofvoir également § 5.17).
» Programmer le vitesse du son mini. et maxi. sous fct. 3.1.8 et 3.1.9.
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5.7.3 Caractéristiques de la sortie courant |

@ 1 Sens d'écoulement

I
L | ax —

T lio0%

gretour Qa”‘i
% 0 100 Max %

Mesure Aller/Retour
Commutation A/R par F

i Imax

" l100%

gretour | 0% Qalli
% Max100 0 100 Max %

@ Indication de sens pour F

I max

l o9

_Qretour _Qaller
% Max 100 0 100 Max %
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F
Contact ouvert
Contact closed

Q_retour Qall_er
% Max100 0 100 Max %

F

L Frnax (125%)

- Fioom
Qretour Qall_er
% Max100 0 100 Max %



Arret
(Indicateur de

oo
Q_retour . . . ; _Qaller
% Max 100 0 100 Max %

@ Mesure AR
(avec 1 afficheur)

) Imax

T l100%

loos
Qretour / Qaller

% Max 100 0 100 Max %

Mesure du vitesse du son

1 Imax

T l100%

l oo

. _ Vson (m/s)
0 Vmin Vmax Max



|5.8 Sortie fréquence F |

[5.8.1 Application F (fct. 3.4.1) |

Application F Programmation Autres fonctions Caractéristiques
par fct.3.4.1 ou 3.3.1 programmables par| des sorties,
fct.3.4.6 2 3.4.8 voir § 5.8.3
F I SMU F
3.4.1 3.3.1 3.4.6a3.4.8
1 Sens écoulement 1 SENS guelconque possible F1
Mesure Aller/Retour 2 SENS INDIC. A/R possible F2
passage A/R par |
Indication sens pour | INDIC. A/R 2 SENS possible F3
Inactivé (= 0 Hz / OV) ARRET quelconque non F4
Mesure du vitesse du son | VITESSE.SON guelconque non F5

Schémas de raccordement des sorties, voir § 2.3.5.

5.8.2 Autres fonctions pour F

Fct. 3.4.2 Unité de la sortie fréquence F

Taux d'impulsions Entrée en impulsions par unité de temps (voir fct. 3.4.3).
Impulsions par unité Entrée en impulsions par unité de volume (voir fct. 3.4.3).
Exemple ddaux d'impulsions

Valeur de fin d’échelle: 1.000 litres par seconde (programmable par fct. 3.1.1).
Taux d’'impulsions: 1.000 impulsions par seconde (programmable par fct. 3.4.3).
Valeur des impulsions: 1 impulsion par litre.

Nouvelle valeur de fin d’échelle: 2.000 litres par seconde (programmable par fct. 3.1.1).
Taux d'impulsions: inchangé (voir ci-dessus), 1.000 impulsions par seconde.

Nouvellevaleur des impulsions: 1 impulsion pour 2 litres.

Exemple dmpulsions/unité

Valeur de fin d’échelle: 1.000 litres par seconde (programmable par fct. 3.1.1).

Valeur des impulsions: inchangé (voir ci-dessus), 1.000 impulsions par seconde.

pour 1.000 litres par seconde 1.000 impulsions par secondel impulsion par litre.

Nouvelle valeur de fin d’échelle: 1.000 litres par seconde (programmable par fct. 3.1.1).

Valeur des impulsions: inchangé (voir ci-dessus) 1 impulsion par litre.

pour 2.000 litres par seconde 2.000 impulsions par secondel impulsion par litre comme auparavant.

Fct. 3.4.3 Taux d'impulsions pour débit 100% (kooo%)
(apparait uniguement STAUX D’'IMP” a été programmé sous fct. 3.2.2).

Echelle: 2,7780J107 & 1.000 impulsions/sec

0,1667 a 60.000 impulsions/min

10 a 3.600.000 impulsions/h
Programmation: Se reporter au § 5.3 “Programmations particuliéres”!

Fct. 3.4.3 Valeur des impulsions
(apparait uniguement §MPUL./UNIT” a été programmé sous fct. 3.4.2).

Unité: Sélectionner a partir de la liste en § 5.1.
Echelle: 0,0001 & 9,9999710° impulsions/unité
Programmation: Se reporter au § 5.3 “Programmations particuliéres”!

Avec cette fonction, les valeurs entréessont pasontréléestoutefois:
Quo0% [valeur des impulsions doit étre inférieur ou égal a 3.600.000 impulsions/h (equivalent & kHz)!

Fct. 3.4.5 Largeur d'impulsions

Cing largeurs d'impulsions3Q / 50 / 100 / 200 / 500 m/sguduvent étre sélectionnées pour des fréquences sortigs (F

fct. 3.4.3) inférieures ou égales a 10 Hz.

(Respecter les intensités de sortie et les échelles de fréquence, voir tableau en § 2.3.3).

Pour les fréquences supérieures & 10 Hz, les largeurs d’'impulsions définies sont fixes (voir 2.3.3.), indépendamment de la
largeur d’'impulsion programmeée (voir ci-dessus).

Fct. 3.4.5 Constante de temps pour F
40 m/sec Constante temps 0,04 secondes (idéale pour le comptage et/ou les dosages).
IDEM | Méme constante de temps que pour la sortie courant I, voir fct. 3.3.6
(intéressant lorsqu’on utilise la sortie fréquence F pour mesurer la valeur instantanée).
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Fct. 3.4.6 a 3.4.8 Suppression des débits de fuite SMU
Se reporter au § 5.10.

Mesure du vitesse du sofvoir également § 5.17).

» Programmer le vitesse du son mini. et maxi. sous fct. 3.1.8 et 3.1.9.

» TAUX D’IMP doit étre programmeé sous fct. 3.4.2 “Unité, sortie fréquence”, sinon le contréle des pararéédlesude
erreur (fct. 4.9.0), voir § 4.2 + 4.3.

» Programmer le taux d’'impulsions pour la valeur de pleine d’échelle du vitesse du son en impulsions par seconde, min
ou heure sous fct. 3.4.3.

5.8.3 Caractéristiques de la sortie fréquence F

@ 1 Sens d’écoulement

F
L oo _
T Fio0%
gretour Qa”‘i
% 0 100 Max %
Mesure Aller/Retour
Commutation A/R par |
F
t Finax (125%) |
- Fi00% | max
lo%
gretour Qall_er _Qretour _Qaller
% Max100 0 100 Max % % Max100 0 100 Max %
@ Indication de sens pour |
F
Contact ouvert
[
[ ‘Imax
" l100%
Contact closed
Q_retour Qall_er Qretour looe Qallui
% Max100 0 100 Max % % Max100 0 100 Max %
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‘ Mise hors circuit @ Mesure du temps de passage

F F
Contact ouvert
" Frnax (125%)
T Fio0%
gretour Qalle_r Vson (m/s)
% Max 100 0 100 Max % 0 Vi Vinax Max

Sortie fréquence pour débit Q= 100% (valeur de fin d’échelle) pour mesure A/R et programmation éNPUL./UNIT
(fct. 3.4.2 + 3.4.3).

La fréquence de la sortie est toujours indiquée par rapport a la programmation de la valeur de fin d’échelig,&ler R
cas de débit aller) ou de la valeur de fin d’échelle retour (en cas de débit retour).

|5.9 Sortie indication d’état S |
[5.9.1 Application S (fct. 3.5.1) |

Application S Programmation par fct. 3.5.1 o )
Fatal error ERR. FATALE (Note: Lorsque l'indication de contact sortie est
Ultrasonic error Us ERREUR fermée, le collecteur de sortie est actif.)

Forward/Reverse indicationy INDIC. A/R Schémas de raccordement, voir § 2.3.5.

Trip point IND.VAL.LIM

Erreur fatale — Erreur de données dans EEPROM 1. (paramétres).
— Données d'étalonnage perdues (EEPROM 2).
— Valeurs d’étalonnage courant.
— Perte des valeurs totalisateurs ou dépassement capacité max du totalisateur.
— RAM erreur.
— ROM erreur.
- F dépassement d’échelle (125%).
- | dépassement d'échelle (125%).

— Tuyau vide.
Le contact est ouvert se produit une erreur fatale et fermé quand il n'y a pas d’erreurs.
Us erreur Un ou deux des canuax de mesure sont en perte de signal. Le contact est ouvert en cas de perte
d’un signal sur un canal de mesure et est fermé s'il n'y pas d’erreur sur les canuax de mesure.
Indic. A/IR Point 1: indication de direction du débit utilisé comme hystérésis en pourcentage de la pleine

échelle sens positif. Le contact est ouvert pendant le débit en sens positif, et est fermé pendant le
débit en sens négatif.

Point de commutation Possibilité d’ouverture et fermeture de sortie indication d’état, lorsque le débit dépassé un point
pré-défini.

Si (point 1 > point 2)  Le contact se ferme si le débit dépasse le point 1 et il s'suleelébit descend sous le point 2.

Si (point 2 > point 1)  Le contact s’ouvre si le débit dépasse point 2 et il se fermeedébit descend sous le point 1.

|5.1O Suppression des débits de fuite (SMU) pour | + F

* En présence de débits faibles, la SMU permet de + F peuvent étre programmés séparément sur les
neutra-liser les sorties courant et fréquence (I+F), afin valeurs indiquées ci-dessous.
d’éviter des erreurs de mesure. | passe a 0/4 mA (fct.
3.3.2) ou &y (fct. 3.3.3) et Fa 0 Hz.

» Lorsque“NON" a été entré avec les fonctions 3.3.7 +
3.4.6, les sorties | + F sont soumises a des seuils de
déclenchement et de coupure fixes, respectivement 0,1
et 0,25% de Qo (valeur de fin d'échelle, voir fct.
3.1.1).

» Lorsque“OUl " a été entré avec les fonctions 3.3.7 +
3.4.6, les seuils de déclenchement et de coupure pour |
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Fct. 3.3.7 Seuil de déclenchement SMU pour | |512 Langue des messages affichés
souhaité?

Répondre paNON ou OUI. Avec la fct. 3.6.1. on peut choisir la langue de I'affichage
Fct. 3.3.8 Seuil de déclenchement pourSMU-I Pareng/taggozsr:télllggs sulvantes:

(n’apparait que siOUI” a été sélectionné sous fct. 3.3.7)
Echelle:01 a 19 POURCEN®e Qg

Lorsque la valeur est inférieure au seuil de |5.13 Code pour entrer en mode programmation?
déclenchement, la sortie courant passe a 0/4 mA (fct. RépondreNON ou OUI sous fct. 3.6.2.

- F francais

3.3.2) ou ady (fet. 3.3.3). « Silaréponse e®ON, il suffit d’appuyer sur la touche

Fct. 3.3.9 Seuil de coupure pour SMU-I - pour accéder au niveau données.

(n’apparait que siOUI” a été sélectionné sous fct. 3.3.7) « Sila réponse esDUI, appuyer sur la touche, puis
Echelle:02 a 20 POURCENTe Qo entrer une séquence de 9 touches pour accéder au

Cette valeur doit étre supérieure a celle sélectionnée avec hiveau données.

fct. 3.3.8, sinon le contrdle des paramétres décele une
erreur (fct. 4.5.0), voir § 4.2 + 4.3. Lorsque la valeur est
supérieure au seuil de coupure, la sortie redevient active.

Fct. 3.4.6 Suppression des débits de fuite (SMU) for F
souhaité?
Répondre paNONou OUI.

Fct. 3.4.7 Seuil de déclenchement SMU-F

(n'apparait que si OUI" a été sélectionné sous fct.
3.4.6).

Echelle:01 a 20 POURCENTe Qo

Lorsque la valeur est inférieure au seuil de déclenche-
ment, la sortie fréquence passe a 0 Hz.

Fct. 3.4.8 Seuil de coupure SMU -F

(n'apparait que si OUI" a été sélectionné sous fct.
3.4.6).

Echelle:02 a 20 POURCENTe Qggo,

Cette valeur doit étre supérieure a celle sélectionnée avec
fct. 3.4.7, sinon le contrdle des paramétres décele une
erreur (fct. 4.6.0), voir 8 4.2 + 4.3. Lorsque la valeur est
supérieure au seuil de coupure, la sortie redevient active.
Raccordements électriques, caractéristiques et program-
mation des sorties, voir § 2.3, 5.7 + 5.8.

|5.11 Mesure A/R pour | ou F |

Raccordements électriques, caractéristiques et program-
mation des sorties, voir § 2.3, 5.7 + 5.8.

Fct. 3.1.7 Définir le sens d’écoulement aller (normal)
(+ou-).

Il s’agit ici de programmer en mode mesure A/R le sens
d'écoulement aller en introduisant “+” ou “-", suivant les
fleches “+” et “-” gravées sur le capteur. Si les fleches
“+" et “” ne sont pas gravees sur le capteur, le sens
“+"est indiqué par le sens de la fleche. Si la suppression
de débit de fuite est active, I'appareil fonctionnera
également en mode A/R.

Fct. 3.1.1 Valeur de fin d’échelle pour débit Qyoe
Permet de programmer la valeur de fin d’échelle. Unité
et échelle, voir 8 5.1 + 5.3.

Fct. 3.1.2 Echelle différente pour débit retour?

Répondre"OUI" si I'on souhaite pour le débit retour une
échelle différente de celle du débit aller. Si ce n'est pas le cas,
répondré’NON".

Fct. 3.1.3 Valeur de fin d’échelle pour débit retour
(n’apparait que siOUI” a été sélectionné sous fct. 3.1.2).
Permet de programmer la valeur de fin d’échelle pour le débit
retour. Unité et échelle, voir § 5.1 + 5.3. Cette valeur ne doit
pas étre > a celle sélectionnée avec fct. 3.1.1, sinon le controle
des parameétres décele une erreur (fct. 4.2.0), voir § 4.3+
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* Code d’entrée 1 programmé en usine:
- - ->00dr 1
* Madification du code d’entrée 1:
SélectionnerCODE ENTR 1sous fct. 3.6.2: entrer
OuUl.
Sélectionner CODE 1 sous fct. 3.6.3 (n'apparait que
si OUl a été entré sous fct. 3.6.2). Appuyer sur la
touche -, affichage:
Code1l
Entrer une séquence quelconque de 9 toudees
fois de suite chaque appui sur une touche est
confirmé par I'affichage d'une ** Si la 1lére série
d’'entrées estdifférente de la 2éme, Iaffichage
indiqueENTREE ERR= entrée erronée).
Appuyer alors sur les touchef et -,
recommen-cer les entrées.

puis

5.14 Etat des sorties pendant la programmation

» Indiguer a l'aide de la fct. 3.6.5 si les sorties doivent

conserver les derniéres valeurs (réglées avant I'entrée

au niveau données).
» Si la réponse estOUl", les valeurs affectées aux

sorties avant I'entrée dans le niveau Données sont

| a0/4 mA (voir fct. 3.3.2)
ou a la valeur dey, (voir fct. 3.3.3).

F ouaO0V correspondant a I'absence
d’'impulsions.

5.15 Unité programmable au choix

Avec les fonctions 3.6.6 a 3.6.8, on peut programmer une
unité de débit quelconque, ou bien, lorsque la masse
volumique du fluide & mesurer est connue et constante,
une unité de poids. L'unité réglée en usine"bdlitre /

h" (hectolitre par heure) a moins qu'une autre unité ait
été demandée par l'utilisateur.

Fct. 3.5.6 Intitulé de I'unité programmable au choix

Unité de volume (ou de masse) par unité de temps.
Texte correspondant au volume (masse): 6 caractéres.
Texte correspondant au temps: 3 caracteres.

La barre de fraction “/"qui apparait en 7éme position
est prédifinie.

Il faut entrer des caractéres A & Z et a a z, des chiffres
049, lesigne + ou - ou un espace (= soulignement) a
chague emplacement.

La touchet permet de faire défiler les caractéres par
ordre alphabétique et les chiffres dans I'ordre indiqué

conservées pendant la programmation. Une fois que
'on a quitté le niveau Données, les sorties prennent
les valeurs correspondant aux nouvelles conditions de

ci-dessus.

» La touche - déplace le curseur d'une position vers

la droite.

service.

» Si la réponse esNON", les sorties reviennent aux
valeurs minimales programmeées:

Fct. 3.6.7 Facteur de conversion quantité Jr
Permet d’entrer le facteug= quantité par 1 fn

Le tableau ci-dessous donne des exemples de texte
indiqués entre parenthéses (...../..).

Exemples d'indication de volume par unité de temps

Unité de volume Facteur ky Entrer Unité Hectolitres Décilitres
Métre-cube Ifr°) 1,0 1,00000E 0 souhaitée: par an par heure
Litres (itre) 1.000 1,00000E 3 Unité h litre d litre
Hectolitre flitre) 10 1,00000E 1 de volume

Décilitre (d litre) 10.000 1,00000E 4 sous fct. 3.6.6

Centilitre € litre) 100.000 1,00000E 5 Factor 10 10.000
Millilitre ( m litre) 1.000.000 1,00000E 6 (voir tableau)

Gallons US (gl U3 264,172 2/64172E 2 Entrer sous 1,00000 E 1 1,00000 E 4
Million de gallons US 2,64172E -4 fot. 3.6.7

(Mgal US) 0,000264172 Unité de temps AN h

Gallons imp. 2,19969E 2 4ESOUS fct. 3.6.6

Gal G 219,969

TP—— TR E Facteur F 31.536.000 3.600
(MGalGB) 0.000219969 (voir tableau) (secondes) (secondes)
Pied-cube Feef) 35,3146 353146 E 1 Ezgtr?’e.g.ssous 3,15360 E 7 3,60000 E 3
Pouce-cubeitich®) 61.024,0 6,10240E 4

Barrel US liquide 6,29874 6,29874E O

US fluid ounces 33.813,5 3,38135E 4
Fct. 3.6.8 Facteur de conversion TempsrF
Permet d’introduire le facteurlen secondes.

Unité de temps Facteur k [secondes] Entrer

Seconde (sec) 1 1,00000E O

Minute (mn) 60 6,00000E 1

Heure (h) 3.600 3,60000E 3

Jour (JOUR) 86.400 8,64000E 4

Année (AN) 31.536.000 3,15360E 7

(& 365 jours)
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Exemples d'indication de poids par unité de temps
Masse volumique du fluide = 1,2 g/cmi = 1.200 kg/m
= poids de 1 rhde fluide = 1.200 kg.

Unité Kilogrammes Tonnes
souhaitée: par minute par heure
Unité de poids kg T

sous fct. 3.6.6

Facteur 1.200 2.646

(voir tableau)

Entrer sous 1,20000 E 3 2,64600 E 3
fct. 3.6.7

Unité de temps mn h

sous fct. 3.6.6

Facteur 60 3.600

(voir tableau)

Entrer sous 6,00000 E 1 3,60000 E 3

fct. 3.6.8
|5.16 Constante primaire GK

Fct. 3.1.6 CONST.CAP. (valeur GK)

La constante d'étalonnage de débit GK est définie en
usine. Niveau:0,5 to 14 dépendant du capteur de
mesure, voir la plaque de I'instrument.

La valuer fct. 3.1.6 ne doit pas étre modifiée!
Exception: remplacement du capteur de mesure (pour
versionnon compact, voir § 8.2).

5.17 Mesure du vitesse du son pour identification d
liquide mesuré

Lorsqu’on mesure des fluides dont la composition varie,
les ondes ultrasonores se propagent plus ou moins vite,
en fonction de la composition rencontrée (par exemple
dans les mélanges huile-eau). La mesure du temps de
propaga-tion des ondes permet de visualiser
instantanément ces changements.
» Lavaleur de fin d’échelle du temps de propagation se
programme avec fct. 3.1.8/3.1.9. Echelle: 0 & 5.000
m/s.

5.18 Repérage de la section de mesure (jour - nom}

 La fonction 3.6.4. permet de programmer des
repérages de section de mesure avec un maximum de
10 digits (p.ex. TQ1-53.211).

» Nécessaire uniquement pour les débitmétres UFM
500... en version HHC ou HART, commandé au
moyen d’un dispositif de communication portable
(commande a distance). Connexion électrique sur la
sortie courant | et commande de la console: voir
notice spéciale.

» Chacun des 10 digits peut consister en l'un des 10
caractéres suivants:
Caractéref\-Z / a-z
Chiffres0-9 ou
Signest / - [ espace (= soulignement).

» Programmation usine: Altometer.
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Partie C Applications particulieres, vérifications de fonctionnement et

entretien

6. Applications particulieres

|6.1 Utilisation en environnement explosif |

Les débitmeétres ultrasoniqgues ADBONIC UFM 500
K-Ex sont reconnus conformes aux normes européennes
en qualité d'appareils électriques utilisables dans des
zones a risque d’explosion.

La classe de température est indiquée dans le certificat de
test joint au certificat d’homologation EEX.

Le certificat d’essai, le certificat de conformité et la
notice de montage sont joints a la notice de montage
spéciale (fournie exclusivement avec les appareils
utilisables en atmaphére explosible).

6.2 Tube de mesure vide

Lorsque le tube de mesure est vide, les deux valeurs de
sortie et I'affichage passent a “zéro” ou aux valeurs
minimales programmées comme pour un débit “zéro”.
C’est-a-dire:
Affichage
Sortie courant

0

0 ou4 mA

ou valeur degh,

(voir fct. 3.3.3)

0 Volt (= pas d'impulsions)

—

—

Sortie fréquence-

Sur le convertisseur UFC 500..., la liste d’erreurs du
menu ‘taz/confirm” indique alors I'erreufTUBE VIDE

voir § 4.4, tandis que lindicateur de signal faible est
éclairé en permanence.

|6.3 Version haute température (> 180°C) |

Le débitmétre ultrasonique AIOSONIC UFM 500 F est
également disponible dans une version spéciale, permet-
tant de mesurer des fluides dont la température est
supérieure a 180 °C. Ce type d'installation est
accompagné d’'une notice de montage complémentaire
spéciale.

6.4 Sondes magnétiques, commande par barreau
magnétique

En option, le convertisseur de mesure UFC 500...peut
étre équipé de sondes magnétiques, voir § 4.1, par. 5.

« Ces sondes permettent de programmer le
convertisseur a l'aide d’'un barreau magnétique, sans
ouvrir le boitier. La fonction des sondes magnétiques
est identique a celle des touches correspondantes.
L’activation des sondes est confirmée par I'apparition
de symboles sur la 1ére ligne de I'affichage.

Appligue I'extérnité bleu du barreau (pdle nord)
contre la vitre, en face de la sonde a activer.

33



7. Vérifications de fonctionnement

7.1 Fonctions de test du convertisseur de mesure
UFC 500... fct. 2.1 a 2.5

[7.1.1 Test de I'affichage, fct. 2.1 |

» Sélectionner la fonction 2.1 comme décrit aux § 4.2
et 4.3.

» Appuyer sur la touch&l pour démarrer le test qui
dure environ 30 secondes.

* Tous les segments des 3 lignes de l'affichage sont
alors sollicités les uns dans les autres.

» La touchel permet d’interrompre le test.

7.1.2 Test de la sortie courant |, fct. 2.2 |

» Pour ce test, connecter un milliamperemetre aux

bornes I/I+ , voir § 2.3.2 et 2.3.5, schéma de
raccordemenfD.
» Sélectionner fct. 2.2 comme décrit aux 8§ 4.2 et 4.3.
e Sélectionner la valeur du courant ¢ 0 mA
¢ 2mMA
+ 4mA
+ 10 mA
* 20 mA
* 22 mA

Le milliamperemetre connecté indique alors la valeur
de courant sélectionnée.

» La touchel permet de terminer le test, la sortie
reprenant alors la valeur momentanée.

|7.1.3 Test de la sortie frequence F, fct. 2.3

» Pour ce test, connecter un totalisateur électronique
(EC) aux bornes Bl et[B voir § 2.3.3 et 2.3.5,
schémas de raccordeméht

o Sélectionner fct. 2.3 comme décrit aux 8§ 4.2 et 4.3.

+ Sélectionner la valeur de fréquernce * 1Hz
. 10 Hz
. 100 Hz
+ 1000 Hz

Le totalisateur connecté indique alors la valeur de
fréquence sélectionnée.

* La touched permet de terminer le test, la sortie
reprenant alors la valeur momentanée.

|7.1.4 Test de la sortie indication d’état S, fct. 2.4 |

Pour ce test, connecter un indicateur électronique aux
bornes B2 et B; voir § 2.3.4 et 2.3.5, schémas de
raccordemen®®. Sélectionner fct. 2.4 comme décrit aux
8 4.2 et 4.3. Sélectionner l'indication d’état avec

* STATUS OFF
* STATUS ON

L’indicateur connecté indique alors lindication d'état
sélectionnée. La touchié permet de terminer le test, la
sortie reprenant alors la valeur momentanée.
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|7.1.5 Test du microprocesseur, fct. 2.5 |

» Sélectionner fct. 2.5 comme décrit aux § 4.2 et 4.3.
» Appuyer sur la touches, I'affichage indiqueTEST
 Le test dure environ 2 secondes et laffichage
indique:
soit : PAS D'’ERR= convertisseeur de mesure correct
soit : ERR= convertisseur éventuellement défectueux
Solution: mettre I'appareil hors tension puis de
nouveau sous tension et recommencer le test. Si
l'affichage indique & nouveau un message
d’erreur, remplacer l'unité électronique, voir §
8.1.

7.2 Contrdle du débit nul avec le convertisseur de
mesure UFC 500 ...

[7.2.1 Calibration du débit nul |

Arréter la circulation du liquide dans le débitmetre. Le
capteur de mesure doit toutefois étemtierement
rempli.

Touche | Affichage Description

- 1.0 USAGE Si code d’entrée 1 sélectionné, voir fct. 3.6.2,
entrer alors le code 1 a 9 digits.

- 1.1.0 |PARAM. BASE

- 1.1.1 |PLEINE ECH

320~ [1.1.4 |CAL.ZERO

- MESURE Sil'affichage indiqueDON.ORIGIN
sélectionneMESURE(valeur mesurée) avec la
toucher.

O CALIB. NON

1 CALIB. OUI

O 0.0 POURCENT  [Exécution de la calibration du zéro (durée env.
20 secondes), affichage du débit momentané en
% de la valeur de fin d’échelle, écart mas.
0,2%; si plus important, vérifier que le débit est
effectivement nul.

MEM NON Sila nouvelle valeur ne doit pas étre prise en
compte, appuyer 5 fois sull = retour en mode
mesure.

1 MEM OuUI
O 1.1.4 |CAL.ZERO Le zéro est programmé sur la nouvelle valeur.
400 e e Mode mesure avec la nouvelle valeur de zéro.

|7.2.2 Valeur zéro fixe

En cas dmpossibilité d’effectuer une calibration réelle
du débit nul, le zéro peut étre programmé sur une valeur
fixe prédéfinie (réglage en usine).

NOTE: Cette procédure pouvant induire des erreurs de
mesure, on lui préférera la procédure de
“calibration réelle du débit nul”, voir § 7.2.1

Touche Affichage Description

- 1.0 USAGE Si code d’entrée 1 sélectionné, voir fct 3.6.2,
entrer alors le code 1 a 9 digits.

N 1.1.0 PARAM. BASKE

N 111 PLEINE ECH

3201 114 CAL. ZERO

- DON. ORIGIN | Si I'affichage indque  MESURE
sélectionneDON. ORIGIN avect .

O 1.1.4 CAL.ZERO |[Le zéro estprogrammé sur la nouvelle
valeur.

A00 | e | e Mode mesure avec la valeur fixe du zéro.




|7.3 Contréle de I'appareil |

Avant toute intervention au niveau des cables, couper I'alimentation !

|Les points de contrdle indiqués dans les cases grises ne peuvent étre effectués que pour les versions séparées! |

La tension d’alimentation du convertissgur non R Brancher une tension
de signal est-elle correcte? d’alimentation correcte!
oui
v
Les cables sont-ils correctement non | Connecter les cables comme décrit dang le
connectés? " paragraph 2.2.3.

oui

UFC 500... convertisseur de signal:
Configurer correctement. Signaler le
changement sur la plaque.

UFC 400... convertisseur de signal:
Consulter l'usine!

v

Les sorties courant et fréequences sont-glles  Non
bien configuées?

v

oui J
A

Les instruments récepteurs sont-ils
correctement connectés aux terminayx non
B1, B, B2, I, I+, Id? (montage en séri¢; =I Connecter comme indique § 2.3!
vérifier la charge, échelles de mesur
compatible avec la sortie courant).

0

oui
A UFC 500... convertisseur de signal:
Le convertisseur de signal est-il non .| Entrer la bonne constante primaire GK.
programmé avec la bonne constante GK? UFC 400... convertisseur de signal:
Consulter l'usine!
oui
v
Réaliser une calibration de zéro a débit UFC 500... convertisseur de signal:
nul. Ce dalage du zérdif\) sur l'afficheu non Prog. zéro comme indique § 7.2.1.
doit étre inférieur a: UFC 400... convertisseur de signal:
NA [m’hr] < DN [mm] x 1.4 x 10° Consulter 'usine!
DN = mesure du compteur
oui
A4
i i non . . . non
Le marquer de perte de signal est-l ° »| Y atildes bulles d'air dans le fluide? |2y  Consulter l'usine!
inactif? (voir § 4.4)
oui
v
_ Eliminer les causes de bulles d’air. | NON R
oul Le marquer de perte de signal est-il inadfif?
oui
VE A

Continue a page suivante
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suite

oui

Remplacer I'unité électronique,

consulter l'usine.

Y

non

UFC 500... convertisseur de signal:

oui

Vérifier la direction du débit, voir non c les i B
§ 5.4. Tous les instruments réceptéuss »| CONnecter els Instruments Irecepteur en
ont-ils un débit dans le bon senson? polarite correcte!
oui UFC 400... convertisseur de signal:
Consulter l'usine!
A 4
Les instruments récepteurs indiqugnt- NonN Veérifier les sorties comme décritay non
ils la bonne valeur? § 7.1.2 + 7.1.3. Fonctionnent-elles
. oui
oui |«
X isseur de signal
L'indication local du début est-ellg non UFC 500... convertisseur de signal: ., nhon !
stable? ———~e&—— Augmenter la constante de temps, fgt Test afficheur, fct. 2.1.
) 3.3.6. La lecture est-elle bonne? Fonctionne t-il?
oui .
oui
— . | oui 1
La systeme fonctionne. <

[”
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8. Entretien

8.1 Remplacement de I'unité électronique du
convertisseur de mesure

Remplacement de 'unité électronique

L'unité électronique UFC 400/S peut remplacer les
convertisseurs de mesure suivants (débitmetres
compacts):

UFC 400 K (UFM 400 K)
UFC 400 F(F = boftier intempéries, version séparée)

L'unité électroniqueUFC 500 S peut remplacer les
convertisseurs de mesure suivan{glébitmétres compacts):

UFC 500 K (UFM 500 K)

UFC 500 F
(F = bottier intempéries, version séparée)

Pour le remplacement sur des appareils en version EX,
utiliser une unité électronique spéciale (cf. notice de
montage spéciale Ex).

Couper I'alimentation avant toute intervention!

1. Dévisser le couvercle du boitier de raccordement avec
la clé spéciale.

2. Débrancher tous les cables des bornes de connexion.

3. Dévisser le couvercle du logement de [l'unité
électronique avec la clé spéciale.

4. Desserrer les vi&, rabattre la platine d’affichage sur
le cété et retirer le connecteBr (cable plat platine
d’affichage). Ne concerne pas le convertisseur UFC
400... !

5. Desserrer les viB a I'aide d’un tournevis cruciforme
[taille 2, longueur de lame mini. 200 mm] et extrtaire
l'unité électronique compléte.

6. Retirer les connecteuf30 1/2 ou CO 1/2 + CO ¥
(en fonction de la version de I'appareil).

7. Vérifier la tension et le fusible d’alimentation F1 de
la nouvelle unité, modifier les réglages ou la
remplacer le cas échéant, voir § 8.3.

8. Remonter dans l'ordre inverse (points 6 & 1).

Important: Le filetage des couvercles de [I'unité

électronique et du boitier de raccordement

doit toujours étre enduit de grasse.

Uniquement pour le convertisseur UFC 500...

9. Aprés remplacement de l'unité électronique, repro-
grammer toutes les données. Le protocole de réglage
indique le réglage standard fait en usine. Avant de
procéder a la programmation comme décrit dans les §
4 et 5, reporter les données spécifiques sur le proto-
cole de réglage.

10. Refaire ensuite impérativement un contréle du zéro et
mémoriser la nouvelle valeur correspondante, voir §
7.2 etfct. 1.1.4.

8.2 Remplacement du capteur de mesure dans les
versions seéparées

» Lors de I'étalonnage en usine, on détermine des valeurs
d'étalonnage spécifiques & chaque capteur de mesure. La
constante GK du capteur est mentionnée sur la plaque
signalétique.

* En cas de remplacement du capteur de mesure, le
convertisseur doit étre reprogrammé.,

Convertisseur UFC 400 F
La programmation est exclusivement réalisée par Krohne.

Convertisseur UFC 500 F
Remettre le compteur interne & zéro comme décrit en §
5.6, en prenant soin de noter au préalable les états de
comptage.

* Entrer la valeur des longueurs sous fct. 5.3.2 et 5.3.3
(dans le menu Service).

» La constante GK du capteur de mesure se programme a
l'aide de la fct. 3.1.6.

* Si le diamétre du capteur a changé, il faut le
reprogrammer a l'aide de la fonction 3.1.5 et entrer la
nouvelle valeur de fin d'échelle pour ;@ avec la
fonction 3.1.1 (en mode A/R voir également fct. 3.1.2 et
3.1.3).

* |l est conseillé de vérifier le zéro (fct. 1.1.4) aprés la
nouvelle programmation, voir § 7.2.

| 8.3 Remplacement du fusible F1 |

A

Couper I'alimentation avant toute intervention!

1. Dévisser le couvercle du boitier daccordement avec la
clé spéciale

2. Desserrer les vid\, rabattre la platine d'affichage sur le
cOté et retirer le connecteuB (cdble plat platine
d’affichage). Ne concerne pas le convertisseur UFC 400...

3. Le fusible F1 est ainsi accessible. Il doit étre remplacé
par le méme type de fusible.

4. Remonter dans l'ordre inverse.
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|8.4 Pivotement de I'affichage |

Pour que laffichage soit horizontal, quelle que soit la
position de montage des débitmeétres UFNO0 K (équipés du
convertisseur de mesure UFC 500 C), on peut faire pivoter la
platine dex 90° ou 18(°.

e Couper l'alimentation !

» Dévisser le couvercle du logement de l'unité électronique
a l'aide de la clé spéciale.

» Déuvisser les 2 vis de fixation de la platine d'affichage.

* Amener la platine dans la position souhaitée.

» Déplacer éventuellement les vis et fixer la platine (ne pas
plier, ni pincer le cable plat).

* Revisser le couvercle du boitier,
préalablement graissé le filetage.

apres en avoir

|8.5 Pivotement du boitier du convertisseur |

Pour atteindre plus facilement les unités de raccordement,
d’affichage et de commande des débitmetres compacts UFM
400K et UFM 500 K, lorsqu’elles sont peaccessi-bles de par
leur position de montage, on peut faire pivoter le boftier du
convertisseur de + 90°C (voir versions 1 & 10 au § 8.6.); ceci
ne concerne pas la version Ex!

Tout défaut consécutif au non-respect des instructions ¢
montage ci-aprés n’est pas couvert par la garantie !

@D

Les cables de raccordement entre le capteur de mesure et
le boitier du convertisseur sont trés courts et peuvent
s’arracher facilement.

Couper I'alimentation,

Monter solidement le débitmétre sur le boitier du
capteur.

Bloquer le boitier du convertisseur de facon a
empécher gu'il ne glisse ou ne bascule.

Desserrer les 4 vis & six pans creux au niveau des
raccords des deux boitiers.

Ne pas soulever le boitier du convertisseur, mais le
faire pivoter avec précaution de 90° maximum, soit
dans le sens des aiguilles d’'une montre, soit dans le
sens contraire. Ne pas essayer de faire levier, si le
joint est collé.

Pour respecter la classe de protection IP 67, maintenir
la surface des raccords en parfait état de propreté, et
serrer les 4 vis & six pans creux uniformément et en
Croix.

Protéger l'interstice entre deux raccords avec de la
peinture anti-corrosion.

8.6 Versions disponibles des débitmetres compacts UFM 400 etUFM 500 K

Les débitmétres compacts sont disponibles en 10 versions différentes, selon le positionnement de la platine d’'affichage et
du boitier du convertisseur et selon le sens d’écoulement programmé. La fleche indique le sens d’écoulement tel qu'il a été

programmé sous fct. 3.1.7 (voir § 4.3 + 5.4).

9. Programmation des tensions et référence des piéces de rechange

Pour plus d'informations a ce sujet, consulter votre agent local!
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Partie D Caracteéristiques techniques, principe de mesure, synoptique

10. Caractéristiques techniques

|10.1 Versions, échelles, précision

Versions
Versions compactes (K) Convertisseur (C) Affichage Capteur (S)
UFM 400 K UFC 400 non UFS 500
UFM 500 K UFC 500 oui UFS 500
UFM 500 K-EEx UFC 500-EEx oui UFS 500
Versions séparées (F)
UFM 400 F UFC 400 non UFS 500 F
UFM 500 F UFC 500 oui UFS 500 F
UFM 500 F-EEx UFC 500 F-EEx oui UFS 500 F-EEXx
Echelles
Valeur de fin d’échelle Qo mini. .
UFM 400: programmation usine maxi.
UFM 500: programmation au choix
de l'utilisateur
Diametre nominal DN en mm DN
QlOO%nir[nf/hr]: E— g x14,2 Ql00%na>[rrf/hr]: DN x0,0¢
[1Loo]
Diametre nominal (DN) en pouces QoM /hrE DN x 0,9 QlOO%naIrng/hr]: DN x 31,2t

Qoo [USGPME DN x 3,9

QoporalUS GM] = DN x 138

Précision de mesure UFM 400/500

Précision

Incertitude de mesure

Incidence de le température

Incidence du nombre de Reynolds (Re)
« installation mono-canal
« installation bi-canal

Reproductibilité
installation mono-canal
installation bi-canal

pour v > 0,5 m/s: +0,5%
pour v< 0,5 m/s: +2,5 mm/s

pour> DN100: # (0,001 x DN [mm]) nYh
pour < DN100: + (0,0015 x DN [mm]) riYh

moins det 0,1% par 10K

+ 1% de la valeur mesurée pour Re > 5.000
+ 0,1% de la valeur mesurée pour Re =100
dans une échelle de Re 1.000-4.000

< 0,3% de la valeur mesurée
< 0,2% de la valeur mesurée
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10.2 Capteur de mesure UFS 500

Connexions brides Pression de service
selon DIN 2501 DN 25to 50: PN 40 40 barz 580 psig
DN 65to 150: PN 16 16 barz 230 psig
DN 200 to 1000: PN 10 10 barz 150 psig
DN 1200 to 2000: PN 6 6 barz 90 psig
DN2200to 3000: PN 2.5 2.5barz 37 psig avec
selon ANSI B16.5 1"to  2”: ANSI Class 150 Ib/Rplein échett 12 bargz 175 psig | 150°C/300°F
selon AWWA 2y"to 12: ANSI Class 150 Ib/RFiein échett 15.8barge 230 psig ] température
14"to 24" ANSI Class 150 Ib/RF 10 bargz145psig o °
26"to  40": MSS-SP44 Class 150 Ib/RF 10 bargz 145 psig
24" to 120": Class B/FF 6 bargz 90 psig
Versions spéciales sur demande

Température du fluide

Versions compactes -50 a +140°C
Versions séparées -50 a +150°C
Version haute température jusqu’a 500°C sur demande

Température ambiante

température du fluids 60°C -25 4 +60°C
température du fluide > 60°C
Versions compactes -25 a +40°C
Versions séparées -25 a +60°C
Classe de protectionIEC 529 / EN 60529) UES 400/500 K UFS 400/500 F
Standard IP 67 équivalent a NEMA 6 IP 65 équivalent & NEMA 4 et 4X
Version spéciale - IP 68 équivalent a NEMA 6
Matériaux
Tube de mesure
DN 25 - 500u 1” - 2" SS 316 L (équivalent & acier inox 1.4404)
DN 65 - 300ou 22" - 12" SS 316 L (équivalent & acier inox 1.4404) ou
SS 316 Ti (équivalent & acier inox 1.4571) dépendre de disponibilité
DN 350 a 3.00@u 14" - 120" Acier
Sonde / boitier sonde
<DN50/<2" SS 316 Ti (équivalent & acier inox 1.4571)
= DN 65 /= 2" SS 316 L (équivalent & acier inox 1.4404)
Brides
DN 25 - 500u 1” - 2" SS 316 Ti (équivalent & acier inox 1.4571)
DN 65 - 3.0000u 2%%" - 120" Acier

Boitier de raccordemen{versions séparéesyonte d’aluminium
Autres matériaux ou revétement UFS 500 sur demande

* Avec peinture polyuréthane

10.3 Convertisseurs de mesure UFC 400 et UFC 500

Versions

Versions compactes (K) Convertisseur de mesure monté sur capteur

Versions séparées (F) Convertisseur avec fixation murale (orientable) et boitier de raccordement supplémentaire
UFC 400... Sans affichage local, tous les paramétres de service sont réglés en usine

UFC 500Q.. Tous les parameétres de service peuvent étre réglés au choix via I'affichage local et<3 touche

L’'UFC 500 est équipé en option avec des sondes magnétiques permettant de programmer
le convertisseur au moyen d’un barreau magnétique, sans ouvrir le boitier.

UFC 500.... - EEX La version EEx-est homologuée selon le standard européen “EEx de ib IICT36
Son fonctionnement est identique a celui de I'UFC 500 en version standard.
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Sortie courant (bornes I+, |, D) Séparée galvaniquement
Fonctions mesure du débit en continu

* mesure de propagation des ondes ultrasonores permettant de déterminer la
e composition du fluide & mesurer
+ sortie indication d’état
Tension 18 vDC
Courant
| 0% pOUr Q = 0% 0al6 mﬁ réglable par pas de 1 mALk= 22 mA)
| 100% pour Q = 100% 4a20m
Suppression des débits de fuite (SMU)
seuil de déclenchement 1 a 19?’ de Qip0% par pas de 1% indépendamment de la sortie impulsions
seuil de coupure 2 a 20%
Mesure A/R (A/R) sens défini par la sortie impulsions ou la sortie indication d’état
Constante de temps 0,04 ou 3.600 secondes, réglable par pas de 1 ou 0,1 ou 0,01 secondes
Charge max a | = 100% < 680 ohms
Sortie impulsions Isolée galvaniquement
Fonctions * mesure du débit en continu

* mesure du temps de propagation des ondes ultrasonores permettant de
« déterminer la composition du fluide & mesurer
* sortie indication d'état

Largeur d'impulsions pour Q = 100%10 a 3.600.000 impulsions par heure
0,167 a  60.000 impulsions par minute
0,0028 a 1.000 impulsions par seconde (= Hz)
en option: impulsions par litre,hou US gallons

Sortie active

Bornes de connexion B1[B I+, | pour totalisateurs électromécaniques (EMC) ou électroniques (EC)

Tension 19-32VDC

Alimentation <50 mA

Taux de charge = 650 ohms pour charge simple et charge équivalente (voir figure 3, page 5)
Sortie passive

Bornes de connexion B1[B collecteur ouvert pour connexion de totalisateurs électroniques (EC) actifs ou

d’appareils électriques

Tension d’entrée
! <32 \bc / < 24 Vac

Charge <150 mA
Suppression des débits de fuite (SMU)
seuil de déclenchement 12 19%L de Qy005 par pas de 1%, indépendamment de la sortie impulsions
seuil de coupure 2 a20%
Mesure aller / retour (A/R) sens défini par la sortie courant ou la sortie indication d’état
Constante de temps 0,04 secondes ou identique a la sortie courant
Sortie indication d’état
+ ERREUR US
* INDIC. A/IR
* IND.VAL.LIM

Sortie active
Bornes de connexion(B, B2, I+, [1  pour indicateurs électromécaniques ou électroniques

Tension 19432 \Wc
Courant <50 mA
Charge = 650 ohms pour charge simple et charge équivaidmtér § 2.3.5, figure 3)

* Charge sur bornes de connexion B1 et B2 en paralléle
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Sortie passive

Bornes de connexionB B2

Tension d’entrée
Charge

Collecteur ouvert pour connexion de totalisateurs électroniques
<32 VDC /<24 VAC

<150 mA

Affichage local pour UFC 500

uniquement
Fonctions d’affichage

Unités d’affichage
Débit instantané

Compteurs

Langue des affichages
Affichage

1ére ligne (haut)
2éme ligne (milieu)
3éme ligne (bas)

3 lignes, affichage LCD rétro-éclairé

Débit instantané, mesure du temps de propagation des ondes ultrasonores, compteur
aller, retour et somme des compteurs (7 digits), programmable individuellement en
affichage permanent ou alterné, affichage des messages d’erreur

litres, frou gallons US par seconde, minute ou heure, 1 unité programmable au
choix (p.ex.. hectolitres par jour ou million gallons US par jour)

litres, mou gallons US ou 1 unité programmable au choix (p.ex.. hectolitres par jour
ou million gallons US par jour), capacité mini. 1 an
Francais, anglais, allemand, néerlandais, autres sur demande

8 digits, 7 segments, chiffres et signes, symboles de validation des touches
10 caracteres, 14 segments affichage texte
5 marqueursy permettant de visualiser I'affichage en cours

Alimentation
1. Version AC

2. Version AC
3. Version AC
4. Version AC/DC

Consommation

230 Vac 1% (200 - 260 V) ou 115A¢ ‘13 (100 - 130 V), fréquence 48 & 63 Hz

200 VAC ‘1% (170 - 220 V) ou 100A¢ 15 (85 - 110 V), fréquence 48 & 63 Hz
48 VaC +13% 24V AC + 13%, 48-63 Hz

+12.5% .
24 Vac “167% (20 - 27 V), 48 4 63 Hz
24 \Ibc 355% (18 - 32 V)

AC: 10 VA env.

DC: 8W env. y compris les capteurs

Boitier
Matériau

Classe de protection
(IEC 529 / EN 60 529)
Version compacte (C)

Versions séparées (F)

Version EEx

Fonte d’aluminium recouverte de peinture polyuréthane

IP 65 équivalent a NEMA 4 et 4X
(Option: IP 67 équivalent a NEMA 6)

IP 65 équivalent a NEMA 4 et 4X
(Capteur: IP 68 en option, équivalent a NEMA 6P)
(Convertisseur: IP 67 en option, équivalent & NEMA 6)
IP 65 (IP 67 en option, équivalent & NEMA 6)

Longueur ligne de signal
Standard

Ligne de signal plus longue
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10.4 Dimensions et poids UFM 400 / 500 -mono-canal
Dimensions en mm (pouces entre paranthéses)

* Dimension b pour versions compactes: voir tableaux (page suivante) ** Pression de service maxi. pour un
pour versions séparées: dimensions b - 165 mm ou b — 6,50” fluide a 150°C / 302°F
DN100 to 3000 & 4” to 120" Pg16 208
(1/2"NPT) (8.19) |
156 e
” [ee]
(6'14) n x dia. d2 \@l T g‘ §
g -
S — A,
; | @l F | %
S| nt - :
O L] A\l
i o
o _é 1 e O B N H (U © ~ 4
a+0.5% f
‘—eJ
Convertisseur UFC 400 F _
convertisseur de signal sans affichage local,
avec fixation murale
208
8.19"
156 (619
(6.14")
177 & §
ﬂ( 83 | T
- + -
Pgl6 115 ‘ .
(1/2'NPT) 453 ﬂ‘ ‘ (4.06")
~ 2 B T T ]
58 ot -
™ (:'\1/ 74 T ] .
| D
Y
Al 10
(0.39")
Pg16
4 1/2'NPT
K= 286 ( )
o~ 95
a? (3.74")
e
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UFEM 400 / 500 mono-canal

Bride Pression Dimensionsen mm (et inch) boid
X oids
SelonDift 2501 _{ de service 4 nx dia. d2 approx. en
Diamétre | Tenue en a b* d e f dia. D (n = nombre) kg (Ib)
nominal | pressior| bar (psig)
DN 10d PN16 | 16 (230)] 300 (11.,81)| 430 (16,93) 110 (4.33) 154 (6,06) - 220 (8,66) 8x18 (8x0,71] 20 (44)
DN 125 PN16 | 16 (230 300 (11,8]) 460 (18,11) 125 (492) 167 (b,57) ; 250 [(9,84) 8x18 (gx0,71) 23 (51)
pN15d PN16 | 16 (230)] 350 (13,78) 492 (1937)| 143 (563)| 181 (7.13) - 285 (11,22) 8x22 (8x087 28 (62)
DN 200 PN10 | 10 (150 400 (157%) 539 (21,2) 170 (6l69) 201 (F.91) ; 340 (1339) 8x22 (8x087) 38 (84)
pN2sd PN10 | 10 (150)] 450 (17,72)| 594 (2339) 198 (7.80) 229 (9,02) - 395 (1555) 12x22(12x087] 45 (99)
DN 300 PN10 | 10 (150 500 (19,69) 645 (2589) 223 (8|78) 254 (1,00) ; 445 (1752) 12 x22 (1% 0,87) 54 (121)
pDN3sd PN10 | 10 (150)] 600 (2362)| 692 (27,24) 253 (9.96) 272(10,71)] 253 (9,96)] 505 (19,88) 16x22(16x0,87] 67 (149)
DN40d PN10 | 10 (150 600 (23,60) 748 (2945)  283(1114) 297 (1169)  283(l1,14) 565 [(22.24) 16x 26 (1 x 1,02) 81 (179)
DN 4sd PN10 | 10 (150)] 700 (27.56)| 798 (31,42) 308 (12.13)| 323(12,72)| 308(12,13)| 615 (24,21) 20x26 (20x1,02] 92 (203)
DN50d PN10 | 10 (150 700 (2756) 852 (33%4)  335(13)19) 348 (1B70)  335(13,19) 670 [26,38) 20x26(2Px1,02) 111 (245)
pNssd PN10 | 10 (150)] 900 (35.43)| 932 (36,69) 390 (1535) 373(1469) 390(1535)| 780 (30,71) 20x30(20x1,18] 218 (481)
DN60d PN10 | 10 (150 900 (3548) 958 (37,J2)  390(15/35) 399 (1b71)  390(1535) 780 [30,71) 20x30(2px1,18 183 (403)

DN 650 PN10 | 10 (150)] 1.000 (39,37) 1.040 (40,92) 448 (17,64)| 423 (16,65)| 448(17,64)) 895 (3524) 24x30(24x1,18] 316 (697)

DN 700 PN10 | 10 (150 1.000 (39,3]) 1.066 (41,p7) 448 (17,64) 449 (17,68) 448 (17,64) 895 |(3524) 24x30(}x118) 279 (615)
DN 750 PN10 | 10 (150)] 1.100 (43,31) 1.152 (4535) 508 (20,00)) 474 (18,66) 508 (20,00)( 1015 (39,96) 24x33(24x1,30] 431 (950)

DN80d PN10 | 10 (150 1100 (43.3)) 1.177 (46,4) 508 (2,00) 500 (119,69) 508 (20,00) 1015 [(39,96) 24x33(4x1,30) 373 (822)
DN 850 PN10 | 10 (150)] 1.200 (47,24) 1.251 (49,25) 558(21,97)) 523(20,59)| 558 (21,97)| 1115 (43,90) 28x33(28x1,30] 524 (1.155)

DN90d PN10 | 10 (150 1.200 (47,2}) 1.278 (50,1) 558 (21,97) 548 (21,57) 558 (1,97) 1115 [(43,90) 28x33(48x1,30) 489 (1.078)
DN 950 PN10 | 10 (150)] 1.300 (51,18) 1361 (53,58) 615(24.21)] 574 (22,60)| 615(24,21)| 1230 (48,43) 28x36(28x1,42] 694 (1.530)

DN 1.000 PN10 | 10 (150 1.300 (51,1B) 1.386 (54/57) 615 (24,21) 599 (43,58) 615 ([24,21) 1230 |(48,43) 28x36(}8x1.42) )611(1.347
DN120d PN 6 | 6 (90)] 1500 (59,06) 1.576 (62,05) 703 (27,68) 703 (27,68)| 703 (27,68)| 1405 (55,31) 32x33(32x1,30] 577 (1.272)

DN 1.400 PN 6 6 (90 1.700 (66,98) 1.788 (70,89) 815 (34,09) 803 (31,61) 815(82,09) 1630 [(64,17) 36x36(§6x1,42) 6)842(1.85
DN160d PN 6 | 6 (90)] 2000 (7874) 1.989 (78,31) 915(36,02)) 902 (3551)| 915(36,02)] 1830 (72,05) 40 x 36 (40 x 1,42] 1.209 (2.665)

DN 1.800 PN 6 6 (90| 2200 (787%) 2196 (8646) 1.023(40,28) 1.001(39,41) 1.023(40,28) 2045|(80,51) 44 x 39 (4 x 8658.49T)5
DN200d PN 6 | 6 (90)] 2400 (94.49) 2.405 (94,69) 1.133(44,61) 1.100(43,31) 1.100(43,31)| 2265 (89,17) 48x 42 (48 x 1,65] 2.055 (4.530)
DN220d PN 24 25(37 2.600 (103,36) 2.578 (101)50) 1203 (47,36)  1.201 (47,28)  1.203[47,36) 2405 (94,69) 52 x 33 (b2 x BI@)228)91

DN 2.400 PN 25| 25(37)| 2.800(110,24) 2.778 (109,37) 1.303(51,30) 1.301 (51,22)[ 1.303 (51,30)| 2605 (102,56) 56 x 33 (56 x 1,30] 2.262 (4.987)
DN260d PN 24 2537  3.000(1181f) 2978 (117[24)  1.403 (5524) 1401 ($516) 1.403[5524) 2805[110,43) 60 x 33 (b0 x 1,36)807).634

DN 2.80d PN 25| 25(37)| 3.200(125,98) 3.192 (125,67) 1.515(59,65) 1.501(59,09) 1.515 (59,65) 3030 (119,29) 64 x 36 (64 x 1,42) 3.550 (7.826)
DN3.00d PN 2§ 25(37)  3.400(133,86) 3.392(133)54) 1.615(63,58) 1.601($3,03) 1.615(63,58) 3230§127,17) 68 x 36 (b8 x 1,49)262)201

Bride Pression Dimensionsen mm (et inch)
selonANSI B16.5 de Poids
et AWWA service** ) n x dia. d2 approx. en
Diam. | Tenue en en a b d € f dia. D (n = nombre) kg (Ib)
nominal| pression | bar (psig
4" 150 Ibs| 16 (230)] 300 (11,81)] 430 (16,93) 114 (449)| 151 (5,94) - 228,66 (9,00 8x191 (8x0,74 24 (53)
5" 150 Ibs| 16 (230 300 (11,8]) 459 (18,07) 127 (5/00) 164 (6,46) - 2540 (10,000 8x222 (4x0,87) 26 (57)
6" 150 Ibs| 16 (230)] 350 (13,78)| 484 (19,06)) 140 (551) 177 (6,97) - 2794 (11,00 8x222 (8x087 32 (71)
8" 150 Ibs| 10 (150 400 (15,79) 540 (21,26) 171 (6[73) 201 (1.91) - 342,9 (1350) 8x222 (4x0,87) 46 (101)
10" 150 Ibs| 10 (150)] 450 (17,72)| 600 (23,62) 203 (7,99) 229 (9,02) - 406,4 (16,00 12x254(12x1,0d 59 (129)
12" 150 Ibs| 10 (150 500 (19,69) 663 (26,10) 241 (9|49) 254 (10,00) - 482,6 (19,000 12 x 25,4 (1§ x 1,00) 85 (188)

14" | 1501bs| 10 (150)] 800 (31,50)( 706 (27,80) 267 (10,51)| 272 (10,71)| 267 (10,51)| 5334 (21,00f 12x286(12x1,13 110 (242)
16" | 1501bs| 10 (150] 800 (31,50) 763 (30,04) 298 (11|73) 297 (11,69) 298(]1,73) 5969 [23,50) 16x28,6(§6x1,13) 137 (303)
18" | 1501bs| 10 (150)] 900 (35.43) 808 (31,81) 318(1252)| 323(12,72)| 318(12,52) 6350 (2500f 16x317 (16x1,24 157 (347)

20" | 1501bs| 10 (150] 900 (354%) 866 (34,09) 349 (13|74) 348 (1$,70)  349(]13,74) 6985 [(27,50) 20x31,7(J0x125) 200 (440)
22" | 150lbs| 10 (150)] 1.100 (43,31) 917 (36,10)| 375 (14,76)| 373 (14,69) 375(14,76)| 7493 (29,50) 20x34,9(20x1,37] 228 (502)

24" | 1501bs| 10 (150] 1.100 (433]) 974 (38,5) 406 (1598) 399 (1p,71) 406 (15,98) 8128 |(32,00) 20x34,9(h0x137) 8p58 (56
26" | 1501bs| 10 (150)| 1.200 (47,24) 1.027 (40,43) 435(17,13)| 423 (16,65)| 435(17,13)| 869,9 (3425) 24x34,9(24x137] 291 (641)

28" | 1501bs| 10 (150] 1.200 (47,2%) 1.082 (42,p0) 464 (1427) 449 (1f7.68) 464 ([8.27)  927,1 [(36,50) 28x 34,9 (b8 x1,37) 753p42
30" | 150lbs| 10 (150)| 1.300 (51,18) 1.136 (44,72) 492 (19,37)| 474 (18,66)] 492(19,37)| 984,2 (38,75) 28x34,9(28x1,37] 390 (860)
32| 1501bs| 10 (150] 1.300 (51,18) 1.200 (47,p4)  530(20,87) 500 (19,69) 500 (19,69)  1.060,4 |(39,96) 28 x 41,3 (P8 x 1,63)L.015)60
34" | 150Ibs| 10 (150)| 1.400 (55,12) 1.249 (49,17) 556 (21,89)| 523 (20,59)| 556 (21,89)| 1.111,2 (43,75] 32x41,3(32x1,64 515 (1.135)
36" | 150lbs| 10 (150] 1.400 (55,1p) 1.304 (51,B4) 584 (2299) 548 (2,57) 584 (P2,99) 1.1684 |(46,00) 32x 41,3 (B2 x 1,63)L.35H14
38" | 150Ibs| 10 (150)] 1.500 (59,06) 1.365 (53,74) 619 (24,37)| 574 (22,60)| 619 (24,37)| 1.238,2 (48,75] 32x41,3(32x1,64 706 (1.557)
40" | 1501bs| 10 (150] 1.500 (59,0f) 1.416 (55,/5)  645(2539) 599 (2B,58)  645(P539) 1.289,0 |(50,75) 36 x 41,3 (B6 x 1,63)L.682)63

—~ o~ o~

48" |AWWAB | 6 (90)| 1.700 (66,93) 1.629 (64,13) 756 (29,76)| 703 (27,68)| 756 (29,76)| 1.511,3 (59,50] 44x41,3 (44x1,6q 991 (2.184)
56" |AWWAB | 6 (90)] 1.900 (74,80) 1.846 (72,6B)  873(34,87) 803 (3161)  873(3,37) 1.746,2 (68,75) 48 x 47,6 (4B x 1,87)2.60832
64" |AWWAB | 6 (90)| 2.200 (86,61) 2.090 (82,28) 1.016 (40,00 902 (3551)| 1.016 (40,00) 2.032,0 (80,00] 52x47,6(52x 1,87 1.798 (3.965)
72 |AWWAB | 6 (90)| 2.400 (94,49) 2.272 (89.4F) 1.099 (43p7) 1.001(39,41) 1.099 (43,27) 2.197,1 k86,50) 60 x 47,6 (§0 xarB7Y4.366)
80" |[AWWA:B | 6 (90)| 2.600 (103,36) 2.453 (96,57) 1.181 (46,50) 1.100 (43,31)| 1.181(46,50)| 2.362,2 (93,00] 64 x 54,0 (64x2,1i 2285 (5.037)
88" |AWWAB | 6 (90)| 2.800(110,24) 2.728(107,4p) 1.353(53p7) 1.201(47,28) 1.353(§3,27) 2.705,1 (106,50) 68 x 60,3 (§8 x 2,37{6.1B8p3
96" |AWWA:B | 6 (90)| 3.000 (118,11) 2.913 (114,69) 1.438 (56,61)| 1.301 (51,22)| 1.438 (56,61) 2.876,5(113,25] 68x 60,3 (68x 2,37 3.111 (6.859)
104" [AWWAB | 6 (90)] 3.200(12598) 3.099 (122,01)  1.524 (6000) 1.401 (5%,16) 1.524 (§0,00)  3.048,0 (J.20,00) 72 x 66,7 (J2 x 25H3(7.418p
112" [AWWAB | 6 (90)| 3.400 (133,86)| 3.372 (132,76) 1.695 (66,73)| 1.501 (59,09)| 1.695 (66,73) 3.390,9 (133,50 76 x 73,0 (76 x 2,87 5.162 (11.380)
120" [AWWAB | 6 (90)] 3.600(141,73) 3.558(140,08) 1.781(70f12) 1.601(63,03) 1.781(]0,12) 3.562,4 (|.40,25) 76 x 73,0 (|6 x 2B7)3.3.08
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10.5 Dimensions et poids UFM 400 / 500 bi-canal

Dimensions en mm (pouces entre parentheses)

* Dimension b pour versions compactes: voir tableaux (page suivante)
pour versions séparées: dimensions b - 165 mm ou b — 6,50”

** Pression maxi. de service pour un

fluide & 150°C / 302°F
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UFM 400 / 500 bi-canal

46

Bride (standard) . Dimensionsen mm (et inch) .
selonDIN 2501 Press_lon d Poids
Ganewe T rewe ol oy | @ . : : N LI o A
nominal | pression
DN 25| PN 40 10 (150) 250 (9,84)] 368 (14,49) - 192 (7,56) - 115 (4,53) 4x14 (4x0,36) 15 (33)
DN 32| PN 40 10 (150) 260 (10,28) 381 (15,00) - 196 (7[2) - 140 (p,51) 4x18 (440,71) 17 (38)
DN 40| PN 40 10 (150) 270 (10,63)] 388 (15,27) - 206 (8,11) - 150 (5,91) 4x18 (4x0,71) 19 (42
DN 50| PN 40 10 (150) 300 (11,8}) 401 (15,19) - 234 (9,p1) - 165 (p,50) 4x18 (440,71) 20 (44)
DN 65| PN 40 10 (150) 300 (11,81) 438 (17,24) 62 (2,44) 133 (5,24) - 185 (7,28) 8x18 (8x0,71) 16 (36)
DN 80| PN 40 10 (150) 300 (11,8}]) 458 (18,03) 85 (3,84) 138 (9,43) - 200 [(7,87) 8x18 (8k0,71) 18 (40)
DN 100| PN 16 10 (150) 350 (13,78)] 430 (16,93) 102 (4,02) 146 (5,75) - 220 (8,66) 8x18 (8x0,71) 20 (44)
DN 125| PN 16 10 (150 350 (13,78) 460 (18,11) 109 (4)29) 160 (6,30) - 250 [(9,84) 8x18 (8K0,71) 23 (51)
DN 150| PN 16 10 (150) 350 (13,78)] 492 (19,37) 115 (4,53) 172 (6,77) - 285 (11,22) 8x22 (8x0,87) 28 (62)
DN 200{ PN 10 10 (150 400 (15,7%) 527 (20,f5) 127 (5)00) 190 (7.48) - 340 ([13,39) 8x22 (8K0,87) 38 (84)
DN 250( PN 10 10 (150) 400 (15,75)] 599 (23,58) 141 (5,55) 213 (9,39) - 395 (15,55) 12 x 22 (12 x 0,87) 45 (99)
DN 300{ PN 10 10 (150 500 (19,69) 652 (25,67) 154 (6)06) 235 (9.25) - 445 ([L7,52) 12x 22 (12Jx 0,87) 54 (121)
DN 350 PN 10 10 (150) 500 (19,69) 692 (27,24) 163 (6,42) 251 (9,88) 253 (9,96) 505 (19,88) 16 x 22 (16 x 0,87) 67 (148)
DN 400{ PN 10 10 (150 600 (23,6P) 748 (29,45) 175 (6J89) 273 (19,75) 283 (11,14) 565 (22,24) 16 x 26 (1 x 1,02) 81 (179
DN 450 PN 10 10 (150) 600 (23,62) 798 (31,42) 188 (7,40) 295 (11,61) 308 (12,13) 615 (24,21) 20 x 26 (20 x 1,02) 92 (203)
DN 500 PN 10 10 (150 600 (23,6P) 852 (33,b4) 201 (7/91) 316 (12,44) 335 (13,19) 670 (26,38) 20 x 26 (2§ x 1,02) 111 (245
DN 550 PN 10 10 (150) 600 (23,62) 932 (36,69) 213 (8,39) 339 (13,35) 390 (15,35) 780 (30,71) 20x30(20x 1,18)] 218 (481)
DN 600 PN 10 10 (150 600 (23,62) 958 (37.12) 226 (8J90) 361 (14,21) 390 (15,35) 780 ((30,71) 20x 30 (2 x 1,18) 183 (403
DN 650 PN 10 10 (150) 700 (27,56)| 1.040 (40,92 238 (9,37) 382 (15,04) 448 (17,64) 895 (35,24) 24x30(24x1,18)| 316 (697)
DN 700{ PN 10 10 (150 700 (27,56) 1.066 (41,p7) 251 (9|88) 404 (1%,91) 448 (17,64) 895 |(35,24) 24 x 30 (2§ x 1,18) 279 (615
DN 750 PN 10 10 (150) 800 (31,50)| 1.152 (45,35 264 (10,39) 426 (16,77) 508 (20,00) | 1.015 (39,96) 24 x33 (24x1,30)] 431 (950)
DN 800 PN 10 10 (150 800 (31,5¢) 1.177 (46,B4) 277 (10[91) 448 (17,64) 508 (20,00)  1.015 |(39,96) 24 x 33 (2t x 1,30) 373 (822
DN 850 PN 10 10 (150) 900 (35,43)| 1.251 (49,25 288 (11,34) 468 (18,43) 558 (21,97)| 1.115 (43,90) 28 x 33 (28x 1,30)] 524 (1.155)
DN 900 PN 10 10 (150 900 (354P) 1.278 (50,B1) 301 (11/85) 490 (19,29) 558 (21,97) 1.115 |(43,90) 28 x 33 (2B x 1,30) 489 (1.07¢
DN 950( PN 10 10 (150) | 1.000 (39,37) 1.361 (53,58 314 (12,36) 512 (20,16) 615 (24,21)| 1.230 (48,43) 28x 36 (28x 1,42)] 694 (1.530)
DN 1.000| PN 10 10 (150 1.000 (39,3[7) 1.386 (54/57) 326 (12,83) 534 (2[L,02) 615 (P4,21) 1.230 ((48,43) 28x36(48x1,42) 47)611 (1.3
DN 1.200| PN 6 6 (90) | 1.200 (47,24) 1.576 (62,05 378 (14,88) 624 (24,57) 703 (27,68)| 1.405 (55,31) 32x33(32x1,30)] 577 (1.272)
DN 1.400| PN 6 6 (90 1.400 (55,1p) 1.788 (70[39) 428 (16{85) 711 (2§,99) 815 (B2,09) 1.630 |(64,17) 36 x 36 (Fb x 1,42) 856)342 (1.
DN 1.600| PN 6 6 (90)| 1.600 (62,99) 1.989 (78,31 478 (18,82) 797 (31,38) 915 (36,02) | 1.830 (72,05) 40 x 36 (40 x 1,42)] 1.209 (2.665)
DN 1.800| PN 6 6 (90 1.800 (70,8F) 2.196 (86{46) 527 (20,75) 882 (3#1,72) 1.023 (#0,28)  2.045 [ (80,51) 44 x 39 (44 x 1,543.497)586
DN 2.000| PN 6 6 (90) | 2.000 (78,74) 2.405 (94,69 577 (22,72) 968 (38,11) [ 1.133 (44,61)| 2.265 (89,17) 48 x 42 (48 x 1,65)] 2.055 (4.530)
DN 2.200| PN 2.5 2,5 (37 2.200 (86,61) 2.578 (101/50) 627 (24,69) 1.056 (41,57) 1.203 (47,36) 2.405| (94,69) 52 x 33 ($2 x 1803.228)9
DN 2.400| PN 2.5 2,5(37) | 2.400 (94,49) 2.778 (109,37 677 (26,65)| 1.142(44,96)| 1.303(51,30)| 2.605 (102,56) 56 x 33 (56 x 1,30)] 2.262 (4.987)
DN 2.600| PN 2.5 2,5 (37 2.600 (103,36) 2.978 (117/24) 727 (24,62) 1.229 (48,39) 1.403 (55,24) 2.085(110,43) 60 x 33 (§0 x 1,3(H.80D.634
DN 2.800| PN 2.5 2,5(37) | 2.800(110,24) 3.192 (125,67 777 (30,59) | 1.315(51,77)| 1.515(59,65)| 3.030(119,29) 64 x 36 (64 x 1,42)] 3.550 (7.826)
DN 3.000| PN 2.5 2,5 (37 3.000 (118,12f1)  3.392 (133|54) 827 (34,56) 1.402 (95,20) 1.615 (63,58) 3.230(127,17) 68 x 36 ($8 x 1,4¢9.262).201
Bride (standard) Dimensionsen mm (et inch)
selonANS| B16.5 | Pression dej Poids
SLAWWA service™ ) 4 n x dia. d2 approx. en
Diamétre Tenue en o a b d € f dia. D (n = nombre) kg (Ib)
r > bar (psig)
size pression
1" 150 Ibs 10 (150) 250 (9,48)] 365 (14,37) - 192 (7,56) - 1079 (4,25] 4x159 (4x0,63 15 (33)
1v2"l 150 Ibs 10 (150) 260 (10,28) 370 (14,%6) - 196 (7,72) - 1175 (4,62) 4x159 (4fx0,63) 17 (38)
1%"| 150 Ibs 10 (150) 270 (10,63)| 377 (14,84) - 206 (8,11) - 127,0 (5,00] 4x159 (4x0,63 19 (42)
2" 150 Ibs 10 (150) 300 (11,81) 395 (15,945) - 234 (9,21) - 152,4 (6,000 4x19,1 (4K0,75) 20 (44)
25" 150 Ibs 10 (150) 300 (11,81) 434 (17,09)] 62 (2,44)| 133 (5,23) - 177,8 (7,000 4x19,1 (4x0,75 16 (36)
3" 150 Ibs 10 (150) 300 (11,81) 453 (17,83) 85 (334) 138 (5/43) - 190,5 |(7,50) 4x19,1 (4x0,75) 18 (40)
4" 150 Ibs 10 (150) 350 (13,78)] 430 (16,93)] 102 (4,02 146 (5,75) - 228,6 (9,00 8x19,1 (8x0,75 24 (53)
5" 150 Ibs 10 (150) 350 (13,78) 459 (18,07) 109 (4,29) 157 (6/18) - 254,0 (10,000 8x22,2 (§x0,87) 26 (57)
6" 150 Ibs 10 (150) 350 (13,78)| 484 (19,06)] 115 (4,53 168 (6,61) - 279,4 (11,00 8x22,2 (8x0,87 32 (71)
8" 150 Ibs 10 (150) 400 (15,7%) 540 (21,26) 127 (4,00) 190 (7)48) - 342,9 (L13,50) 8x22,2 (§x0,87) 46  (101)
10" 150 Ibs 10 (150) 400 (15,75)| 600 (23,62)) 141 (5,555 213 (8,39) - 406,4 (16,00] 12 x 25,4 (12 x 1,04 59 (129)
12" 150 Ibs 10 (150) 500 (19,69) 663 (26,10) 154 (§,06) 235 (9]35) - 482,6 (19,00) 12 x 25,4 (1} x 1,00) 85 (188)
14" 150 Ibs 10 (150) 700 (27,56)] 706 (27,80) 163 (6,42 251 (9,88) 267 (10,51) [ 533,4 (21,00] 12 x 28,6 (12 x 1,13 110 (242)
16" 150 Ibs 10 (150) 800 (31,50) 763 (30,04) 175 (§,89) 273 (10}75) 298 (11,73) 596,9 |(23,50) 16 x 28,6 (36 x 1,13) 137 (303
18" 150 Ibs 10 (150) 800 (31,50)| 808 (31,81)] 188 (7,40 295 (11,61) 318 (12,52) [ 635,0 (25,00] 16 x 31,7 (16 x 1,29 157 (347)
20" 150 Ibs 10 (150) 800 (31,50) 866 (34,09) 201 (7,91) 316 (1244) 349 (13,74) 698,5 |(27,50) 20 x 31,7 (30 x 1,25) 200 (440
22" 150 Ibs 10 (150) 800 (31,50)| 917 (36,10)] 213 (8,39)] 339 (13,35) 375 (14,76) | 749,3 (29,50] 20 x 34,9 (20 x 1,37 228 (502)
24" 150 Ibs 10 (150) 800 (31,50) 974 (38,35) 226 (§,90) 361 (1421) 406 (15,98) 812,8 |(32,00) 20 x 34,9 (30x 1,37) 258 (568
26" 150 Ibs 10 (150) 900 (35,43)| 1.027 (40,43) 238 (9,37) 382(15,04) 435 (17,13) [ 869,9 (34,25] 24 x 34,9 (24 x 1,37 291 (641)
28" 150 Ibs 10 (150) 900 (35,43) 1.082 (42,0) 251 (9,88) 404 (15,91) 464 (18,27) 927,1 |(36,50) 28x34,9 (§8x1,37) 53p42 (7
30" 150 Ibs 10 (150) | 1.000 (39,37) 1.136 (44,72) 264 (10,39) 426 (16,77) 492 (19,37) | 984,2 (38,75] 28 x 34,9 (28 x 1,37 390 (860)
32" 150 Ibs 10 (150)] 1.000 (39,3f) 1.200 (47,p4) 277 (10,91) 448 (17,64) 530 (30,87) 1.060,4 | (39,96) 28x 41,3 (8 x 1,63)1.01%)60 (
34" 150 Ibs 10 (150) | 1.100 (43,31) 1.249 (49,17) 288 (11,34 468 (18,43) 556 (21,89) [ 1.111,2 (43,75( 32x41,3(32x1,6§ 515 (1.135)
36" 150 Ibs 10 (150)] 1.100 (43,3]) 1.304 (51,B4) 301 (11,85) 490 (19,29) 584 (32,99) 1.168,4 | (46,00) 32x41,3 (B2x 1,63)1.35314 (
38" 150 Ibs 10 (150) | 1.200 (47,24) 1.365 (53,74) 314 (12,36 512 (20,61) 619 (24,37) [ 1.238,2 (48,75 32x41,3(32x1,6§ 706 (1.557)
40" 150 Ibs 10 (150)] 1.200 (47,2f) 1.416 (55,(5) 326 (1%,83) 534 (21,02) 645 (35,39) 1.289,0 | (50,75) 36 x 41,3 (B6 x 1,63)1.682)63 (
48" | AWWA:B 6 (90) | 1.400 (55,12) 1.629 (64,13) 378(14,88| 624 (24,57) 756 (29,76) [ 1.511,3 (59,50 44 x 28,6 (44x 1,13 991 (2.184)
56" | AWWAB 6 (90) ] 1.600 (62,99) 1.846 (72,6B) 428 (16/85) 711 (27,p9) 873 (34,37) 1.746,2 [68,75) 44 x 34,9 (4 x 1,37)(2.60832
64" | AWWA:B 6 (90) | 1.800 (70,87) 2.090 (82,28) 478(18,82) 797(31,38) | 1.016 (40,00)( 2.032,0 (80,00 52 x 34,9 (52x 1,34 1.798 (3.965)
72" | AWWAB 6 (90) | 2.000 (78,74) 2.272 (89,4p) 527 (20{75) 882 (34,[r2) 1.099 (48,27) 2.197,1 |(86,50) 60 x 34,9 (40 x 1,37)(4.266]1
80" | AWWA:B 6 (90) | 2.200 (86,61) 2.453 (96,57) 577 (22,72 968(38,11) | 1.181 (46,50)( 2.362,2 (93,00 64 x 41,3 (64 x 1,64 2.285 (5.037)
88" | AWWAB 6 (90) | 2.400 (94,49) 2.728(107,4D) 627 (24)69) 1.056 (4167) 1.353 (5B,27) 2.705,1 ([L06,50) 68 x 47,6 (48 x 1,87)(6.13883
96" | AWWA:B 6 (90) | 2.600 (103,36)] 2.913 (114,69) 677 (26,65 1.142 (44,96) | 1.438 (56,61)( 2.876,5 (113,25 68 x 47,6 (68 x 1,8 3.111 (6.859)
104" | AWWA:B 6 (90) | 2.800(110,24) 3.099 (122,01) 727 (28[62) 1.229 (48{39) 1.524 (6p,00) 3.048,0 (L20,00) 72 x 54,0 (J2 x 2,13)(7.43.8p5
112" | AWWA:B 6 (90) | 3.000(118,11) 3.372(132,76) 777 (30,59) 1.315(51,77) | 1.695 (66,73)| 3.390,9 (133,50 76 x 60,3 (76 x 2,379 5.162 (11.380)



120" | AWWAB | 6 (90) | 3.200(12598) 3.558(140,08) 827 (32[56) 1.402(55[20)  1.781(7p,12) 3.562,4 (140,25) 76x 60,3 (}6 x 2,3713.38pB9
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11. Principe de mesure

La durée de propagation d’une onde sonore qui se propage d'unLes ondes ultrasonores se propagent
point donné a un autre, dans le sens d’écoulement d’un fluide, edt point A au point B a la
inférieure a celle d’'une onde sonore se déplagant en sens inversetesse: Vpg = G T Vi X UBY

La mesure du deébit par ultrasons est fondée sur ce principe, les et, inversement, du point B au
différences de temps de propagation fournissant une indication $fint A, a la vitesse: Voo = G — V,, X ad
la vitesse d’écoulement du fluide a mesurer.

Pour les différents temps de
propagation, on obtient, du t = L
point A au point B: 8 —Q) +v_ X a0

Version bi-canal: Les sondes ultrasonores A + B et A’ + B’ sont
disposées symétriquement sur I'extérieur du tube de mesure.

Version mono-canal:Les sondes ultrasonores A + B sont td int B int A:
disposées symétriquement avec un angle de 280’extérieur et du point b au point A: _ L

du tube de mesure. BA _
La vitesse moyenne de propagation G ~ Vi % G50

Chaque section de mesure (A + B and A’ + B’) forme un Vm du fluide a mesurer se calcule
angled avec I'axe du tube. d’'apres les deux dernieres equan\c/)ns_: 9 T — T
. . t, xt
tag €t 4 SONt Mesurés en continu. a8 TBA
A (A) Emetteur et récepteur
B (B') Emetteur et récepteur
L Distance entre les sondes ultrasonores
Vi Vitesse moyenne d'écoulement du fluide & mesure

tas (Vag) Temps de propagation (vitesse de son)
des ondes sonores du point A au point B

Co Vitesse de I'onde dans le fluide a mesurer

GK Constante de calibration

¢ Angle entre I'axe du tube et la section de

mesure.
Version bi-canal Version mono-canal
— B(B’)
A B | Q |
Co tga
A B Vim % Vin
tas

:l>v
o
>
P
j>v
~—
<
h
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12. Schéma synoptique

|12.1 Convertisseur de mesure UFC 400 ... |

Convertisseur de mesure UFC 400
L'UFC 400 se compose de quatre groupes de fonctions.

Le groupe de fonction 1 génére les ondes ultrasonores,

|12.2 Convertisseur de mesure UFC 500 ... |

Convertisseur de mesure UFC 500
L'UFC 500 se compose de quatre groupes de fonctions.

Le groupe de fonction 1 génére les ondes ultrasonores,

commande les sondes et exécute la mesure trés précise du commande les sondes et exécute la mesure trés précise d

temps de propagation.

Au niveau dugroupe de fonction 2,les valeurs numériques
déterminées pauP 1 sont interprétées par le microprocesseur
UP 2 suivant les fonctions, les paramétres de service et les
caractéristiques des capteurs programmés en usine. Le
microprocesseuuP 2 asservit ensuite les sorties séparées
galvaniquement par coupleur optique, via son circuit intégré
LSI de conception KROHNE (groupes de fonction 3 et 4).

Le module KSA permet également de stocker les derniers

temps de propagation.

Au niveau dugroupe de fonction 2,les valeurs numériques
déterminées pauP 1 sont interprétées par le microprocesseur
UP 2 suivant les fonctions, les paramétres de service et les
caractéristiques des capteurs programmeés en usine a l'aids
des 3 touches. Le microprocesselr 2 asservit ensuite les
sorties séparées galvaniquement par coupleur optique, via sor
circuit intégré LS| de conception KROHNE (groupes de
fonction 3 et 4). Ce circuit achemine la derniére valeur
mesurée ainsi que d'autres informations vers [l'affichage

comptages dans la mémoire EEPROM. En cas de coupure de alpha-numérique a cristaux liquides, pour y étre visualisées.

courant, les derniéres valeurs de comptage sont stockées dans

la mémoire EEPROM 2. Ces valeurs sont stockées pendant
10 ans sans alimentation complémentaire, tout comme les
paramétres de service et de fonctionnement le sont dans
EEPROM 1.

Le groupe de fonction 3convertit un signal de sortie en un
courant proportionnel. Ce groupe est séparé galvaniqguement
de tous les autres.

Le groupe de fonction 4comprend des amplificateurs de
puissance pour commander les totalisateurs électroniques
(EC) et électromécaniques (EMC). Ce groupe est séparé
galvani-quement de tous les autres. Noter que la sortie
impulsions et la sortie indication d’'état partagent le méme
bornier.

Le module KSA permet également de stocker les derniers
comptages dans la mémoire EEPROM. En cas de coupure de
courant, les derniéres valeurs de comptage sont stockées dan
la mémoire EEPROM 2. Ces valeurs sont stockées pendant
10 ans sans alimentation complémentaire, tout comme les
paramétres de service et de fonctionnement le sont dans
EEPROM 1.

Le groupe de fonction 3convertit un signal de sortie en un
courant proportionnel. Ce groupe est séparé galvaniquement
de tous les autres.

Le groupe de fonction 4comprend des amplificateurs de
puissance pour commander les totalisateurs électroniques
(EC) et électromécaniques (EMC). Ce groupe est séparé
galvani-quement de tous les autres. Noter que la sortie
impulsions et la sortie indication d’'état partagent le méme
bornier.

Synoptique UFC 400...

Sondes

: Amplificateu
! HP t

Aa

Transmission de
2 données en 3
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